Roborock Qrevo MaxV
Instrukcja obstugi robota odkurzajacego

Przed uzyciem produktu nalezy uwaznie przeczytac te instrukcje oraz zapoznac sie

ze schematami. Instrukcje nalezy zachowa¢ do pézZniejszego uzycia.

Spis tresci

54
55
56
57
58
58
60
62
62

Informacje dotyczace bezpieczenstwa
Objasnienie symboli miedzynarodowych
Opis produktu

Instalacja

taczenie sie z aplikacja

Instrukcja uzytkowania

Rutynowa konserwacja

Podstawowe parametry

Typowe problemy

53



Informacje dotyczace bezpieczeristwa
Ograniczenia
OSTRZEZENIE

¢ Do fadowania akumulatora nalezy uzywac wytacznie odtgczanego zasilacza Roborock EWFD16HRR lub EWFD20HRR dostarczanego z tym
produktem.

¢ Nie nalezy uzywac tego produktu na podwyzszonych powierzchniach bez barier, takich jak podtoga na strychu, odkryty taras czy gérna
powierzchnia mebli.

* Aby unikna¢ zablokowania produktu i uszkodzenia wartosciowych przedmiotéw, przed rozpoczeciem odkurzania nalezy usung¢ z podtogi
lekkie rzeczy (takie jak plastikowe torby) i delikatne przedmioty (takie jak wazony).

¢ Nie nalezy uzywac produktu do odkurzania twardych lub ostrych przedmiotéw (takich jak odpady dekoracyjne, szkto i gwozdzie).

* Przed przystapieniem do czyszczenia lub konserwacji produktu nalezy go wytaczyc i wyja¢ wtyczke z gniazdka.

¢ W przypadku przechowywania robota nalezy go catkowicie natadowac i wytgczy¢, a nastepnie umiesci¢ go w chtodnym i suchym miejscu. Aby
zapobiec nadmiernemu roztadowaniu akumulatora, nalezy go fadowac co najmniej co trzy miesiace.

» Nie ustawiaj zadnych przedmiotéw w poblizu wlotu ssania stacji dokujace;j.

 Nie wkiadaj palcéw w spoine stacji dokujacej, aby unikng¢ mozliwych obrazen ciata.

* Nie uzywaj produktu w pomieszczeniu, gdzie $pig niemowleta lub dzieci.

¢ Nie przenos produktu, trzymajac go za podstawe stacji dokujacej lub pojemnik na kurz.

* Upewnij sie, ze robot jest zgodny ze stacjg dokujaca, w innej sytuacji opréznianie lub tadowanie moga sie nie powiesc.

¢ Nie uzywaj stacji dokujgcej do zbierania kamieni, Scinkéw papieru lub innych przedmiotéw, ktére moga zablokowac kanat zasysajacy. Jezeli
kanat zasysajacy zostanie zablokowany, nalezy niezwtocznie go wyczyscic.

* Umiesc stacje dokujgca na ptaskiej podtodze z daleka od ognia, wysokiej temperatury i wody. Unikaj waskich przestrzeni lub miejsc, w ktérych
robot moze by¢ zawieszony w powietrzu.

¢ Nie nalezy umieszczac na produkcie lub stacji dokujacej zadnych przedmiotéw (w tym dzieci i zwierzat domowych) ani zastania¢ urzadzenia
zadnymi przedmiotami (w tym pokrywga pytoszczelng), niezaleznie od tego, czy jest ona uzywana czy nie.

¢ Nie zbieraj przedmiotéw palacych sie lub dymigcych, takich jak papierosy, zapatki lub goracy popidt.

« Nie uzywaj stacji dokujacej do zbierania przedmiotéw palnych lub wybuchowych, takich jak zapalniczka, benzyna i toner stosowany w drukarkach
badz kopiarkach.
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Informacje dotyczace bezpieczeristwa
Akumulator i tadowanie

OSTRZEZENIE

* Aby zminimalizowac ryzyko porazenia pradem, nalezy zawsze korzystac z prawidtowo uziemionego gniazdka elektrycznego. Jesli takie
gniazdko nie jest dostepne, skonsultuj sie z elektrykiem, by dowiedziec sie, jak postepowac w takim przypadku.

* Aby uniknac zagrozenia spowodowanego niezamierzonym zresetowaniem wytacznika termicznego, urzgdzenie nie moze byc zasilane przez
zewnetrzne urzadzenie przetgczajace, takie jak zegar sterujgcy, ani podtgczone do obwodu, ktéry jest regularnie wigczany i wytaczany przez
zaktad energetyczny.

* Upewnij sie, ze napiecie zasilajace jest zgodne z wymaganiami podanymi na stacji dokujacej.

o Stosuj tylko dostarczony z produktem przewdd zasilajacy, aby zapobiec ewentualnemu dymowi, wysokiej temperaturze lub pozarowi.

* Nie uzywaj produktu z zadnymi zasilaczami, poniewaz moze to spowodowac niebezpieczenstwo i utrate gwarancji.

e Jezeli stacja dokujaca znajduje sie w miejscu narazonym na burze lub z niestabilnym napieciem, nalezy zastosowac srodki ochrony.

* Nalezy odfaczy¢ przewdd zasilajacy przed odtozeniem stacji dokujacej do przechowywania.

Objasnienie symboli miedzynarodowych
@ - Symbol UZIEMIENIA [symbol IEC 60417-5019 (2009-02)]
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@ Opis produktu
@D Robot (widok z géry)

() —Moc/czyszczenie

e Nacisnij i przytrzymaj, aby wigczy¢
lub wytgczy¢ robota

* Nacisnij, aby rozpoczac¢ sprzatanie

Kontrolka zasilania

e Biate Swiatto: poziom natadowania
baterii = 15%

e Czerwone Swiatto: poziom
natadowania baterii < 15%

 Pulsujace Swiatto: tadowanie lub
uruchamianie w toku

* Migajace czerwone swiatto: btad

 Pulsujgce niebieskie Swiatto: zdalny
podglad

o State niebieskie swiatto: alarm
gtosowy aktywny

() —Stacja dokujaca
* Nacisnij, aby powrdci¢ do stacji
dokujacej / rozpoczac opréznianie
o Nacisnij i przytrzymaj, aby rozpoczac
czyszczenie/mopowanie punktowe
Uwaga: nacisnij dowolny przycisk, aby zatrzymac robota
podczas sprzatania lub zjazdu do stacji dokujacej.
A1-1—Lokalizator stacji dokujacej
A1-2—Czujnik omijania przeszkéd
Reactive Al
A1-3—Swiatto wypetniajace LED
A1-4—Mikrofon

@ Robot (widok z dotu)

A2-1—Czujnik $ciany

A2-2—Ko6tko wielokierunkowe
A2-3—Czujnik dywanu

A2-4—Szczotka boczna

A2-5—K6btko gtéwne

A2-6—Szczotka gtéwna

A2-7—Zatrzaski pokrywy szczotki gtéwnej
A2-8—Sciereczki mopa

A2-9—Czujniki krawedzi

Robot (gérna pokrywa otwarta)

A3-1—Zderzak pionowy
A3-2—Czujnik LiDAR
A3-3—Kontrolka WiFi
o Wyt.: WiFi wytgczone
¢ Miga wolno: oczekiwanie na pofaczenie
* Miga szybko: taczenie
e State Swiatto: WiFi podifgczone
A3-4—Przycisk resetowania
A3-5—Pojemnik na $mieci
A3-6—Styki tadujace
A3-7—Czujnik komunikacji
A3-8—Wylot powietrza
A3-9—Przycisk pozycjonowania
A3-10—Port samouzupetniajgcy
A3-11—Moduly automatycznego
podnoszenia i obracania mopa
A3-12—WIlot ssania
A3-13—Zderzak

Mocowanie Sciereczki mopa
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A4-1—Sciereczki z rzepami
A4-2—0$ mopa

Uwaga: przymocuj Sciereczke mopa.
@ Sciereczka mopa

@ Pojemnik na Smieci
A6-1—Zatrzask pojemnika na kurz
A6-2—WIlot powietrza

A6-3—Filtr zmywalny

A6-4—WIlot ssania

@ Podstawa stacji dokujacej
Przewdéd zasilajgcy
@ Jednorazowy worek na kurz

Stacja dokujaca

A10-1—Raczka zbiornika na wode
A10-2—Pokrywa zbiornika na wode
A10-3—Zbiornik na brudng wode
A10-4—Pokrywa zbiornika na kurz
A10-5—Styki tadujace
A10-6—Port samouzupetniajgcy
A10-7—WiIot ssania
A10-8—Zbiornik na czystg wode
A10-9—Swiatto wskaznika statusu
* Miga: oprdéznianie/mycie mopa
e Czerwone: btad stacji dokujgcej
* Wytgczone: zasilanie wytgczone /
tadowanie



A10-10—Wylot wody

A10-11—Wylot powietrza

A10-12—Podstawa stacji dokujgcej

A10-13—Filtr

A10-14—Szczelina na worek na kurz

A10-15—Nadajnik lokalizacyjny stacji
dokujacej

A10-16—Ptywak poziomu wody

A10-17—Filtr zbiornika czyszczacego

A10-18—Zbiornik czyszczacy

@D Schowek na przewdd zasilajacy

A11-1—Wyloty kabla
A11-2—Port zasilania
A11-3—Miejsce do przechowywania kabla

@ Instalacja

@D Wazne informacje

B1-1—Usun z podtogi przewody, twarde lub
ostre przedmioty (takie jak gwozdzie czy
szkto) oraz luzne przedmioty i przenies
wszelkie niestabilne, delikatne, cenne lub
niebezpieczne przedmioty, aby zapobiec
obrazeniom ciafa lub uszkodzeniu
mienia w wyniku wciggniecia, uderzenia
lub przewrdcenia przez robota.

B1-2—W przypadku uzycia robota na
pewnej wysokosci nalezy zawsze
uzywac bezpiecznej bariery fizycznej
zapobiegajacej przypadkowemu

upadkowi urzadzenia, ktéry mégtby
skutkowac obrazeniami ciata lub
uszkodzeniem mienia.
Uwaga: przy pierwszym uzyciu robota nalezy sledzi¢
go na catej trasie odkurzania i zwraca¢ uwage

na potencjalne problemy. Robot bedzie w stanie
samodzielnie odkurzac po kolejnym uruchomieniu.

Montaz

B2-1—Umies¢ stacje dokujaca na twardej
i ptaskiej podtodze. Dotgcz podstawe
poprzez wcisniecie w dét obu bokéw
podstawy, a nastepnie zdecydowane
nacisniecie faczacej je czesci, az do
ustyszenia klikniecia.

B2-2—Klikniecie

Uwaga: podczas przenoszenia stacji dokujacej zabezpiecz

zbiornik na wode, aby zapobiec jego odpadnieciu.

B2-3—Podfgcz przewdd zasilajgcy z tytu
stacji dokujgcej i umies¢ jego
nadmiar w szczelinie schowka.

Uwaga: wyjscie kabla zasilania moze znajdowac sig z dowolnej

strony.

B2-4—Zainstaluj osie mopa robota
w odpowiednim miejscu; powinienes
ustyszec kliknigcie.

B2-5—Kilikniecie

@ Ustaw stacje dokujaca

Zréb miejsce, aby dookota byta przestrzen
0 0,9 m wysokosci, 0,4 m dtugoscii 1,2 m
szerokosci. Umies¢ stacje dokujaca na
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twardej i pfaskiej podtodze (drewno / plytki

/ beton itd.), przy scianie. Upewnij sie, ze

dana lokalizacja ma dobrg site sygnatu WiFi,
aby zapewnic sobie lepsza obstuge aplikadji
mobilnej, a nastepnie wigcz aplikacje i upewnij
sie, ze kontrolka statusu doku jest wigczona.

B3-1—Wiecej niz 0,9 m
B3-2—0k. 0,4 m
B3-3—0k. 1,2m

Uwagi:

o Jedli przewdd zasilajacy bedzie zwisat pionowo do podtogi,
moze zosta¢ chwycony przez robota, co spowoduje
przesuniecie lub odfgczenie stacji dokujacej

* Kontrolka statusu stadji dokujacej jest wigczona, gdy stacja
dokujgca jest zasilana, a wytaczona, gdy robot jest tadowany.

* Kontrolka statusu stacji dokujgcej zmieni kolor na czerwony,
jesli wystapi btad.

* Umies¢ stacje dokujacg na ptaskiej podtodze z daleka
od ognia, wysokiej temperatury i wody. Unikaj waskich
przestrzeni lub miejsc, w ktérych robot moze by¢
zawieszony w powietrzu.

* Umieszczenie stacji dokujgcej na miekkiej powierzchni
(dywan/mata) moze spowodowac jej przechylenie
i doprowad?zi¢ do probleméw z dokowaniem oraz
odsuwaniem.

* Trzymaj stacje dokujaca z daleka od bezposredniego
nastonecznienia lub miejsc, ktére moga blokowac
nadajnik lokalizacyjny stacji dokujacej; w przeciwnym
razie robot moze do niej nie wrdcic.

* Nie uzywaj stacji dokujacej bez zbiornika na czystg
wode, zbiornika na brudng wode, pokrywki na pojemnik
na kurz, wymienianego worka na kurz ani filtra wody.

* Konserwuj stacje dokujaca zgodnie z instrukcjg konserwadji.
Nie czys¢ stacji dokujgcej mokra Scierka lub chusteczka.

* Wszystkie stacje dokujace sg poddawane testom
z wykorzystaniem wody, zanim opuszczg fabryke.

Jest to normalne, ze mata ilo$¢ wody pozostanie w kanaliku
stacji dokujgcej.



@D Wiaczanie i tadowanie robota

Nacisnij i przytrzymaj przycisk O , aby
wigczy¢ robota. Gdy zaswieci sie kontrolka
zasilania, umies¢ robota w stacji dokujacej

w celu natadowania i upewnij sie, ze stacja
dokujaca jest wigczona. Nacisnij przycisk O
na robocie, aby robot automatycznie wrocit
do stacji dokujacej w celu natadowania.
Robot jest wyposazony we wbudowang,
wysokowydajng baterie litowo-jonowa. Aby
utrzymac wysoka wydajnos¢ baterii, podczas
normalnego uzytkowania nalezy utrzymywac
robota w stanie natadowania.

B4-1—Lampka wskaZnika stanu stacji dokujgcej wytacza
sie, kontrolka zasilania robota pulsuje: tadowanie

Uwaga: robot moze sig nie wigczy¢, jesli poziom natadowania
baterii jest niski. W takim przypadku nalezy podtaczy¢ robota
do stacji dokujacej.

taczenie sie z aplikacja
@Pobierz aplikacje

Wyszukaj zwrot ,Roborock” w App Store lub
Google Play, lub zeskanuj ponizszy kod QR,
aby pobrac i zainstalowac¢ aplikacje.

@ Resetowanie WiFi

1. Otwdrz gorng pokrywe i znajdz kontrolke WiFi.
2. Nacisnij i przytrzymaj przyciski O i O,
dopdki nie ustyszysz ostrzezenia gtosowego
,Resetowanie WiFi". Reset jest zakoriczony,
gdy kontrolka WiFi miga powoli. Robot bedzie
wtedy czekat na nawigzanie potaczenia.
Uwaga: jesli nie mozesz sie potaczy¢ z robotem z powodu
konfiguradji routera, zapomnianego hasta lub z jakiegokolwiek

innego powodu, zresetuj WiFi i dodaj swojego robota
jako nowe urzadzenie.

© Dodaj urzadzenie

Otwdrz aplikacje Roborock, dotknij przycisku
,Skanuj, aby potaczy¢” lub ,Szukaj urzadzenia”
i dodac urzadzenie zgodnie z instrukcjami
w aplikacji.

Uwagi:

* Rzeczywisty proces moze sig rézni¢ z powodu trwajgcych
aktualizacji aplikacji. Postepuj zgodnie z instrukcjami
podawanymi w aplikacji.

* Obstugiwana jest tylko sie¢ WiFi 2,4 GHz.

* WiFi zostanie automatycznie wytgczone, jesli robot
czeka na pofaczenie dtuzej niz 30 minut. W przypadku
koniecznosci ponownego potaczenia nalezy
zresetowac WiFi przed kontynuowaniem.
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@ Instrukcja
uzytkowania

Wiaczanie/wytaczanie

Nacisnij i przytrzymaj przycisk ), aby wigczy¢
robota. Wigczy sie kontrolka zasilania,

a robot przejdzie w tryb gotowosci.

Naciénij i przytrzymaj przycisk (U, aby
wyltgczy¢ robota i zakoriczy¢ cykl odkurzania.

Uwaga: robota nie mozna wytgczy¢ podczas tadowania.

@ Napetnianie zbiornika wody

Usun i otworz zbiornik na czystg wode,

a nastepnie go napetnij. Zamknij pokrywe

i zatrzask, a nastepnie umies¢ zbiornik na

miejscu.

Uwagi:

* Aby zapobiec korozji lub uszkodzeniu robota, do zbiornika
na wode wlewac wytgcznie srodek do czyszczenia podtdg
marki Roborock.

» Nie dodawac zbyt duzej ilosci Srodka do czyszczenia,
aby nie spowodowac $lizgania sie robota i jego
nieprawidtowego dziatania.

* Aby unikna¢ deformacdji zbiornika na wode, nie nalezy
umieszczac w nim gorgcej wody.

« Jesdli w zbiorniku pozostang Slady po wodzie, wytrzyj je
przed ponowng instalacja.

@ Rozpoczecie odkurzania

Nacisnij przycisk (), aby rozpocza¢
odkurzanie. Robot zaplanuje swoja trase na
podstawie skanu pomieszczenia. Dzieli on
pomieszczenie na strefy, przemieszczajac
sie najpierw po jej krawedziach, a nastepnie



zygzakiem wewnatrz niej. W ten sposéb
robot czysci wszystkie strefy po kolei,
efektywnie sprzatajac pomieszczenia.

C2-1—Strefa 1 - Odkurzona

C2-2—Strefa 2 - Odkurzona

C2-3—Strefa 3 - W toku

C2-4—Strefa 4 - Nastepna strefa

Uwagi:

* Aby umozliwi¢ robotowi automatyczne odkurzanie i powrét
do stacji dokujacej, uruchom robota ze stacji dokujgcej. Nie
przemieszczaj stacji dokujgcej podczas sprzatania.

» Odkurzanie nie moze zostac rozpoczete, jesli poziom
natadowania akumulatora jest zbyt niski. Przed
rozpoczeciem sprzatania nalezy natadowac robota.

* Przed sprzataniem usun kable (wiaczajgc w to kabel
zasilania stacji dokujacej) oraz wartosciowe przedmioty
z podtogi. Luzno pozostawione przedmioty moga
zostac pociggniete przez robota, prowadzac do
roztaczenia urzadzen elektrycznych lub uszkodzenia
kabli i mienia.

* Jedli sprzatanie zostanie zakoriczone w ciggu 10 minut,
obszar zostanie wysprzgtany dwukrotnie.

* Jedli podczas sprzatania bateria sie roztaduje, robot
automatycznie powréci do stacji dokujacej. Po natadowaniu
baterii robot bedzie kontynuowat prace od miejsca,
w ktérym jg przerwat.

* Robot cofnie mopa podczas sprzatania dywanu. Aby
unikna¢ wjezdzania robota na dywan, mozesz réwniez
oznaczy¢ go w aplikacji jako strefe zakazana.

 Przed rozpoczeciem pracy z mopem upewnij sie, ze
Sciereczki mopa sg poprawnie zatozone.

Odkurzanie punktowe

Aby rozpoczac czyszczenie punktowe w trybie
pauzy, nacisnij i przytrzymaj przycisk 0.
Zakres odkurzania: robot odkurza
kwadratowy obszar o wymiarach 1,5 m

(4,9 stopy) x 1,5 m (4,9 stopy).

Uwaga: po odkurzaniu punktowym robot automatycznie
powrdci do punktu poczatkowego i przejdzie w tryb gotowosci.

Pauza

W razie potrzeby nacisnij dowolny przycisk,
aby wstrzymac prace robota. Nacisnij
przycisk (U, aby wznowi¢ odkurzanie, lub
przycisk (), aby odesta¢ go z powrotem do
stacji dokujacej.

Uwaga: umieszczenie robota w trybie wstrzymania w stacji
dokujacej koriczy aktualny cykl czyszczenia.

Czuwanie

Jesli praca robota zostanie wstrzymana

na ponad 10 minut, przejdzie on w tryb
czuwania, a jego kontrolka zasilania bedzie
migac co kilka sekund. Nacisnij dowolny
przycisk, aby uaktywnic robota.

Uwagi:

* Robot przechodzi w stan czuwania, kiedy jest tadowany.

* Robot wytgczy sie automatycznie, jesli zostanie
pozostawiony w trybie czuwania przez diuzej niz 12 godzin.

Tryb DND

Domyslny czas uruchomienia trybu Nie
przeszkadzac (ang. Do Not Disturb, DND)

to okres pomiedzy godzing 22.00 a 8.00.
Aby zablokowac lub zmodyfikowa¢ funkcje
trybu DND, uzyj aplikacji. Kiedy tryb DND jest
wigczony, robot nie bedzie automatycznie
wznawiat czyszczenia, wskaznik zasilania
bedzie przyciemniony, a gtosnos¢

komunikatéw gtosowych bedzie zmniejszona.
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Mycie mopa
W trakcie czyszczenia robot automatycznie
okresla, kiedy powinien wréci¢ do stadji
dokujgcej w celu umycia mopa i napetienia
zbiornika na wode dla maksymalizacji
wydajnosci mopowania. Podczas sprzatania
dotknij w aplikacji przycisku ,Dokuj", aby
wystac robota z powrotem do stacji dokujacej
w celu wyczyszczenia mopa. Kiedy robot
taduje sie, wcisnij i przytrzymaj przycisk O
na robocie lub dotknij w aplikacji przycisku
,Mycie", aby rozpocza¢ mycie. Nacisnij
dowolny przycisk, aby zatrzymac mycie.
Uwaga:
* aby umozliwi¢ robotowi automatyczne mycie mopa,
uruchom robota z poziomu stacji dokujgcej i nie
przeno$ stacji dokujacej podczas sprzatania.

* Uwazaj na gorgcag wode i nie dotykaj wylotu wody.
* Mozesz ustawi¢ czestotliwos¢ i tryb mycia w aplikacji.

Oproéznianie

Automatyczne opréznianie rozpocznie sie

po powrocie robota do stacji dokujacej

po zakonczonym sprzataniu. Aby recznie

rozpoczac¢ opréznianie, nacisnij przycisk O

na robocie podigczonym do stacji dokujacej lub

dotknij przycisku Opréznij w aplikacji. Nacisnij

dowolny przycisk, aby zatrzymac opréznianie.

Uwagi:

« Jedli automatycznie opréznianie bedzie nieuzywane
przez dtuzszy okres, opréznij pojemnik na $mieci
recznie i upewnij sie, ze wlot powietrza jest czysty, aby
zapewni¢ optymalng wydajnos¢ oprdzniania.

* Automatyczne opréznianie moze by¢ wytgczone

za pomoca aplikacji.
 Unikaj czgstego oprdzniania recznego.



Osuszanie

Osuszanie uruchamia sie automatycznie po
zakoriczeniu mycia mopa lub sprzatania. Aby
recznie uruchomic lub zatrzymac osuszanie,
dotknij przycisku ,Osuszanie” w aplikacji.
Uwagi:

 Czas osuszania moze by¢ zmodyfikowany w aplikacji.

¢ Automatyczne osuszanie moze by¢ wytgczone za pomocg
aplikagji.

tadowanie

Po odkurzeniu robot automatycznie powréci
do stacji dokujacej w celu natadowania
baterii. W trybie wstrzymania nacisnij
przycisk O3, aby wysta¢ robota z powrotem
do stacji dokujacej. Podczas tadowania
robota kontrolka zasilania bedzie migac.
Uwaga: jesli robot nie bedzie mégt znalez¢ stacji
dokujacej, automatycznie powrdci do miejsca, w ktérym

zostat wigczony. Umies¢ robota w stacji dokujgcej
recznie, aby go natadowac.

Reset systemu

Jesli robot nie reaguje na nacisniecie
przycisku lub nie mozna go wytaczy¢,
zresetuj system. Naci$nij przycisk resetu,
aby automatycznie zresetowac robota.
Uwaga: po zresetowaniu systemu zaplanowane cykle

odkurzania, ustawienia WiFi itp. zostang przywrécone
do ustawier fabrycznych.

Przywracanie ustawien
fabrycznych

Jesli robot nie dziata poprawnie po zresetowaniu
systemu, nalezy go wigczy¢. Nacisnij

i przytrzymaj przycisk O, a jednoczesnie naciskaj
przycisk Reset, az ustyszysz komunikat gtosowy
,Przywracanie ustawien fabrycznych”. Robot
zostanie nastepnie przywrécony do ustawien
fabrycznych.

Btad robota

Kontrolka zasilania robota bedzie migac

na czerwono i powstanie alarm gtosowy.

Postepuj zgodnie z instrukcjami gtosowymi

iinstrukcjami w aplikadji, aby rozwigzac problem.

Uwagi:

* Robot automatycznie wejdzie w tryb czuwania, jesli
pozostanie w stanie btedu przez ponad 10 minut.

* Umieszczenie nieprawidtowo dziatajgcego robota w stacji
dokujacej przerywa aktualne sprzatanie.

Btad stacji dokujacej

Kontrolka stacji dokujacej bedzie $wiecita
statym Swiattem na czerwono. Postepuj
zgodnie z instrukcjami glosowymi i instrukcjami
w aplikacji, aby rozwigzac problem.
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® Rutynowa
konserwacja

@D Szczotka gtéwna

+ Czy$¢ co 2 tygodnie i wymieniaj co 6-12 miesiecy
D1-1—Pokrywa szczotki gtéwnej
D1-2—Zatrzaski

D1-3—Szczotka gtéwna
D1-4—Nasadki szczotki gtdwnej
D1-5—tozysko szczotki gtéwnej

D1-6—0Odwrdéc¢ robota i nacisnij zatrzaski,
aby zdjac pokrywe szczotki gtéwnej.

D1-7—Wyjmij gtéwng szczotke, a nastepnie
jej tozysko. Obré¢ nakrywki szczotki
gtéwnej w kierunku odblokowania
i zdejmij je, aby usuna¢ nakrywki,

a nastepnie usun wszelkie
zablokowane wiosy lub brud na obu
koricach szczotki gtéwnej.

D1-8—Zainstaluj szczotke gtéwng ponownie.

D1-9—Zainstaluj pokrywe szczotki gléwnej
ponownie. Upewnij sie, ze cztery
z3bki s3 w petni osadzone w gniezdzie,
a nastepnie nacisnij pokrywe szczotki
gtéwnej, aby ja zablokowac.

Uwagi:

* Szczotke gtdwng nalezy przetrze¢ mokra szmatka

i pozostawi¢ do wyschniecia z dala od bezposredniego
dziatania promieni stonecznych.

* Do czyszczenia szczotki gtéwnej nie nalezy uzywac
zracych detergentéw ani Srodkdw dezynfekeyjnych.



@ Szczotka boczna

* Czy$¢ co miesigc i wymieniaj co 3-6 miesiecy

Odkrec Srube szczotki bocznej. Wyjmij i oczys¢
szczotke boczng. Ponownie zainstaluj szczotke
i dokrec Srube.

Kétko wielokierunkowe

* Czy$¢ wedle potrzeby

D3-1—Uzyj narzedzia (np. matego $rubokreta),
aby podwazy¢ o i zdjac¢ kdtko.

Uwaga: wspornika kétka wielokierunkowego nie mozna

zdejmowac.

D3-2—Wyptucz kétko i 08, aby usunac wszelkie
wiosy i zabrudzenia. Wysusz i ponownie
zamocuj kétko, mocno wciskajac je
na miejsce.

@D Kotko gtéwne

* Czy$¢ wedle potrzeby

Kotko gtdwne czysc za pomoca miekkiej suchej
szmatki.

@D Pojemnik na Smieci

* Czy$¢ wedle potrzeby

D5-1—0tworz gérng pokrywe robota
i nacisnij zatrzask pojemnika na
Smieci, aby go wyjac.

D5 2—Otworz filtr zmywalny i opréznij pojemnik
na kurz.

D5-3—Napetnij pojemnik na Smieci czysta
woda i zatéz ponownie filtr zmywalny.
Delikatnie potrzasaj pojemnikiem na
$mieci, a nastepnie wylej brudng wode.

Uwaga: aby zapobiec zatkaniu, nalezy uzywac wytgcznie

czystej wody bez ptynu do mycia.

D5-4—Pozostaw pojemnik na Smieci oraz
filtr zmywalny do wyschniecia.

@D Filtr zmywalny

+ Czys¢ co dwa tygodnie; wymieniaj filtr co 6-12 miesiecy
D6-1—Usun filtr,

D6-2—Kilkakrotnie przeptucz i postukaj
w filtr, aby usunac jak najwiecej
zanieczyszczen.

Uwaga: nie dotykaj powierzchni filtra rekami, szczotkg

ani twardymi przedmiotami, aby unikna¢ potencjalnych

uszkodzen.

D6-3—Przed ponownym zainstalowaniem
filtra odczekaj 24 godziny az do
catkowitego wyschniecia.

@D Sciereczki mopa

* Czy$¢ zgodnie z wymogami i wymieniaj co 1-3 miesigce

D7-1—Sciagnij $ciereczke mopa z uchwytu.
Oczys¢ Sciereczke mopa i wysusz na
powietrzu.

Uwaga: jesli Sciereczka mopa bedzie brudna, moze mie¢
to wplyw na skutecznos¢ sprzatania. Przed uzyciem wyptucz ja.

D7-2—Przymocuj Sciereczke mopa stabilnie
do uchwytu.
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€D Czujniki robota

+ Czy$¢ wedle potrzeby

Uzyj miekkiej, suchej szmatki, aby wytrzec¢

i wyczysci¢ wszystkie czujniki, w tym:

D8-1—Lokalizator stacji dokujacej

D8-2—Czujnik omijania przeszkéd Reactive
Tech

D8-3—Czujnik $ciany

D8-4—Czujnik komunikadji

D8-5—Czujnik dywanu

D8-6—Cztery czujniki krawedzi

€D Przestawianie stacji dokujacej

Podnie$ i przenies stacje dokujaca. Nie przenos
stacji dokujacej podnoszac bezposrednio

za stacje dokujaca, uchwyty zbiornika wody
ani pokrywe pojemnika na kurz; pozwoli to
zapobiec odpadnieciu stacji dokujacej.

@D Zbiornik na brudng wode

+ Czy$¢ wedle potrzeby

Otwdrz pokrywe zbiornika na brudng wode
i wylej z niego brudna wode. Napetnij zbiornik
czystg woda, zamknij pokrywe i wstrzasnij.
Wylej brudna wode. Zamknij pokrywe,

a nastepnie zamocuj zbiornik ponownie.

@D Obszary stykéw tadujacych

+ Czy$¢ co miesigc

Uzyj miekkiej, suchej szmatki do wytarcia
stykéw tadowania w robocie i stacji dokujacej.



@B Wymiana workéw na kurz

* Wymieniaj wedle potrzeby
D12-1—Usur pokrywe pojemnika na kurz.

D12-2—Usun wymieniany worek na kurz,
ciggnac w kierunku pokazanym przez
strzatke, a nastepnie wyrzuc go.

Uwagi:

* Uchwyt worka na kurz uszczelnia go podczas wyjmowania,
aby zapobiec wyciekom.

* Nalezy zawsze zatozy¢ worek na kurz przed zamknieciem
gornej pokrywy pojemnika na kurz, aby uniknac¢
automatycznego oproznienia bez worka. Automatyczne
opréznianie mozna rowniez wytaczy¢ w aplikacji.

D12-3—O0czysc¢ filtr suchg szmatka. Zatéz
nowy wymieniany worek na kurz
w wyznaczonym miejscu (wzdtuz
gniazda) i rozwin worek na kurz,
aby zmaksymalizowa¢ wydajnos¢
oproézniania.

D12-4—Zamknij pokrywe pojemnika na kurz
i upewnij sie, ze jest bezpiecznie
zablokowana.

@B Zbiornik czyszczacy

* Czy$¢ wedle potrzeby

D13-1—Wyjmij zbiornik czyszczacy.

D13-2—Przeptucz zbiornik czyszczacy
i filtr woda.

D13-3—Zamontuj zbiornik czyszczacy
ponownie.

Podstawowe para metry
Robot

Model QROPEP
Akumulator litowo-
Bateria jonowy 14,4V / 5200 mAh
(typowo)
ZasHa.nle 20VDC15A
znamionowe

Czas tadowania Okoto 4 godzin

Uwaga: numer seryjny znajduije sie na naklejce umieszczonej
na spodzie robota.

Stacja dokujgca z funkcja
automatycznego oprézniania,
mycia i napetniania

Model EWFD16HRR
Znamionowe - 220-240 V AC
napiecie wejsciowe
Czestgtllwosc 50-60 Hz
znamionowa
Zasilanie znamionowe

. . 3A
(zbieranie kurzu)
Zasilanie znamionowe
(Mop myjacy 56A

z wykorzystaniem
goracej wody)
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Zasilanie znamionowe
(Ladowanie i suszenie)

Znamionowe

o 20VDC15A
parametry wyjsciowe

Akumulator litowo-
jonowy 14,4V /
5200 mAh (typowo)

Akumulator

Typowe problemy

Zeskanuj ponizszy kod QR, aby zobaczy¢
typowe problemy.




