Roborock Qrevo Pro

Robotic Vacuum Cleaner User Manual

Read this user manual with diagrams carefully before using this
product and store it properly for future reference.
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Safety Information

Restrictions
WARNING

e For the purposes of recharging the battery, only use the detachable supply unit roborock EWFD16HRR or EWFD20HRR provided with this product.

® The product must be switched off and the plug must be removed from socket outlet before cleaning or maintaining the product.

e In order to avoid a hazard due to inadvertent resetting of the thermal cut-out, this appliance must not be supplied through an external
switching device, such as a timer, or connected to a circuit that is regularly switched on and off by the utility.

CAUTION

¢ Do not use this product on elevated surfaces without barriers such as the floor of a loft, an open-ended terrace, a slide, or top of furniture.

 To prevent blocking the product and to avoid damage to valuables, remove lightweight items (such as plastic bags) and fragile objects (such
as vases) from the floor before cleaning.

¢ Do not use the product to clean hard or sharp objects (such as decoration wastes, glass, and nails) to avoid scratching the robot or the floor.

¢ Before placing the robot into storage, charge it fully, turn it off, and then choose a cool, dry place. Recharge it at least every three months to
avoid battery overdischarge.

¢ Do not place any object near the suction inlet of the dock.

* Do not put fingers into the seam of the dock to avoid possible injury.

* Do not operate the product in a room where an infant or child is sleeping.

¢ Do not carry the robot using vertical bumper, top cover, side brush or bumper. Do not move the dock by lifting the dock base, water tank
handles or dust container cover.

¢ Make sure the robot is compatible with the dock, otherwise emptying or charging may fail.

* Do not use the dock to pick up stones, paper scraps, or other objects that may block the air duct. If the air duct gets blocked, clean it immediately.

e Place the dock on a hard, flat floor away from fire, heat, and water. Avoid narrow spaces or locations where the robot may be suspended in the air.

* Do not place any object, child, or pet on the product or dock, or cover it with any item (including dust-proof cover) whether it is in operation
or not.

¢ Do not pick up anything burning or smoking, such as cigarettes, matches, or hot ashes.

¢ Do not use the dock to pick up flammable or explosive objects such as fire lighter, gasoline, and toner used in printers or copiers.

¢ Do not rinse the robot and the dock.

¢ Only use the product in accordance with the User Manual. Any loss or damage caused by improper use will be borne by the user.

* Make sure dustbin, washable filter, dust bag, side brush, mop cloths, main brush and main brush cover are installed in place before cleaning.

¢ Do not sit or stand on the robot or dock.
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Safety Information

* To prevent corrosion or damage, do not use any disinfectant and only use cleaning solution recommended by Roborock in the water tank.
¢ Do not put any low objects (such as shoes, mats) near raised areas like stairs. Otherwise, the robot may fall down caused by malfunctional sensors.
* To prevent water damage, make sure that the floor where the robot operates is free of water.

Battery and Charging
WARNING

» Always use a properly grounded power outlet to minimize the risk of electric shock. If such a socket is not available, consult an electrician to
make one available.

¢ Be sure that the supply voltage meets the requirements listed on the dock.

¢ Only use the power cord provided with the product to prevent potential smoke, heat, or fire.

¢ Do not use the product with any type of power adapter, as this may cause danger and void the warranty.

o If the dock is placed in an area susceptible to thunderstorms or with unstable voltage, take protection measures.

* Unplug the power cord before placing the dock into storage.

* Do not discard waste batteries. Leave them with a professional recycling organization.

e To transport the product, make sure it is powered off and shut down, and empty the remaining fluid in the water tanks. Original packaging
is advised.

International Symbols Explanation

@ - PROTECTIVE EARTH (Protective Ground) symbol [symbol IEC 60417-5019 (2009-02)]
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@ Product Overview
Robot (Top View)

() —Power/Clean
¢ Press and hold to turn the robot
on or off
e Press to start cleaning

Power Indicator Light

* White: Battery level = 15%

¢ Red: Battery level < 15%

¢ Breathing: Charging or starting up
e Flashing red: Error

() —Dock
e Press to return to dock/start emptying
e Press and hold to start spot cleaning/
mop washing

Note: Press any button to stop the robot during cleaning

or docking.

A1-1—Dock Locator

A1-2—Reactive Tech Obstacle Avoidance
Sensor

@ Robot (Bottom View)

A2-1—Wall Sensor
A2-2—Omnidirectional Wheel
A2-3—Carpet Sensor

A2-4—Side Brush

A2-5—Main Wheel

A2-6—Main Brush

A2-7—Main Brush Cover Latches

A2-8—Mop Cloths
A2-9—Cliff Sensors

Robot (Top Cover Open)

A3-1—Vertical Bumper
A3-2—LiDAR Sensor
A3-3—WiFi Indicator Light
e Off: WiFi disabled/Charging
e Flashing slowly: Waiting for connection
e Flashing quickly: Connecting
e Steady: WiFi connected

A3-4—Reset Button
A3-5—Dustbin
A3-6—Charging Contacts
A3-7—Communication Sensor
A3-8—Air Outlet
A3-9—Positioning Button
A3-10—Self-Filling Port
A3-11—Automatic Lift and Rotate Mop
Modules
A3-12—Suction Inlet
A3-13—Bumper

Mop Cloth Mount

A4-1—Hook and Loop Pads
A4-2—Mop Axle

Note: Secure the mop cloths in place.

Mop Cloth
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Dustbin

A6-1—Dustbin Latch
A6-2—Air Inlet
A6-3—Washable Filter
A6-4—Suction Inlet

Dock Base
Power Cord
@ Disposable Dust Bag

@D Dock

A10-1—Water Tank Handle
A10-2—Water Tank Latch
A10-3—Dirty Water Tank
A10-4—Dust Container Cover
A10-5—Charging Contacts
A10-6—Robot Refill Port
A10-7—Suction Inlet
A10-8—Clean Water Tank
A10-9—Status Indicator Light

¢ Breathing: Emptying/Mop washing

® Red: Dock error

» Off: Powered off/Charging

A10-10—Water Outlet
A10-11—Air Outlets
A10-12—Dock Base
A10-13—Filter

A10-14—Dust Bag Slot
A10-15—Dock Location Beacon
A10-16—Clean Water Dispensers



A10-17—Water Level Float
A10-18—Cleaning Tank Filter
A10-19—Cleaning Tank

@D Power Cord Storage

A11-1—Cord Outlets
A11-2—Power Port
A11-3—Cord Storage Slot

O Installation

@D Important Information

B1-1—Tidy cords, hard or sharp objects
(such as nails and glass), and loose
items from the ground and move
any unstable, fragile, precious, or
dangerous items to prevent personal
injury or property damage due to
items becoming tangled in, struck by,
or knocked over by the robot.

B1-2—When using the robot in a raised
area, always use a secure physical
barrier to prevent accidental falls
that may result in personal injury or
property damage.

Note: When using the robot for the first time, follow

it throughout its whole cleaning route and watch for

potential problems. The robot will be able to clean by
itself in future uses.

@D Assembly

B2-1—Place the dock on a hard and flat floor.

Attach the base by pressing down
both sides of the base firmly, and
then pressing the connecting part in
the middle until you hear a click.

B2-2—Click

Note: When moving the dock, secure the water tanks to

prevent it from falling off.

B2-3—Connect the power cord to the back
of the dock, and keep the excess cord
inside the storage slot.

Note: Power cord can exit at either side.

B2-4—Align and install the mop axles into
the robot in place until you hear a click.

B2-5—Click

Place the Dock

Keep a space of clearance about 0.9 m (2.9
ft) in height, 0.4 m (1.3 ft) in length and 1.2
m (3.9 ft) in width. Place the dock on a hard
and flat floor (wood/tile/concrete etc.), flat
against a wall. Make sure the location has
good WiFi for a better experience with the
mobile app, and then plug it in and make
sure the dock status indicator light is on.

B3-1—About 0.9 m (2.9 ft)
B3-2—About 0.4 m (1.3 ft)
B3-3—About 1.2 m (3.9 ft)

Notes:

« If the power cord hangs vertically to the ground, it
may be caught by the robot, causing the dock to be
moved or disconnected.

* The dock status indicator light is on when the dock is
powered on, and off when the robot is charging.
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 The dock status indicator light turns red if an error occurs.

« Place the dock on a flat floor away from fire, heat, and
water. Avoid narrow spaces or locations where the robot
may be suspended in the air.

* Placing the dock on a soft surface (carpet/mat) may
cause the dock to tilt over and cause problems docking
and departing.

* Keep the dock away from direct sunlight or anything
that may block the dock location beacon; otherwise,
the robot may fail to return to the dock.

* Do not use the dock without clean water tank, dirty
water tank, dust container cover, disposable dust bag,
or cleaning tank.

* Maintain the dock according to the maintenance instructions.
Do not clean the dock with a wet cloth or tissue.

« All docks are subject to water-based tests before
leaving the factory. It is normal that a small amount of
water remains in the waterway of the dock.

@D Powering On & Charging

Press and hold the () button to power on the
robot. Wait until the power light is steady, and
then place the robot on the dock to charge.
Make sure the dock is powered on. Press
the O button on the robot to make the robot
automatically return to the dock for charging.
The robot is equipped with a built-in high-
performance lithium-ion rechargeable battery
pack. To maintain battery performance, keep
the robot charged.
B4-1—Dock Status Indicator Light turns
off, Robot Power Indicator Light
breathing: Charging

Note: The robot may not be turned on when the battery
is low. In this case, place the robot to the dock for charging.



Connecting to the App
1. Download App

Search for “Roborock” in the App Store or
Google Play or scan the QR code to download
and install the app.

2. Reset WiFi

a. Open the top cover and find the WiFi
indicator light.

b. Press and hold the (U and O buttons
until you hear the "Resetting WiFi" voice
message. The reset is complete when the
WiFi indicator light flashes slowly. The
robot will then wait for a connection.
Note: If you cannot connect to the robot due to your

router configuration, a forgotten password, or any other
reason, reset the WiFi and add your robot as a new device.

3. Add Device

Open the Roborock app, tap the “Scan to
Connect” or “Search for Device” button and
add your device as instructed in the app.

Notes:

* The actual process may vary due to ongoing app updates.
Follow the guide provided in the app.

* Only 2.4 GHz WiFi is supported.

« If the robot waits more than 30 minutes for a connection,

WiFi will be automatically disabled. If you want to
reconnect, reset the WiFi before proceeding.

@ Instructions for Use

Oon/Off

Press and hold the () button to turn on the
robot. The power indicator light will turn on
and the robot will enter standby mode.
Press and hold the (U button to turn off the
robot and complete the cleaning cycle.

Note: The robot cannot be turned off when itis being charged.

Filling the Water Tank

Remove and open the clean water tank and
fill the tank with water to MAX. Close the lid,
lock the latch, and fit the tank back in place.

Notes:

 To prevent corrosion or damage, do not use any disinfectant
and only use cleaning solution recommended by Roborock
in the water tank.

* Do not add too much cleaning solution to prevent the
robot from working improperly due to slipping.

* To avoid water tank deformation, do not place hot water
in the tank.

« If water marks remain on the water tank, wipe them
clean before reinstallation.

Starting Cleaning

Press the (U button to start cleaning. The
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robot will plan its cleaning route according
to its scan of the room. It splits a room
into zones, first draws out zone edges, and
then fills the zone in a zigzag pattern. In
so doing, the robot cleans all zones one by
one, efficiently cleaning the house.

C2-1—Zone 1 - Cleaned.
C2-2—Zone 2 - Cleaned.
C2-3—Zone 3 - In Progress.
C2-4—Zone 4 - Next Zone.

Notes:

« To allow the robot to automatically vacuum and return
to the dock, start the robot from the dock. Do not move
the dock during cleaning.

* Cleaning cannot start if the battery level is too low.
Allow the robot to charge before starting the cleanup.

 Before cleaning, tidy cords (including the power cord
of the dock) and valuables from the floor. Loose
items may be dragged by the robot, resulting in the
disconnection of electrical appliances or damage of
cords and property.

o If cleaning is completed in less than 10 minutes, the
area will be cleaned twice.

« If the battery runs low during a cleaning cycle, the robot
will automatically return to the dock. After charging,
the robot will resume where it left off.

* The robot will retract mop cloth mounts when cleaning
the carpet. You can also set the carpet as a no-go
zone in the app to avoid it.

« Before starting each cleaning task, make sure that the
mop cloths have been properly installed.

Spot Cleaning

Press and hold the O button to start spot
cleaning in pause mode.

Cleaning range: The robot cleans a 1.5 m (4.9 ft) x
1.5 m (4.9 ft) square area centered on itself.



Note: After spot cleaning, the robot will automatically
return to the starting point and be on standby.

Pause

When the robot is running, press any button
to pause it, press the (U button to resume
cleaning, and press the O button to send it
back to the dock.

Note: Placing a paused robot on the dock manually will
end the current cleanup.

Sleep

If the robot is paused for over 10 minutes,

it will go to sleep, and the power indicator

light will flash every few seconds. Press any
button to wake the robot up.

Notes:

* The robot will not go to sleep when it is charging.
* The robot will automatically shut down if left in sleep
mode for more than 12 hours.

DND Mode

The default Do Not Disturb (DND) period is
from 22:00 to 08:00. You can use the app to
disable the DND mode or modify the DND
period. When DND is on, the robot will not
automatically resume cleanup, the power
indicator light will dim, and the volume of
the voice message will lower.

Washing the Mop Cloths

During cleaning, the robot automatically
determines when it should return to

the dock for mop washing and water

tank refilling to maximize its mopping
performance. During cleaning, tap Dock
button in the app to send robot back for
mop washing. When the robot is charging,
press and hold the O button on the robot or
tap Wash button in the app to manually start
washing. Press any button to stop washing.

Notes:

* To allow the robot to wash the mop automatically,
start the robot from the dock and do not move the
dock during cleaning.

* Watch out for hot water and do not touch the water outlet.

* Mop wash frequency and washing mode can be modified
in the app.

Emptying

Auto-emptying will automatically begin when
the robot returns to the dock after cleaning.
To manually emptying, press Q button on the
docked robot or tap the corresponding button
in the app. Press any button to stop emptying.

Notes:

* When auto-emptying has been left unused for a long
period, empty the dustbin manually and make sure
the air inlet is clear for optimal emptying performance.

* Auto-emptying can be disabled through the app.

* Avoid frequent manual emptying.

Drying

Drying starts automatically after mop washing
or after cleaning is completed. To manually
start or stopping drying, tap the corresponding
button in the app.

Notes:

 Drying duration can be modified in the app.
* Auto-drying can be disabled through the app.

Charging

After cleaning, the robot will automatically
return to the dock to charge. In Pause mode,
press the (3 button to send the robot back to
the dock. The power indicator light will breath
as the robot charges.

Note: If the robot fails to find the dock, it will automatically

return to its starting location. Place the robot on the dock
manually to recharge.

Error

If an error occurs, the power indicator light
on the robot will flash red or status indicator
light on the dock will be steady red. A pop-
up notification will receive in the app and a
voice alert may sound.

Notes:

 The robot will go to sleep automatically if left in a
malfunctioning state for over 10 minutes.

« Placing a malfunctioning robot on the dock manually
will end the current cleanup.

Resetting the System

If the robot does not respond when a button
is pressed or cannot be turned off, reset the
system by pressing the Reset button.

Note: After resetting the system, existing settings such

as scheduled cleaning and WiFi will be restored to factory
settings.



Restoring Factory Settings

If the robot does not function properly after
a system reset, switch it on. Press and hold
the O button and at the same time, press the
Reset button until you hear the “Restoring
factory settings” voice message. The robot
will then be restored to factory settings.

(® Routine Maintenance

Note: The frequency of replacement may vary depending
on the situation. If abnormal wear occurs, replace the parts
immediately.

€D Main Brush

* Clean every 2 weeks and replace every 6-12 months.
D1-1—Main Brush Cover

D1-2—Main Brush Cover Latches
D1-3—Main Brush

D1-4—Main Brush Caps

D1-5—Main Brush Bearing

D1-6—Turn over the robot and press the
main brush latches to remove the
main brush cover.

D1-7—Pull out the main brush and remove
the main brush bearing. Rotate the
main brush caps in the indicated
unlock direction to remove the caps,
and remove any entangled hair or
dirt at both ends of the main brush.

D1-8—Reinstall the main brush.

D1-9—Reinstall the main brush cover. Make
sure that the four teeth are fully
seated in the slot, and then press on
the main brush cover to lock it until
you hear a click.

Notes:

* Main brush should be wiped down with a wet cloth. If the
main brush is wet, air-dry it away from direct sunlight.

* Do not use corrosive cleaning fluids or disinfectants to
clean the main brush.

Side Brush

+ Clean monthly and replace every 3-6 months.

Unscrew the side brush screw. Remove and
clean the side brush. Reinstall the brush and
tighten the screw.

€D Omnidirectional Wheel

* Clean as required.

D3-1—Use a tool, such as a small screwdriver,
to pry out the axle and take out the wheel.

Note: The omnidirectional wheel bracket cannot be removed.

D3-2—Rinse the wheel and the axle with
water to remove any hair and dirt.
Dry and reattach the wheel, pressing
it firmly in place.

€D Main Wheel

* Clean as required.

Clean the main wheel with a soft, dry cloth.

€D Dustbin

+ Clean as required.

D5-1—Open the top cover of the robot and
press the dustbin latch to take out
the dustbin.

D5-2—Open the washable filter and empty
the dustbin.

D5-3—Fill the dustbin with clean water and
reinstall the washable filter. Gently
shake the dustbin, and then pour out
the dirty water.

Note: To prevent blockage, only use clean water without

any cleaning liquid.

D5-4—Leave the dustbin and the washable
filter to dry.

@D Washable Filter

+ Clean every 2 weeks and replace the filter every 6-12 months.

D6-1—Remove the filter.

D6-2—Rinse the filter repeatedly and tap it
to remove as much dirt as possible.

Note: Do not touch the surface of the filter with your
hands, brush, or hard objects to avoid potential damage.

D6-3—Allow at least 24 hours for the filter
to dry thoroughly and reinstall it.

Mop Cloths

* Clean as required and replace every 1-3 months.

D7-1—Remove the mop cloth from the mop
cloth mount. Clean the mop cloth and
air-dry it.



Note: A dirty mop cloth will affect the washing performance.

Clean it before use.

D7-2—Stick the mop cloth on the mount in
position and firmly.

€D Robot Sensors

* Clean as required.

Use a soft, dry cloth to wipe and clean all
sensors, including:

D8-1—Dock Locator

D8-2—Reactive Tech Obstacle Avoidance Sensor
D8-3—Wall Sensor

D8-4—Communication Sensor

D8-5—The Carpet Sensor

D8-6—Four Cliff Sensors

€ Moving Dock

Lift up and move the dock. Do not move the
dock by lifting the dock base, water tank handles
or dust container cover directly to prevent
the dock from falling off.

@D Dirty Water Tank

* Clean as required.

Open the dirty water tank lid and pour out
the dirty water. Fill the tank with clean water,
close the lid, and shake. Pour out the dirty
water. Close the lid and then re-install.

Charging Contact Areas

* Clean monthly.

Use a soft dry cloth to wipe the charging
contacts on the robot and the dock.

Replacing Disposable Dust Bag

* Replace as required.
D12-1—Remove the dust container cover.

D12-2—Remove the disposable dust bag in the

direction of the arrow and discard it.

Notes:

* The dust bag handle seals the bag on removal to
prevent leakage.

* Always install a dust bag before closing the dust
container cover to avoid auto-emptying without the
bag. You can also disable auto-emptying in the app.

D12-3—Clean around the filter with a dry

cloth. Install a new disposable dust
bag in place along the slot and
unfold the dust bag to maximize
emptying performance.

Note: Make sure the disposable dust bag is properly

sealed to avoid waste escaping and damaging the dock.

D12-4—Close the dust container cover and

make sure it is securely sealed.

@B Cleaning Tank

* Clean as required.
D13-1—Remove the cleaning tank.

D13-2—Rinse the cleaning tank and the filter
with water.

D13-3—Reinstall the cleaning tank.
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Basic Parameters

Robot
Model QR1PES
Battery 14.4V/5200 mAh (TYP)

lithium-ion battery

Rated Input 20VDC 1.5A

Charging Time Approx. 4 hours

Note: The serial number is on a sticker on the underside
of the robot.

Empty Wash Fill Dock

Model EWFD16HRR
Rated Input Voltage 220-240VAC
Rated Frequency 50-60Hz
Rated Input (Dust 3A

collection)

Rated Input
(Hot water washing 5.6A

mop)

Rated Input

(Charging & drying) 0-6A

Rated Output 20VDC 1.5A
14.4V/5200 mAh (TYP)

Charging Battery lithium-ion battery




Common Issues

Issue Solution Issue Solution

* Battery low. Put the robot on the charging dock and charge » WiFi disabled. Reset the WiFi and try again.
Unable to it before use. * Poor WiFi signal. Move the robot to an area with good
power on. * Battery temperature too low or too high. Only use the Unable to WiFi reception.

robot within the range of 4-40°C (39-104°F). connect to ¢ Abnormal WiFi connection. Reset the WiFi, download
. the latest mobile app and retry.

¢ Dock not connected to power. Check whether both WiFL. « Unable to connect to WiFi abruptly. There may be an
Unable to ends of the power cord are properly connected. error with your router settings. Contact Roborock Customer
charge. e Poor contact. Clean the charging contacts of the dock Service for help with troubleshooting.

and the robot.
 Confirm that the dock indicator light is on.

Slow charging.

* When used at high or low temperatures, the robot
will automatically reduce its charging speed to extend
battery life.

e Charging contacts dirty. Wipe them with a dry cloth.

Unable to dock.

¢ Too many obstacles near the dock. Move it to an open area.

* The robot is too far from the charging dock. Place it closer
and retry.

¢ The dock locator may be dirty. Wipe them with a dry cloth.

Noise during
cleaning.

» The main brush, side brush, or main wheels may be jammed.
Turn off the robot and clean them.

* The omnidirectional wheel may be jammed. Use a
screwdriver to remove it for cleaning.

Is power always
being drawn
when the

robot is on the
charging dock?

» The robot will draw power while it is docked to maintain
battery performance, but the power consumption is
extremely low.

Does the robot
need to be
charged for at
least 16 hours
for the first
three uses?

 No. Lithium-ion batteries have no memory effect. The robot
can be used once fully charged.

Cleaning
does not
resume after
recharging.

* Make sure that the robot is not in DND mode. DND
mode will prevent cleanup.

 The robot will not resume cleaning if users press () button
to recharge or manually place the robot back to the dock.




Common Issues

Issue Solution Issue Solution
The robot » « The wall sensor, cliff sensors, or carpet sensor may be * Auto-emptying is d\sab\eq. Che;k in-app settings. .
suddenly misses B ) ) * Dock dust container cover is not installed. Check and install.
B dirty. Wipe them with a soft dry cloth. ; . . )
a certain spot. Unable to ¢ Auto-emptying will not be triggered if the robot returns
to the dock without cleaning.
Schedules are e Schedules will only take effect when the battery is higher auto-empty.

not effective.

than 15%.

The LED status
indicator light
on the dock is

* Voltage error. Check that the local voltage meets the
requirements listed on the dock.

¢ Check clean water tank placement or refill as required.

» Check dirty water tank placement or empty as required.

steady red. » Check that the cleaning tank or cleaning tank filter has
been correctly installed.

Reduced

emptying  The main brush or main brush cover is not properly

performance installed. Check and install in place.

or unusual e The filter, air duct, suction inlet, air inlet, dustbin or dust

noise when bag is blocked. Clean to remove blockages.

emptying.

Reduced » The mop cloths are not attached properly. Reinstall.

mop washing e The floor is dirty. Change the mop washing mode in the

performance. app for better cleaning.

Unable to start
auto-drying.

* Auto-drying is disabled. Check in-app settings.
* Auto-drying starts only after mopping or mop washing.

 The robot will not auto-emptying after returning to the
dock in the Do Not Disturb (DND) mode. Adjust cleaning
or DND duration, or start emptying manually.

Unable to wash
the mop cloths.

* The mop will not be washed if not used.

« If the robot does not start from the dock or no dock is
found on the app map, it will not return to the dock for
mop washing.

» Check clean water tank placement or refill as required.

» Check dirty water tank placement or empty as required.

e Check that the cleaning tank or cleaning tank filter has
been correctly installed.

Unable to wash
the mop cloths
with hot water.

» Check that Mop Washing with Hot Water is enabled in
the app.

Unable to extend
the mop cloth.

¢ Check whether the FlexiArm Extend Cleaning feature is
enabled in the app.

* The mop cloth will only extend along walls and certain
obstacles.

e Please check if the mop extension structure is stuck.
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Informations de sécurité

Restrictions
AVERTISSEMENT

¢ Nutilisez que le bloc d'alimentation détachable Roborock EWFD16HRR ou EWFD20HRR fourni avec ce produit pour recharger la batterie.

¢ Avant de nettoyer ou d'entretenir le produit, il doit étre éteint et sa fiche doit étre débranchée de la prise électrique.

* Afin déviter tout risque de remise a zéro involontaire du coupe-circuit thermique, cet appareil ne doit pas étre alimenté par un dispositif de connexion
externe, tel qu'un programmateur électrique, ou raccordé a un circuit qui est régulierement activé et désactivé par le fournisseur délectricité.

ATTENTION

» Nutilisez pas ce produit sur des surfaces en hauteur sans barrieres, par exemple, sur le sol dune mezzanine, une terrasse ouverte ou le
dessus d'un meuble.

e Pour éviter de bloquer le produit et dendommager des objets de valeur, retirez les objets Iégers (tels que des sacs plastique) et les objets
fragiles (tels que des vases) du sol avant le nettoyage.

» Nutilisez pas le produit pour aspirer des objets durs ou tranchants (tels que des débris de décoration, du verre et des clous), afin déviter de
rayer le robot ou le sol.

¢ Avant de ranger le robot, rechargez-le completement, éteignez-le et placez-le dans un endroit frais et sec. Rechargez-le au moins tous les
trois mois pour éviter une décharge excessive de la batterie.

* Ne placez aucun objet a proximité de l'entrée d'aspiration de la station.

¢ Ne placez pas vos doigts dans la fente de la station pour éviter toute éventuelle blessure.

 Ne faites pas fonctionner le produit dans une piéce ou un nourrisson ou un enfant dort.

 Ne transportez pas le robot a laide de son pare-chocs vertical, de son capot supérieur, de sa brosse latérale ni de son pare-chocs. Ne déplacez pas
la station en la soulevant directement par sa base, les poignées des réservoirs deau ou le couvercle du conteneur de poussiere.

* Assurez-vous que le robot est compatible avec la station, sinon le vidage ou le rechargement risquent d'échouer.

» Nutilisez pas la station pour recueillir des cailloux, des morceaux de papier ou dautres objets qui pourraient obstruer le tuyau dair. Sile
tuyau dair est obstrué, nettoyez-le immédiatement.

* Placez la station sur une surface plane et dure a Iécart du feu, de la chaleur et de l'eau. Evitez les espaces ou lieux étroits oU le robot risque
détre suspendu dans lair.

¢ Ne placez aucun objet, aucun enfant ni animal sur le produit ou la station, et ne les recouvrez daucun élément (housse anti-poussiére
comprise), qu'ils soient en marche ou non.

* N'aspirez pas de matieres en combustion ou qui dégagent de la fumée, comme des cigarettes, des allumettes ou des cendres chaudes.



Informations de sécurité

» N'utilisez pas la station pour recueillir des éléments inflammables ou explosifs, comme des briquets, de I'essence ou du toner utilisé dans
les imprimantes et photocopieuses.

* Ne rincez pas le robot ni la station.

e Utilisez uniqguement le produit conformément au manuel d'utilisation. Lutilisateur sera tenu pour responsable de toute perte ou de tout
dommage résultant d'une utilisation incorrecte.

* Assurez-vous que le bac a poussiere, le filtre lavable, le sac a poussiere, la brosse latérale, les serpillieres, les brosses principales et le cache
de la brosse principale sont en place avant de lancer le nettoyage.

* Ne vous tenez pas assis ou debout sur le robot ou sa station.

e Pour éviter toute corrosion ou tout dommage, n'utilisez que du nettoyant pour sols de marque Roborock dans le réservoir deau.

* Ne placez pas dobjets bas (tels que des chaussures ou des tapis) a proximité des zones surélevées comme des escaliers. Sinon, le robot
pourrait tomber a cause d'un dysfonctionnement des capteurs.

o Afin déviter tout dommage lié a l'eau, veillez a ce qu'il n'y ait pas d'eau sur le sol sur lequel le robot fonctionne.

Batterie et rechargement
AVERTISSEMENT

e Utilisez toujours une prise électrique correctement reliée a la terre pour réduire le risque de choc électrique. Si vous ne disposez pas d'une
telle prise, consultez un électricien pour qu'il vous en installe une.

* Veillez a ce que la tension d'alimentation respecte les exigences mentionnées sur la station.

e Utilisez uniquement le cable d'alimentation fourni avec le produit pour éviter tout risque de fumée, de chaleur ou d'incendie.

¢ Nutilisez pas le produit avec un adaptateur électrique, quel qu'en soit le type, car cela pourrait entrainer un danger et annuler la garantie.

* Si la station est placée dans une zone susceptible d'étre sujette a des orages ou a une tension instable, prenez des mesures de protection.

e Débranchez le cable d'alimentation avant de ranger la station.

* Ne jetez pas les batteries usagées. Déposez-les dans un centre de recyclage professionnel.

* Pour transporter le produit, veillez a ce qu'il soit éteint et débranché de l'alimentation électrique et videz le liquide restant dans les réservoirs
deau. Il est recommandé dutiliser lemballage d'origine.

Explication des symboles internationaux
@ : symbole de CONDUCTEUR DE PROTECTION (terre de protection) [symbole IEC 60417-5019 (02/2009)]



@ Présentation du
produit

@D Robot (vue de dessus)

() —Marche/Arrét/Nettoyage
¢ Appuyez sur ce bouton et
maintenez-le enfoncé pour allumer
ou éteindre le robot
* Appuyez sur ce bouton pour
démarrer un nettoyage

Voyant d'alimentation

¢ Blanc : niveau de batterie = 15 %

* Rouge : niveau de batterie < 15 %

¢ Pulsation : rechargement ou
démarrage

e Clignotement rouge : erreur

() —Station
* Appuyez sur ce bouton pour
faire revenir le robot a la station/
démarrer le vidage
* Appuyez sur ce bouton et
maintenez-le enfoncé pour
démarrer un nettoyage localisé/
laver les serpillieres
Remarque : Appuyez sur nimporte quel bouton pour
arréter le robot lorsqu'il nettoie ou revient a la station.
A1-1—Localisateur de station
A1-2—Capteur d'évitement d'obstacles
Reactive Tech

Robot (vue de dessous)

A2-1—Capteur de murs

A2-2—Roulette omnidirectionnelle

A2-3—Capteur de tapis

A2-4—Brosse latérale

A2-5—Roulette principale

A2-6—Brosse principale

A2-7—Loquets du cache de la brosse
principale

A2-8—Serpillieres

A2-9—Capteurs de vide

Robot (capot supérieur ouvert)

A3-1—Pare-chocs vertical
A3-2—Capteur LiDAR
A3-3—Voyant WiFi
« Eteint : WiFi désactivé/En charge
e Lent clignotement : en attente de
connexion
e Clignotement rapide : connexion
e Fixe : WiFi connecté

A3-4—Bouton Réinitialiser

A3-5—Bac a poussiére

A3-6—Contacts de rechargement

A3-7—Capteur de communication

A3-8—Sortie d'air

A3-9—Bouton de positionnement

A3-10—Orifice de remplissage automatique

A3-11—Modules d‘élévation et de rotation
automatiques des serpilliéres

A3-12—Entrée d'aspiration

A3-13—Pare-chocs

Support de serpilliére

A4-1—Blocs auto-agrippants
A4-2—Axe de serpilliere

Remarque : Fixez les serpilliéres en place.
@ Serpilliére

@ Bac a poussiére

A6-1—Loquet du bac a poussiere
A6-2—Entrée dair

A6-3—Filtre lavable
A6-4—Entrée d'aspiration

@ Base de la station
@ Cable d'alimentation
Sac a poussiére jetable

Station

A10-1—Poignée du réservoir d'eau
A10-2—Loquet du réservoir deau
A10-3—Réservoir d'eau sale
A10-4—Couvercle du conteneur de poussiere
A10-5—Contacts de rechargement
A10-6—Orifice de remplissage du robot
A10-7—Entrée d'aspiration
A10-8—Réservoir d'eau propre
A10-9—Voyant d'état

e Pulsation : vidage/lavage des serpiliéres

* Rouge : erreur de la station

* Voyant éteint : éteint/en charge



A10-10—Sortie d'eau

A10-11—Sorties d'air

A10-12—Base de la station

A10-13—Filtre

A10-14—Fente pour le sac a poussiére
A10-15—Balise de localisation de la station
A10-16—Distributeurs d'eau propre
A10-17—Flotteur de niveau d'eau
A10-18—Filtre du bac de nettoyage
A10-19—Bac de nettoyage

@D Rangement du cable
d’'alimentation

A11-1—Sorties pour le cable
A11-2—Port d'alimentation
A11-3—Fente de rangement du cable

O Installation

@D Informations importantes

B1-1—Rangez les cables, objets durs ou
pointus/tranchants (tels que des
clous ou du verre) et objets détachés
présents au sol et déplacez tout
objet instable, fragile, précieux
ou dangereux afin déviter toute
blessure et tout dommage matériel
dus a des objets qui seraient happés,
heurtés ou renversés par le robot.

B1-2—Lorsque vous utilisez ce robot dans
une zone surélevée, utilisez toujours

une barriere de sécurité physique pour
empécher les chutes accidentelles qui
pourraient entrainer des blessures ou
des dommages matériels.

Remarque : Lorsque vous utilisez votre robot pour

la premiére fois, suivez-le attentivement tout au long

de son parcours de nettoyage en prenant garde aux

problemes potentiels. Le robot pourra nettoyer seul lors
des prochaines utilisations.

@D Assemblage

B2-1—Placez la station sur un sol dur et plat.
Fixez la base en appuyant fermement
sur ses deux cotés puis en appuyant
sur la piece de raccordement qui se
situe au milieu jusqua ce que vous
entendiez un déclic.

B2-2—Déclic

Remarque : Lorsque vous déplacez la station, fixez les

réservoirs d'eau pour éviter qu'ils ne tombent.

B2-3—Connectez le cable d'alimentation a
I'arriere de la station et laissez I'exces
de cable dans la fente de rangement.

Remarque : Le cable d'alimentation peut sortir des
deux cotés.

B2-4—Alignez et installez les axes de
serpilliere dans le robot jusqua ce
que vous entendiez un déclic.

B2-5—Déclic

Placement de la station

Gardez un espace dégagé denviron 09 m (2,9 pi)
de haut, 0,4 m (1,3 pi)de long et 1,2 m (3,9 pi)
de large. Placez la station sur un sol dur et plat
(bois/carrelage/béton, etc.), a plat contre

un mur. Assurez-vous que le lieu offre une
bonne connexion WiFi pour bénéficier dune
meilleure expérience avec l'application
mobile, puis branchez la station et assurez-
Vous que son voyant détat est allumé.

B3-1—Environ 0,9 m (2,9 pi)
B3-2—Environ 0,4 m (1,3 pi)
B3-3—Environ 1,2 m (3,9 pi)

Remarques :

« Si le cable dalimentation pend a la verticale vers le sol,
il risque détre happé par le robot, ce qui peut entrainer
un déplacement ou un débranchement de la station.

* Le voyant détat de la station est allumé lorsqu'elle est
sous tension et éteint lorsque le robot est en charge.
 Le voyant détat de la station devient rouge si une erreur

survient.

 Placez la station sur un sol plat a 'écart du feu, de la
chaleur et de 'eau. Evitez les espaces ou lieux étroits
ou le robot risque d*étre suspendu dans lair.

 Placer la station sur une surface molle (moquette/
tapis) peut entrainer son inclinaison et des problemes
de départ et de retour a la station du robot.

* Gardez la station a l'écart de la lumiére directe du
soleil et de tout ce qui pourrait bloquer la balise de
localisation de la station, sinon, le robot risque de ne
pas parvenir ay revenir.

* Nutilisez pas la station sans réservoir d'eau propre,
réservoir deau sale, couvercle du conteneur de
poussiere, sac a poussiere jetable ou bac de nettoyage.

* Entretenez la station conformément aux consignes
dentretien. Ne nettoyez pas la station avec un chiffon
ou un tissu humide.

 Toutes les stations sont soumises a des tests a leau avant
de quitter [usine. Il est normal quune petite quantité deau
subsiste dans le passage deau de la station.



@ Allumage et rechargement
du robot

Appuyez sur le bouton (U et maintenez-le
enfoncé pour allumer votre robot. Attendez
que la lumiére du voyant soit fixe puis placez
votre robot sur sa station pour le recharger.
Assurez-vous que la station est sous tension.
Appuyez sur le bouton O de votre robot afin
qu'il revienne automatiquement a sa station
pour se recharger. Le robot intégre un
bloc-batterie lithium-ion rechargeable tres
performant. Gardez le robot chargé pour
préserver les performances de la batterie.
B4-1—Le voyant détat de la station séteint
et le voyant d'alimentation du robot
présente une pulsation : en charge

Remarque : Il est possible que le robot ne sallume
pas lorsque la batterie est faible. Dans ce cas, placez le
robot sur la station pour qu'il se recharge.

Connexion a l'application

1. Téléchargement de l'application

Recherchez « Roborock » sur 'App Store ou
sur Google Play ou scannez le code QR pour
télécharger et installer lapplication.

2. Réinitialisation du WiFi
a. Ouvrez le capot supérieur et recherchez
le voyant WiFi.

b. Appuyez sur les boutons (U et ) et maintenez-
les enfoncés jusqua ce que vous entendiez
lalerte vocale « Réinitialisation du WiFi ».
La réinitialisation est terminée lorsque le
voyant WiFi clignote lentement. Le robot
sera alors en attente de connexion.

Remarque : Sivous ne parvenez pas a vous connecter au

robot en raison de la configuration de votre routeur, dun

mot de passe oublié ou de toute autre raison, réinitialisez
le WiFi et ajoutez votre robot comme nouvel appareil.

3. Ajout d'un appareil

Ouvrez lapplication Roborock, puis appuyez
sur le bouton « Scanner pour connecter »
ou sur le bouton « Rechercher un appareil »,
et ajoutez ensuite I'appareil en suivant les
instructions de l'application.

Remarques :

* Le véritable processus peut varier en raison des mises
a jour continues de 'application. Suivez les instructions
fournies dans l'application.

* Seul le WiFi 2,4 GHz est pris en charge.

 Sile robot est en attente d'une connexion pendant
plus de 30 minutes, le WiFi sera automatiquement
désactivé. Si vous voulez vous reconnecter, réinitialisez
le WiFi avant de poursuivre.
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@ Instructions
d'utilisation
Marche/Arrét

Appuyez sur le bouton (U et maintenez-le enfoncé
pour allumer le robot. Le voyant dalimentation
sallumera et le robot entrera en mode Veille.
Appuyez sur le bouton () et maintenez-le
enfoncé pour éteindre le robot et mettre fin
au cycle de nettoyage.

Remarque : Le robot ne peut pas étre éteint lorsqu'il
est en charge.

Remplissage du réservoir d'eau

Retirez le réservoir d'eau propre, puis ouvrez-
le et remplissez-le deau jusquau repere « MAX »,
Refermez le couvercle, verrouillez le loquet et
réinstallez le réservoir.

Remarques :

* Pour éviter toute corrosion ou tout dommage, n'utilisez
que du nettoyant pour sols de marque Roborock dans
le réservoir d'eau.

* N'ajoutez pas trop de liquide de nettoyage pour éviter tout
fonctionnement incorrect lié a un glissement du robot.

* Pour éviter toute déformation du réservoir deau, n'y
placez pas deau chaude.

« Si des traces d'eau subsistent sur le réservoir deau,
essuyez-les avant de le réinstaller.

Démarrage du nettoyage

Appuyez sur le bouton (O pour démarrer un
nettoyage. Le robot planifiera son parcours
de nettoyage en fonction de son analyse
de la piece. Il divise la piéce en zones,



commence par nettoyer les bords d'une
zone puis la compléte en zigzag. Ce faisant,
il nettoie toutes les zones une par une,
nettoyant ainsi efficacement votre logement.

C2-1—Zone 1 - Nettoyée
C2-2—Zone 2 - Nettoyée
C2-3—Zone 3 - En cours
C2-4—Zone 4 - Zone suivante

Remarques :

 Pour permettre au robot daspirer et de revenir
automatiquement a la station, mettez-le en marche depuis
la station. Ne déplacez pas la station durant le nettoyage.

* Le nettoyage ne peut pas démarrer si le niveau de la
batterie est trop faible. Laissez le robot se recharger
avant de démarrer le nettoyage.

* Rangez correctement vos cables (y compris le cable
dalimentation de la station) et vos objets précieux
présents au sol avant le nettoyage. Les éléments épars
risqueraient détre trainés par votre robot, ce qui pourrait
entrainer une déconnexion de vos appareils électriques
ou un endommagement de vos cables et de vos biens.

* Si le nettoyage est terminé en moins de 10 minutes, la
zone sera nettoyée deux fois.

* Sile niveau de la batterie devient insuffisant durant le cycle
de nettoyage, le robot reviendra automatiquement a
la station. Apres sétre rechargé, le robot reprendra la
ou il slest arrété.

* Le robot rétractera son support de serpilliere lorsquil
nettoiera un tapis. Vous pouvez également définir le tapis
en tant que zone interdite dans lapplication pour léviter.

¢ Avant le démarrage de chaque tache de nettoyage a
la serpilliere, assurez-vous que les serpilliéres ont été
correctement installées.

Nettoyage localisé

En mode Pause, appuyez sur le bouton O
et maintenez-le enfoncé pour démarrer un
nettoyage localisé.

Zone couverte par le nettoyage : le robot
nettoie une zone carrée de 1,5 m (4,9 pi) x
1,5m (4,9 pi) autour de lui.

Remarque : Apres le nettoyage localisé, le robot reviendra

automatiquement a son point de départ et entrera en
mode Veille.

Pause

Lorsque le robot est en marche, appuyez
sur n'importe quel bouton pour le mettre en
pause, puis appuyez sur le bouton () pour
reprendre le nettoyage ou appuyez sur le
bouton () pour le renvoyer a la station.

Remarque : Sivous placez manuellement le robot en
pause sur sa station, cela mettra fin au nettoyage en cours.

Veille

Si le robot est en pause pendant plus de
10 minutes, il se mettra en veille et son
voyant d'alimentation clignotera toutes les
quelques secondes. Appuyez sur n'importe
quel bouton pour le sortir de veille.
Remarques :

 Le robot ne se mettra pas en veille lorsquiil sera en charge.

* Le robot séteindra automatiquement s'il reste en mode
Veille pendant plus de 12 heures.

Mode NPD

La période par défaut du mode Ne pas
déranger (NPD) est de 22 h 00 a 08 h 00. Vous
pouvez utiliser lapplication pour le désactiver
ou changer sa période. Lorsque le mode

NPD sera activé, le robot ne reprendra pas
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automatiquement le nettoyage, la luminosité
du voyant d'alimentation sera réduite et le
volume des annonces vocales sera réduit.

Lavage des serpilliéres

Durant le nettoyage, le robot détermine
automatiquement a quel moment il doit
revenir a la station pour laver les serpillieres
et remplir le réservoir deau afin de maximiser
ses performances de nettoyage a la serpilliere.
Durant un nettoyage, appuyez sur le bouton
Station de lapplication afin de renvoyer le robot
a sa station pour un lavage de ses serpillieres.
Lorsque le robot est en charge, appuyez sur le
bouton () du robot et maintenez-le enfoncé ou
appuyez sur le bouton Laver dans lapplication
pour démarrer manuellement un lavage des
serpillieres. Appuyez sur nimporte quel bouton
pour arréter le lavage des serpillieres.
Remarques:

* Pour permettre au robot de laver automatiquement
ses serpilliéres, démarrez-le depuis la station et ne
déplacez pas la station durant le nettoyage.

* Prenez garde a I'eau chaude et ne touchez pas la
sortie d'eau.

* Vous pouvez définir la fréquence des lavages et le
mode de lavage dans l'application.



Vidage
Le vidage automatique commencera
automatiquement lorsque le robot reviendra
a la station apres le nettoyage. Pour
démarrer manuellement le vidage, appuyez
sur le bouton O du robot tandis qu'il est sur
sa station ou appuyez sur le bouton Vider
dans lapplication. Appuyez sur n'importe
quel bouton pour arréter le vidage.
Remarques B
« Lorsque le vidage automatique n'a pas été utilisé depuis
longtemps, videz le bac a poussiere manuellement
et assurez-vous que l'entrée d'air ne présente aucune
obstruction pour que les performances de vidage restent
optimales.
« Le vidage automatique peut étre désactivé par le biais

de l'application.
* Evitez de déclencher fréquemment le vidage manuellement.

Séchage

Le séchage démarre automatiquement une
fois que le lavage des serpilliéres ou que le
nettoyage est terminé. Appuyez sur le bouton
Séchage de l'application pour démarrer ou
arréter manuellement le séchage.
Remarques :

* La durée du séchage peut étre modifiée dans lapplication.

* Le séchage automatique peut étre désactivé par le biais
de l'application.

Rechargement

Une fois le nettoyage terminé, le robot reviendra
automatiquement a sa station pour se recharger.
En mode Pause, appuyez sur le bouton O

pour renvoyer le robot a la station. Lorsque le
robot sera en charge, le voyant dalimentation
présentera un effet de pulsation.

Remarque : Le robot reviendra automatiquement a
son point de départ s'il ne parvient pas a retrouver sa

station. Placez manuellement le robot sur sa station
pour le recharger.

Erreur

Si une erreur se produit, le voyant
dalimentation du robot clignotera en rouge
ou le voyant d'état de la station restera fixe
en rouge. Vous recevrez une notification
contextuelle dans l'application et une alerte
vocale sera éventuellement émise.
Remarques :
 Le robot se mettra automatiquement en veille sl reste
sur un dysfonctionnement pendant plus de 10 minutes.
 Sivous placez manuellement le robot sur sa station

alors qu'il présente un dysfonctionnement, cela mettra
fin au nettoyage en cours.

Réinitialisation systéme

Sile robot ne répond pas a la pression
sur un bouton ou ne peut pas étre éteint,
réinitialisez le systeme en appuyant sur le
bouton Réinitialiser.

Remarque : Une fois le systéme réinitialisé, les paramétres
dusine des nettoyages planifiés, du WiFi, etc. seront rétablis.

Restauration des paramétres
d'usine

Si le robot ne fonctionne pas correctement
apres une réinitialisation systeme, allumez-le.
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Appuyez sur le bouton ), maintenez-le
enfoncé, et dans le méme temps, appuyez
sur le bouton Réinitialiser jusqua ce que vous
entendiez lannonce vocale « Restauration
des parametres d'usine ». Les parametres
dusine du robot seront alors restaurés.

@ Entretien de routine

Remarque : La fréquence de remplacement peut varier
selon la situation. En cas d'usure anormale, remplacez
immédiatement les piéces.

@D Brosse principale

+ Nettoyer toutes les 2 semaines et remplacer tous les 6 &
12 mois.

D1-1—Cache de la brosse principale

D1-2—Loquets du cache de la brosse
principale

D1-3—Brosse principale

D1-4—Capuchons de la brosse principale

D1-5—Roulement de la brosse principale

D1-6—Retournez le robot et appuyez sur
les loquets du cache de la brosse
principale pour le retirer.

D1-7—Tirez sur la brosse principale pour la
sortir et retirez son roulement. Tournez
les capuchons de la brosse principale
dans le sens de déverrouillage indiqué
pour les retirer, puis retirez tous les
poils et toutes les saletés enchevétrés
aux deux extrémités de la brosse
principale.



D1-8—Réinstallez la brosse principale.

D1-9—Réinstallez le cache de la brosse
principale. Assurez-vous que les
quatre dents sont entierement placées
dans la fente, puis pressez le cache de
la brosse principale pour le verrouiller,
jusquia ce que vous entendiez un déclic.

Remarques :

 Vous devez nettoyer la brosse principale a laide d'un

chiffon humide et la laisser sécher a Iécart de la lumiére
directe du soleil.

* N'utilisez pas de liquides nettoyants corrosifs ou de
désinfectants pour nettoyer la brosse principale.

Brosse latérale

* Nettoyer tous les mois et remplacer tous les 3 & 6 mois.
Retirez la vis de la brosse latérale. Retirez
et nettoyez la brosse latérale. Réinstallez la
brosse latérale et serrez la vis.

Roulette omnidirectionnelle

* Nettoyer si nécessaire.

D3-1—Utilisez un outil, tel qu'un petit tournevis,
pour déloger laxe et extraire la roulette.

Remarque : Le support de la roulette omnidirectionnelle

ne peut pas étre retiré.

D3-2—Rincez la roulette et son axe a l'eau
pour retirer tout poil et toute saleté.
Laissez sécher et réinstallez la roulette
en appuyant fermement dessus pour
quelle se mette en place.

@D Roulette principale

* Nettoyer si nécessaire.

Nettoyez la roulette principale avec un chiffon
doux sec.

€D Bac a poussiére

+ Nettoyer si nécessaire.

D5-1—0Ouvrez le capot supérieur du robot et
appuyez sur le loquet du bac a poussiere
pour retirer le bac a poussiere.

D5-2—O0uvrez le filtre lavable et videz le bac
a poussiere.

D5-3—Remplissez le bac a poussiere deau
propre et réinstallez le filtre lavable.
Secouez délicatement le bac a
poussiére, puis évacuez l'eau sale.

Remarque : Nutilisez que de 'eau propre sans liquide

nettoyant pour éviter toute obstruction.

D5-4—Laissez sécher le bac a poussiére et
le filtre lavable.

€D Filtre lavable

+* Nettoyer toutes les deux semaines et remplacer le filtre
tous les 6 a 12 mois.

D6-1—Retirez le filtre.

D6-2—Rincez le filtre a plusieurs reprises et
tapotez-le pour éliminer autant de
saleté que possible.

Remarque : Ne touchez pas la surface du filtre avec vos

mains, une brosse ou des objets durs pour éviter tout
risque de lendommager.
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D6-3—Laissez le filtre sécher completement
pendant 24 heures, puis réinstallez-le.

Serpillieres

+ Nettoyer si nécessaire et remplacer tous les 1 a 3 mois.

D7-1—Retirez la serpilliere de son support.
Nettoyez la serpilliere et laissez-la
sécher a lair libre.

Remarque : Une serpilliére sale nuira aux performances

de nettoyage. Nettoyez-la avant utilisation.

D7-2—Faites fermement adhérer la serpilliere
en place sur son support.

€D Capteurs du robot

+ Nettoyer si nécessaire.

Utilisez un chiffon doux sec pour essuyer et
nettoyer tous les capteurs, notamment les
suivants :

D8-1—Localisateur de station

D8-2—Capteur dévitement d'obstacles
Reactive Tech

D8-3—Capteur de murs

D8-4—Capteur de communication

D8-5—Capteur de tapis

D8-6—Quatre capteurs de vide

€D Déplacement de la station

Soulevez et déplacez la station. Ne déplacez
pas la station en la soulevant directement
par sa base, les poignées des réservoirs
d'eau ou le couvercle du conteneur de
poussiere afin d'éviter qu'elle ne tombe.



Réservoir d'eau sale

* Nettoyer si nécessaire.

Ouvrez le couvercle du réservoir deau sale
et évacuez I'eau sale. Remplissez le réservoir
d'eau propre, refermez le couvercle, puis
agitez-le. Evacuez ensuite leau sale. Refermez
le couvercle puis réinstallez le réservoir.

Zones de contact de
rechargement

* Nettoyer tous les mois.

Utilisez un chiffon doux sec pour essuyer

les contacts de rechargement de la station

et du robot.

@P Remplacement du sac a
poussiére jetable
* Remplacer si nécessaire.
D12-1—Retirez le couvercle du conteneur
de poussiere.

D12-2—Retirez le sac a poussiére jetable
dans le sens indiqué par la fleche,
puis mettez-le au rebut.

Remarques :

* La poignée du sac a poussiére le referme une fois qu'il
est retiré pour éviter toute perte.

« Installez toujours un sac a poussiere avant de refermer
le couvercle du conteneur de poussiere pour éviter tout
vidage automatique sans sac. Vous pouvez également
désactiver le vidage automatique dans lapplication.

D12-3—Nettoyez autour du filtre a aide
dun chiffon sec. Installez un nouveau
sac a poussiére jetable le long de la

fente et dépliez-le pour maximiser
les performances du vidage.

Remarque : Assurez-vous que le sac a poussiére jetable
est correctement fermé afin d'éviter la sortie des déchets
et lendommagement de la station.

D12-4—Refermez le couvercle du conteneur
de poussiere et assurez-vous qu'il
est bien fermé.

Bac de nettoyage

* Nettoyer si nécessaire.
D13-1—Retirez le bac de nettoyage.

D13-2—Rincez le bac de nettoyage et son
filtre a l'eau.

D13-3—Réinstallez le bac de nettoyage.

Parameétres de base
Robot

Modéle QR1TPES
Batterie lithium-ion
Batterie 14,4 V/5 200 mAh

(capacité typique)

Entrée nominale 20 VCC, 1,5A

Durée de

Environ 4 heures
rechargement

Remarque : Le numéro de série figure sur un autocollant
apposeé sous le robot.
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Station de vidage, lavage et
remplissage

Modéle EWFD16HRR
T(’-:An5|o/n nominale 920 - 240 VCA
dentrée
Fréquence nominale 50 - 60 Hz
Entrée nominale

. . 3A
(recueil de la poussiere)
Entrée nominale
(lavage des serpillieres 5,6 A
a leau chaude)
Entrée nominale
(rechargement et 06A
séchage)
Sortie nominale 20VCC, 1,5A

Batterie lithium-ion
14,4V/5 200 mAh
(capacité typique)

Rechargement de la
batterie

Problémes courants

Scannez le code QR ci-dessous pour consulter
les probléemes courants.
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Benutzerhandbuch fir Roboter-Staubsauger

Bitte lesen Sie dieses Benutzerhandbuch und die darin enthaltenen Diagramme sorgféltig durch, bevor
Sie das Produkt benutzen, und bewahren Sie es fiir spateres Nachschlagen sicher auf.
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Sicherheitsinformationen

Einschrankungen
WARNUNG

¢ \Verwenden Sie zum Aufladen des Akkus nur das mit diesem Produkt mitgelieferte abnehmbare Netzteil Roborock EWFD16HRR oder EWFD20HRR.

¢ \Vor der Reinigung oder Wartung des Produkts muss das Produkt ausgeschaltet und der Netzstecker aus der Steckdose gezogen werden.

e Um eine Gefdhrdung durch unbeabsichtigtes Zurticksetzen der thermischen Sicherung zu vermeiden, darf dieses Gerat nicht durch ein
externes Schaltgerat, wie eine Zeitschaltuhr, mit Strom versorgt werden oder mit einem Stromkreis verbunden sein, der regelmaRig durch
den Anbieter an- und ausgeschaltet wird.

ACHTUNG

* Verwenden Sie dieses Produkt nicht auf hochgelegenen Flachen ohne Schutzbarrieren, wie z. B. auf dem Boden einer Galerie, einer offenen
Terrasse, einer Schrage oder auf Mébeln.

e Entfernen Sie vor der Reinigung leichte Objekte (z. B. Plastiktliten) und zerbrechliche Gegenstande (z. B. Vasen) vom Boden, um ein
Verstopfen des Gerats und Schaden an wertvollen Gegenstdnden zu vermeiden.

¢ Verwenden Sie das Produkt nicht zum Entfernen harter oder scharfer Gegenstande (z. B. Dekorationsreste, Glas und Ndgel), um Kratzer am
Roboter oder am Boden zu vermeiden.

¢ Laden Sie den Roboter vor einer Einlagerung vollstandig auf und schalten Sie ihn aus. Wahlen Sie dann einen kihlen, trockenen Ort aus.
Laden Sie ihn mindestens alle drei Monate auf, um eine Tiefentladung des Akkus zu vermeiden.

e Positionieren Sie keine Gegenstande in der Nahe des Saugeinlasses der Dockingstation.

¢ Fassen Sie mit den Fingern nicht in die Fugen der Dockingstation, um mogliche Verletzungen zu vermeiden.

¢ Verwenden Sie das Produkt nicht in Raumen, in denen ein Saugling oder ein Kind schlaft.

¢ Tragen Sie den Roboter nicht am vertikalen Stol3fanger, an der oberen Abdeckung, an der Seitenburste oder am Stol3fanger. Bewegen Sie
die Dockingstation nicht durch Anheben des Dockingstationsockels, der Wassertankgriffe oder der Staubbehalterabdeckung.

o Stellen Sie sicher, dass der Roboter mit der Dockingstation kompatibel ist, da sonst das Entleeren oder Laden mdéglicherweise nicht funktioniert.

* Verwenden Sie die Dockingstation nicht zum Aufnehmen von Steinen, Papierschnipseln oder anderen Gegenstanden, die den Luftkanal
blockieren kénnten. Reinigen Sie den Luftkanal sofort, wenn er verstopft ist.

e Platzieren Sie die Dockingstation auf einem harten, ebenen Untergrund, abseits von Feuer, Hitze und Wasser Vermeiden Sie enge Stellen
oder Orte, an denen der Roboter eventuell in die Luft gehoben werden kdnnte.

e Platzieren Sie keine Gegenstande, Kinder oder Haustiere auf dem Produkt oder der Dockingstation und verdecken Sie sie nicht mit
Gegenstanden (einschliel3lich staubdichter Abdeckungen), egal ob sie in Betrieb sind oder nicht.

¢ Sammeln Sie keine brennenden oder glimmenden Gegenstande auf, wie z. B. Zigaretten, Streichholzer oder heil3e Asche.
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Sicherheitsinformationen

* Verwenden Sie die Dockingstation nicht zum Aufnehmen von brennbaren oder explosiven Gegenstanden wie Feuerzeugen, Benzin und
Tonern, die in Druckern oder Kopierern verwendet werden.

* Roboter und Dockingstation nicht abspulen.

¢ Produkt nur gemaf’ Benutzerhandbuch verwenden. Jeglicher Verlust oder Schaden, der durch eine unsachgemale Nutzung entsteht, ist
durch den Benutzer zu verantworten.

¢ Achten Sie darauf, dass Staubbehadlter, waschbarer Filter, Staubbeutel, Wischtticher, HauptbUrsten und Hauptburstenabdeckung korrekt
installiert sind, bevor der Reinigungsvorgang gestartet wird.

* Nicht auf dem Roboter oder der Dockingstation sitzen oder stehen.

* Um Korrosion oder Schaden zu vermeiden, verwenden Sie im Wassertank nur den Bodenreiniger der Marke Roborock.

* Keine flachen Gegenstande (wie Schuhe oder Matten) in die Nahe von erhéhten Bereichen wie Treppenstufen platzieren. Andernfalls kann
der Roboter aufgrund von Sensorfehlfunktionen herunterfallen.

e Zur Vermeidung von Wasserschaden sicherstellen, dass der Boden im Wirkungsbereich des Roboters frei von Flissigkeit ist.

Akku und Laden
WARNUNG

» Verwenden Sie stets nur ordnungsgemal} geerdete Steckdosen, um das Stromschlagrisiko zu minimieren. Wenn keine solche Steckdose
vorhanden ist, missen Sie diese von einem Elektriker installieren lassen.

¢ VVergewissern Sie sich, dass die Versorgungsspannung den auf der Dockingstation angegebenen Anforderungen entspricht.

* Verwenden Sie nur das mit dem Produkt gelieferte Netzkabel, um eine mdgliche Rauch-, Hitze- oder Brandentwicklung zu vermeiden.

¢ Verwenden Sie das Produkt nicht mit jeglichen Arten von Netzadaptern, da dies eine Gefahrdung darstellen kann und die Garantie erlischt.

« Treffen Sie Schutzmalinahmen, wenn die Dockingstation in einer gewittergefahrdeten Gegend oder mit instabiler Spannung verwendet wird.

* Trennen Sie das Netzkabel von der Stromversorgung, bevor Sie die Dockingstation einlagern.

e Altbatterien nicht im Mull entsorgen. Fihren Sie sie dem professionellen Recycling zu.

* Stellen Sie vor dem Transport des Produkts sicher, dass es von der Stromversorgung getrennt und ausgeschaltet ist, und entleeren Sie
verbleibende Flussigkeit aus den Wassertanks. Die Aufbewahrung in der Originalverpackung wird empfohlen.

Erlduterung der internationalen Symbole
@ - Symbol SCHUTZERDE (Schutzleiter) [Symbol IEC 60417-5019 (2009-02)]
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@ Produktibersicht

Roboter (Ansicht von oben)

() —Power/Reinigen
* Gedruckt halten zum Ein-/
Ausschalten des Roboters
¢ Driicken zum Starten der Reinigung

Stromanzeige

* Weil: Akkustand = 15 %

* Rot: Akkustand <15 %

¢ Pulsierend: Aufladen oder Starten
® Rot blinkend: Fehler

() —Station
¢ Driicken zum Zurtckkehren zur
Station/zum Beginnen des Entleerens
¢ Gedrickt halten, um Punktreinigung/
Moppwasche zu starten
Hinweis: Driicken Sie eine beliebige Taste, um den Roboter
wahrend der Reinigung oder des Andockens anzuhalten.
A1-1—Dockingstationssucher
A1-2—Reactive
Tech-Hindernisumgehungssensor

Roboter (Ansicht von unten)

A2-1—Wandsensor
A2-2—Rundlaufrad
A2-3—Teppichsensor
A2-4—Seitenblrste
A2-5—Hauptrad
A2-6—Hauptbirste

A2-7—Verschlusse der
Hauptbirsten-Abdeckung

A2-8—Wischtiicher

A2-9—Klippensensoren

Roboter (obere Abdeckung
offen)

A3-1—Vertikaler StoRféanger
A3-2—LiDAR-Sensor
A3-3—WLAN-Anzeige
¢ Aus: WLAN deaktiviert/Laden
e Langsam blinkend: Auf Verbindung
warten
e Schnell blinkend: Verbindung wird
hergestellt
e Dauerhaft: Mit WLAN verbunden

A3-4—Reset-Taste
A3-5—Staubbehalter
A3-6—Ladekontakte
A3-7—Kommunikationssensor
A3-8—Luftauslass
A3-9—Positionstaste
A3-10—Selbstbefullender Anschluss
A3-11—Automatisches Anheben und
Drehen der Moppmodule
A3-12—Saugeinlass
A3-13—Stol3fanger

@ Wischtuchhalterung

A4-1—Klettverschlussaufsatze
A4-2—Moppachse

Hinweis: Bringen Sie die Wischt(icher sicher an.
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@ Wischtuch

@ Staubbehalter

A6-1—Staubbehalter-Verschluss
A6-2—Lufteinlass
A6-3—Waschbarer Filter
A6-4—Saugeinlass

Dockingstationssockel
@ Stromkabel
@ Einweg-Staubbeutel

Station

A10-1—Wassertankgriff
A10-2—Wassertankverschluss
A10-3—Schmutzwassertank
A10-4—Staubbehalterabdeckung
A10-5—Ladekontakte
A10-6—Selbstbefiillender Anschluss
A10-7—Saugeinlass
A10-8—Reinwassertank
A10-9—Statusanzeigeleuchte

e Pulsierend: Entleeren/Moppwaschen

¢ Rot: Dockingstationsfehler

¢ Aus: Ausgeschaltet/Laden

A10-10—Wasserauslass
A10-11—Luftauslass
A10-12—Dockingstationssockel
A10-13—Filter
A10-14—Staubbeutelschlitz



A10-15—Stationsstandortsignal
A10-16—Dosierer fiir Reinwasser
A10-17—Wasserstandschwimmer
A10-18—Filter der
Mopp-Reinigungsvorrichtung
A10-19—Mopp-Reinigungsvorrichtung

Stromkabelaufbewahrung

A11-1—Kabelausgange
A11-2—Stromanschluss
A11-3—Kabelaufbewahrungsschlitz

@ Installation

@D Wichtige Informationen

B1-1—Kabel, harte oder scharfe Gegenstande
(wie Nagel und Glas) und lose Gegenstande
vom Boden aufheben und instabile,
zerbrechliche, wertvolle oder gefahrliche
Gegenstande entfernen, um Personen-
und Sachschaden zu vermeiden, die
durch verfangene, angefahrene oder vom
Roboter umgestoRene Gegenstande
verursacht werden kénnen.

B1-2—Wenn Sie den Roboter in einem
erhohten Bereich verwenden,
verwenden Sie immer eine sichere
physische Barriere gegen versehentliche
Stlrze, die zu Personenschaden oder
Sachschaden fuhren kénnen.

Hinweis: Folgen Sie dem Roboter beim ersten Einsatz
entlang der gesamten Reinigungsstrecke und achten Sie
auf mogliche Probleme. Bei zukunftigen Einsatzen wird
der Roboter in der Lage sein, selbststandig zu reinigen.

Aufbau

B2-1—Setzen Sie die Dockingstation
auf einen harten und ebenen
Untergrund. Befestigen Sie den
Sockel, indem Sie beide Seiten des
Sockels fest nach unten driicken und
dann das Verbindungsteil in der Mitte
driicken, bis Sie ein Klicken horen.

B2-2—Klicken

Hinweis: Beim Bewegen der Dockingstation missen Sie

die Wassertanks sichern, damit sie nicht herunterfallen.

B2-3—SchlieBen Sie das Stromkabel an der
Rickseite der Dockingstation an und
belassen Sie Uberschissiges Kabel
im Aufbewahrungsschlitz.

Hinweis: Stromkabel kann an beiden Seiten entnommen
werden.

B2-4—Montieren Sie die Moppachsen im
Roboter, bis Sie ein Klicken horen.

B2-5—Klicken

Dockingstation aufstellen

Sorgen Sie fur einen Abstand von ungefahr
0,9 m nach oben sowie 0,4 m in der Lange
und 1,2 m in der Breite. Platzieren Sie die
Station auf einem harten und ebenen
Untergrund (Holz/Fliesen/Beton usw.) flach
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an einer Wand. Am Standort muss guter
WLAN-Empfang herrschen, damit Sie die
mobile App besser nutzen kénnen. Stecken
Sie das Gerat dann ein und vergewissern
Sie sich, dass die Statusanzeigeleuchte der
Dockingstation aufleuchtet.

B3-1—Ungefahr 0,9 m
B3-2—Ungefahr 0,4 m
B3-3—Ungefdhr 1,2 m

Hinweise:

* Wenn das Stromkabel senkrecht am Boden hangt,
kann es vom Roboter erfasst werden, was dazu fuhrt,
dass die Station bewegt oder getrennt wird.

 Die Statusanzeigeleuchte der Dockingstation leuchtet
auf, wenn die Dockingstation eingeschaltet ist, und ist
aus, wenn der Roboter geladen wird.

 Die Statusanzeigeleuchte der Station leuchtet rot,
wenn ein Fehler auftritt.

* Platzieren Sie die Dockingstation auf einem ebenen
Untergrund, abseits von Feuer, Hitze und Wasser.
Vermeiden Sie enge Stellen oder Orte, an denen der
Roboter eventuell in die Luft gehoben werden konnte.

* Wenn Sie die Dockingstation auf einem weichen Untergrund
(Teppich/Matte) platzieren, kann die Dockingstation
umkippen und Probleme beim Andocken und Verlassen
verursachen.

* Schiitzen Sie die Dockingstation vor direkter
Sonneneinstrahlung und allem, was das Signal der
Dockingstation blockieren kénnte; andernfalls kehrt der
Roboter moglicherweise nicht zur Dockingstation zurtick.

* Verwenden Sie die Dockingstation nicht
ohne Reinwassertank, Schmutzwassertank,
Staubbehalterabdeckung, Einweg-Staubbeutel oder
Mopp-Reinigungsvorrichtung.

* Warten Sie die Dockingstation gemaR den
Wartungsanweisungen. Reinigen Sie die Dockingstation
nicht mit einem nassen Tuch oder Taschentuch.

* Alle Stationen werden vor dem Verlassen des Werks einem
Wassertest unterzogen. Es ist normal, dass eine kleine
Menge Wasser in den Wasserleitungen der Station verbleibt.



Einschalten und Aufladen
des Roboters

Halten Sie die (D-Taste gedriickt, um den
Roboter einzuschalten. Positionieren Sie den
Roboter zum Aufladen auf der Station, sobald
die Stromanzeigeleuchte aufleuchtet, und
stellen Sie sicher, dass die Station eingeschaltet
ist. Driicken Sie die (3 Taste am Roboter,

damit er automatisch zum Aufladen in die
Station zurtickkehrt. Der Roboter ist mit einem
integrierten leistungsstarken Lithium-Ionen-
Akku ausgestattet. Sorgen Sie daflr, dass der
Roboter bei normalem Gebrauch geladen
bleibt, um die Akkuleistung zu erhalten.

B4-1—Die Statusanzeigeleuchte der
Dockingstation erlischt, die Stromanzeige
des Roboters pulsiert: Aufladen

Hinweis: Bei niedrigem Akkustand lasst sich der
Roboter méglicherweise nicht einschalten. Schlieen Sie
in diesem Fall den Roboter an die Station an.

Mit der App verbinden
1. App herunterladen

Suchen Sie im App Store oder in Google
Play nach ,Roborock” oder scannen Sie den
QR-Code, um die App herunterzuladen und
zu installieren.

2. WLAN zurlicksetzen

a. Offnen Sie die obere Abdeckung, um die
WLAN-ANzeige zu sehen.

b. Halten Sie die Tasten () und (O gedrickt,
bis Sie den Sprachalarm ,WLAN
zurUcksetzen” horen. Das Zurticksetzen
ist abgeschlossen, wenn die WLAN-
Kontrollleuchte langsam blinkt. Der
Roboter wartet dann auf eine Verbindung.

Hinweis: Wenn Sie sich aufgrund Ihrer Router-

Konfiguration, wegen eines vergessenen Kennworts

oder aus einem anderen Grund nicht mit dem Roboter

verbinden kénnen, setzen Sie das WLAN zuriick und
fugen Sie Ihren Roboter als neues Gerat hinzu.

3. Gerat hinzufugen

Offnen Sie die Roborock-App, tippen Sie auf
die Schaltflache ,Scannen zum Verbinden”
oder auf die Schaltflache ,Nach Gerat
suchen” und flgen Sie das Gerat wie in der
App beschrieben hinzu.

Hinweise:

 Der tatsachliche Prozess kann aufgrund kontinuier- licher
App-Updates variieren. Folgen Sie den Anweisungen
in der App.

* Es wird nur 2,4-GHz-WLAN unterstdtzt.
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* Das WLAN wird automatisch deaktiviert, wenn der
Roboter langer als 30 Minuten auf eine Verbindung
wartet. Wenn Sie die Verbindung neu herstellen
wollen, setzen Sie zuerst das WLAN zurUck.

@ Gebrauchsanweisung

Ein/Aus

Halten Sie die (D-Taste gedrickt, um den
Roboter einzuschalten. Die Stromanzeige
leuchtet auf, und der Roboter geht in den
Standby-Modus.

Halten Sie die Taste () gedrtickt, um den Roboter
auszuschalten und den Reinigungsvorgang zu
beenden.

Hinweis: Der Roboter kann wahrend des Ladevorgangs
nicht ausgeschaltet werden

@ Fillen des Wassertanks

Entfernen und &ffnen Sie den Reinwassertank
und fullen Sie den Tank mit Wasser bis MAX.
SchlieRen Sie den Deckel, verriegeln Sie den
Verschluss und setzen Sie den Tank wieder ein.

Hinweise:

* Um Korrosion oder Schaden zu vermeiden, verwenden
Sie im Wassertank nur den Bodenreiniger der Marke
Roborock.

 Nicht zu viel Reinigungsflissigkeit hinzufuigen, um zu
verhindern, dass der Roboter aufgrund von Schlupf
nicht ordnungsgemal? funktioniert.

* Um eine Verformung des Wassertanks zu vermeiden,
darf kein heilles Wasser in den Tank gefiillt werden.

 Falls Wasserflecken auf dem Wassertank zurtckbleiben,
wischen Sie diese vor dem Wiedereinsetzen ab.



Start der Reinigung

Drucken Sie zum Starten der Reinigung

die Taste (). Der Roboter plant seine
Reinigungsroute auf der Grundlage seines
Raumscans. Er unterteilt einen Raum in
Zonen, zeichnet zunachst die Zonenkanten
und fullt dann die Zone im Zickzackmuster.
Auf diese Weise reinigt der Roboter alle Zonen
nacheinander und reinigt das Haus effizient.

C2-1—Zone 1 - Gereinigt
C2-2—Zone 2 - Gereinigt
C2-3—Zone 3 - In Arbeit
C2-4—Zone 4 - Nachste Zone

Hinweise:

* Damit der Roboter automatisch saugen und zur
Dockingstation zurtickkehren kann, den Roboter von
der Dockingstation aus starten. Bewegen Sie die Station
wahrend der Reinigung nicht.

* Bei zu niedrigem Akkustand kann die Reinigung
nicht gestartet werden. Lassen Sie den Roboter vor
Reinigungsbeginn aufladen.

« Entfernen Sie vor der Reinigung die Kabel (einschliel3lich
des Stromkabels von der Dockingstation) und wertvolle
Gegenstande vom Boden. Lose Gegenstande konnten
durch den Roboter gezogen werden, was zum Aus-stecken
von Elektrogeraten oder zur Beschadigung von Kabeln
und zu Sachschaden fiihren kénnte.

* Wenn die Reinigung in weniger als 10 Minuten abge-
schlossen wird, wird der Bereich ein zweites Mal gereinigt.

* Wenn der Akku wahrend des Reinigungszyklus zur
Neige geht, kehrt der Roboter automatisch in die
Dockingstation zurtick. Nach dem Aufladen macht der
Roboter dort weiter, wo er aufgehort hat.

 Der Roboter zieht die Wischtuchhalterung beim Reinigen
des Teppichs zurtick. Sie kdnnen den Teppich in der App
auch als Sperrzone festlegen, um ihn zu vermeiden.

* Vergewissern Sie sich vor jedem Wisch-Einsatz, dass
die Wischtticher ordnungsgemaf angebracht wurden.

Punktreinigung

Halten Sie die Taste () gedriickt, um die
Punktreinigung im Pausenmodus zu starten.
Reinigungsbereich: Der Roboter reinigt einen
quadratischen Bereichvon 1,5m x 1,5 m,
der um ihn selbst zentriert ist.

Hinweis: Nach der Punktreinigung kehrt der Roboter

automatisch zum Startpunkt zurlick und geht in den
Standby-Modus Uber.

Pausieren

Wenn der Roboter lauft, eine beliebige
Taste driicken, um ihn anzuhalten, die Taste
O dricken, um die Reinigung fortzusetzen,
und die Taste O drticken, um ihn zurtck zur
Dockingstation zu schicken.

Hinweis: Einen pausierten Roboter manuell auf der
Station zu platzieren, beendet die laufende Reinigung.

Schlafen

Wenn der Roboter tUber 10 Minuten lang
pausiert, schaltet er in den Schlafmodus und
die Stromanzeige blinkt alle paar Sekunden.
Dricken Sie eine beliebige Taste, um den
Roboter aufzuwecken.

Hinweise:

* Der Roboter schaltet sich nicht in den Schlafmodus,

wenn er aufgeladen wird.
* Wenn sich der Roboter langer als 12 Stunden im

Schlafmodus befindet, schaltet er sich automatisch ab.
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DND-Modus

Der Standardzeitraum fur ,Nicht stéren” (Do
Not Disturb, DND) ist von 22:00 bis 08:00 Uhr.
Sie kdnnen die App verwenden, um den DND-
Modus zu deaktivieren oder den DND-Zeitraum
zu andern. Bei aktiviertem DND-Modus nimmt
der Roboter die Reinigung nicht automatisch
wieder auf; die Stromanzeige leuchtet schwach
und die Lautstarke der Sprachanweisungen
wird verringert.

Moppwasche

Wahrend der Reinigung bestimmt der
Roboter automatisch, wann er zum Waschen
des Mopps und zum Nachfullen des
Wassertanks zur Ladestation zurtickkehren
sollte, um seine Wischleistung zu maximieren.
Tippen Sie wahrend des Reinigens auf die
Stationstaste in der App, um den Roboter
fur die Moppwasche zurtickzusenden. Wenn
der Roboter I&dt, halten Sie die Taste O am
Roboter gedruckt oder tippen Sie auf die
Schaltflache ,Waschen" in der App, um das
Waschen manuell zu starten. Driicken Sie eine
beliebige Taste, um das Waschen zu stoppen.
Hinweis:

* Damit der Roboter den Mopp automatisch wascht, ihn
von der Dockingstation aus starten und die Station
wahrend der Reinigung nicht bewegen.

* Achten Sie auf heiBBes Wasser und berihren Sie nicht
den Wasserauslass.

* Sie konnen Waschhaufigkeit und Waschmodus in der
App einstellen.



Entleeren

Die automatische Entleerung beginnt
automatisch, wenn der Roboter nach der
Reinigung zur Dockingstation zurtickkehrt.
Zum manuellen Starten der Entleerung die
Taste © am angedockten Roboter driicken
oder in der App auf die Schaltflache ,Entleeren
tippen. Dricken Sie eine beliebige Taste, um
das Entleeren zu stoppen.

"

Hinweise:

* Wenn die automatische Entleerung Uber einen langeren
Zeitraum nicht benutzt wurde, den Staubbehalter
manuell entleeren und sicherstellen, dass der
Lufteinlass frei ist, damit eine optimale Entleerung
gewahrleistet ist.

 Die automatische Entleerung lasst sich in der App
deaktivieren.

» Vermeiden Sie haufiges manuelles Entleeren.

Trocknen

Der Trocknungsvorgang beginnt automatisch
nach dem Waschen des Mopps bzw. nach
Reinigungsabschluss. Zum manuellen Starten
bzw. Stoppen der Trocknung tippen Sie in der
App auf die Schaltflache ,Trocknen”.

Hinweise:

* Die Trocknungsdauer lasst sich in der App einstellen.
* , Automatisch Trocknen” Iasst sich in der App deaktivieren.

Aufladen

Nach der Reinigung kehrt der Roboter
automatisch in die Dockingstation zurlck, um
sich aufzuladen. Driicken Sie im Pausenmodus
die Taste O, um den Roboter zurtick in die

Dockingstation zu schicken. Beim Aufladen
des Roboters blinkt die Stromanzeige.
Hinweis: Findet der Roboter die Station nicht, kehrt er

automatisch an seinen Startpunkt zurtick. Setzen Sie den
Roboter zum Aufladen manuell an die Dockingstation.

Fehler

Wenn ein Fehler auftritt, blinkt die
Stromanzeigeleuchte am Roboter rot bzw. die
Statusanzeigeleuchte an der Dockingstation
leuchtet durchgehend rot. In der App
erscheint eine Popup-Benachrichtigung, und
maoglicherweise ertdnt ein Sprachalarm.
Hinweise:

* Der Roboter geht automatisch in den Schlafmodus,
wenn er sich langer als 10 Minuten in einem
fehlerhaften Zustand befindet.

* Einen Roboter in einem fehlerhaften Zustand manuell

auf der Station zu platzieren, beendet die laufende
Reinigung.

System-Reset

Setzen Sie das System durch Drticken der
Reset-Taste zurtick, wenn der Roboter nicht
auf Tastendrtcke reagiert oder sich nicht
ausschalten lasst.

Hinweis: Nach dem Zuriicksetzen des Systems
werden die geplante Reinigung, WLAN usw. auf die
Werkseinstellungen zurlickgesetzt.

Werkseinstellungen
wiederherstellen

Wenn der Roboter nach einem System-
Reset nicht richtig funktioniert, schalten Sie
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ihn ein. Halten Sie die Taste O gedrtickt und
drtcken Sie gleichzeitig die Reset-Taste, bis
Sie die Sprachansage ,Wiederherstellung der
Werkseinstellungen” héren. Der Roboter wird
dann auf die Werkseinstellungen zurtickgesetzt.

® RoutinemiaRBige
Wartung

Hinweis: Die Haufigkeit des Austauschs kann je nach
Situation variieren. Bei abnormalem Verschlei missen
die Teile sofort ausgetauscht werden.

Hauptburste
* Alle 2 Wochen reinigen und alle 6-12 Monate austauschen.
D1-1—Hauptbirstenabdeckung
D1-2—Hauptblirsten-Verriegelungen
D1-3—Hauptburste
D1-4—Hauptbirstenkappen
D1-5—Hauptburstenlager
D1-6—Drehen Sie den Roboter um und drticken
Sie auf die Burstenverriegelungen, um die
Hauptburstenabdeckung zu entfernen.
D1-7—Ziehen Sie die Hauptburste heraus und
entfernen Sie das Hauptburstenlager.
Drehen Sie die Hauptburstenkappen in
die angegebene Entriegelungsrichtung,
um die Kappen zu entfernen. Entfernen
Sie dann alle Haare oder Schmutz, die
sich um die Hauptburste verfangen
haben, von beiden Enden der Hauptbirste.
D1-8—Setzen Sie die Hauptburste wieder ein.
D1-9—Setzen Sie die Hauptburstenabdeckung
wieder ein. Vergewissern Sie sich, dass



die vier Zahne vollstandig im Schlitz
sitzen, und drucken Sie dann auf die
Hauptbirstenabdeckung, um sie zu
arretieren, bis Sie ein Klicken horen.
Hinweise:
* Die Hauptbirste solite mit einem feuchten Tuch abgewischt
und vor direkter Sonneneinstrahlung geschutzt
getrocknet werden.

 Verwenden Sie zur Reinigung der Hauptburste keine
atzenden Reinigungs- oder Desinfektionsmittel.

Seitenbiirste

* Monatlich reinigen und alle 3-6 Monate austauschen.

Schrauben Sie die Schraube der Seitenburste
ab. Entfernen und reinigen Sie die SeitenbUrste.
Setzen Sie die Burste wieder ein und ziehen
Sie die Schraube fest.

Rundlaufrad

* Nach Bedarf reinigen.

D3-1—Die Achse mit einem Werkzeug, z. B.
einem kleinen Schraubendreher,
heraushebeln und das Rad
herausnehmen.

Hinweis: Die Halterung des Rundlaufrads lasst sich

nicht entfernen.

D3-2—Spllen Sie das Rad und die Achse
mit Wasser ab, um Haare und Schmutz
zu entfernen. Lassen Sie das Rad
trocknen und setzen Sie es durch
Drucken wieder ein.

Hauptrad

* Nach Bedarf reinigen.

Reinigen Sie das Hauptrad mit einem weichen,
trockenen Tuch.

Staubbehalter

+* Nach Bedarf reinigen.

D5-1—Die obere Abdeckung des Roboters
offnen, auf die Staubbehalterverriegelung
dricken und den Staubbehalter
entnehmen.

D5-2—Offnen Sie den waschbaren Filter
und entleeren Sie den Staubbehalter.

D5-3—BefUllen Sie den Staubbehélter mit
sauberem Wasser und setzen Sie den
waschbaren Filter wieder ein. Schitteln
Sie den Staubbehadlter leicht und gieen
Sie dann das schmutzige Wasser aus.

Hinweis: Um Verstopfungen zu vermeiden, verwenden
Sie nur sauberes Wasser ohne Reinigungsflissigkeit.

D5-4—Lassen Sie den Staubbehalter und
den waschbaren Filter trocknen.

€D Waschbarer Filter

* Alle zwei Wochen reinigen und den Filter alle 6-12 Monate
austauschen.

D6-1—Entfernen Sie den Filter.
D6-2—Splilen Sie den Filter mehrmals aus

und klopfen Sie ihn ab, um so viel
Schmutz wie moglich zu entfernen.

Hinweis:Beruhren Sie die Filteroberflache nicht mit den
Handen, einer Burste oder harten Gegenstanden, um
maogliche Beschadigungen zu vermeiden.

D6-3—Lassen Sie den Filter 24 Stunden lang
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grundlich trocknen und bauen Sie ihn
dann wieder ein.

Wischtlicher

+ Nach Bedarf reinigen und alle 1-3 Monate austauschen.

D7-1—Entfernen Sie das Wischtuch von der
Wischtuchhalterung. Reinigen Sie
das Wischtuch und lassen Sie es an
der Luft trocknen.

Hinweis: Ein schmutziges Wischtuch beeintrachtigt die

Wischleistung. Reinigen Sie es vor dem Gebrauch.

D7-2—Stecken Sie das Wischtuch fest auf die
Halterung.

€D Robotersensoren

+ Nach Bedarf reinigen.

Verwenden Sie ein weiches, trockenes Tuch,
um alle Sensoren abzuwischen. Dazu gehéren:

D8-1—Dockingstationssucher

D8-2—Reactive
Tech-Hindernisumgehungssensor

D8-3—Wandsensor

D8-4—Kommunikationssensor

D8-5—Teppichsensor

D8-6—Vier Klippensensoren

€D Bewegen der Dockingstation

Heben Sie die Dockingstation an, um sie zu
bewegen. Bewegen Sie die Dockingstation
nicht durch direktes Anheben des
Dockingstationsockels, der Wassertankgriffe
oder der Staubbehalterabdeckung, um ein
Herabfallen der Dockingstation zu vermeiden.



Schmutzwassertank

* Nach Bedarf reinigen.

Offnen Sie den Deckel des Schmutzwassertanks
und schitten Sie das Schmutzwasser aus. Fullen
Sie den Tank mit sauberem Wasser, schlie3en Sie
den Deckel und schiitteln Sie ihn. GieRRen Sie das
Schmutzwasser aus. SchlieBen Sie den Deckel
und setzen Sie ihn dann wieder ein.

Ladekontakt-Bereich

* Monatlich reinigen.

Wischen Sie die Ladekontakte am Roboter
und an der Dockingstation mit einem weichen,
trockenen Tuch ab.

@B Auswechseln des Einweg-
Staubbeutels

* Nach Bedarf austauschen.

D12-1—Entfernen Sie die
Staubbehdlterabdeckung.

D12-2—Entfernen Sie den Einweg-Staubbeutel
in der Pfeilrichtung und entsorgen
Sie ihn.

Hinweise:

* Der Griff des Staubbeutels dichtet den Beutel bei der
Entnahme ab, um ein Austreten zu verhindern.

« Setzen Sie immer einen Staubbeutel ein, bevor Sie die
Staubbehalterabdeckung schliefen, um eine automatische
Entleerung ohne Beutel zu vermeiden. Sie kénnen die
automatische Entleerung auch in der App deaktivieren.

D12-3—Reinigen Sie den Bereich um den Filter

mit einem trockenen Tuch. Setzen
Sie einen neuen Einweg-Staubbeutel

in den Schlitz ein und falten Sie den
Staubbeutel auseinander, um die
Entleerungsleistung zu maximieren.

Hinweis: Vergewissern Sie sich, dass der Einweg-
Staubbeutel dicht angebracht ist, damit kein Staub
austreten und die Dockingstation beschadigen kann.

D12-4—Schliel3en Sie die Abdeckung des

Staubbehalters und vergewissern Sie
sich, dass sie sicher abgedichtet ist.

Mopp-Reinigungsvorrichtung

+ Nach Bedarf reinigen.

D13-1—Entnehmen Sie die Mopp-
Reinigungsvorrichtung.

D13-2—Spulen Sie die Mopp-
Reinigungsvorrichtung und den
Filter mit Wasser ab.

D13-3—Setzen Sie die Mopp-
Reinigungsvorrichtung wieder ein.

Entleerungs- und Auffullstation

Modell EWFD16HRR

Nenneingangsspan- 220-240 Y AC

nung

Nennfrequenz 50-60 Hz

Nenneingangsstrom 3A

(Staubsammlung)

Nenneingangsstrom

(HeilBwasser- 56A

Wischmopp)

Nenneingangsstrom

(Aufladen und 06A

Trocknen)

Nennausgangsleistung 20 VDC 1,5 A
Lithium-Ionen-Akku,

Akku 14,4 V/5200 mAh

(TYP)

Grundparameter
Roboter
Modell QR1PES

Lithium-Tonen-Akku,

Akku 14,4 V/5200 mAh (TYP)

Netzeingangs-

. 20VDC1,5A
leistung

Ladezeit Ca. 4 Stunden

Hinweis: Die Seriennummer befindet sich auf einem
Aufkleber an der Unterseite des Roboters.
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Héaufige Probleme

Scannen Sie den QR-Code unten, um haufige

Probleme einzusehen.
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Informazioni per la sicurezza

Restrizioni
AVVERTENZA

e Per ricaricare le batterie utilizzare esclusivamente lalimentatore rimovibile Roborock ENVFD16HRR 0 EWFD20HRR, fornito insieme al prodotto.

¢ Prima di pulire o effettuare operazioni di manutenzione sul prodotto, il prodotto deve essere spento e la spina deve essere rimossa dalla presa.

e Per evitare il pericolo dovuto al ripristino involontario dellinterruttore termico, questo apparecchio non deve essere alimentato tramite un
dispositivo di commutazione esterno, come un timer, né collegato a un circuito periodicamente acceso e spento dal fornitore di energia elettrica.

ATTENZIONE

» Non utilizzare questo prodotto su superfici elevate prive di barriere, come il pavimento di un solaio, una terrazza senza recinzione, uno scivolo
o superfici superiori di mobili.

e Per evitare di bloccare il prodotto ed evitare danni a oggetti di valore, rimuovere oggetti leggeri (come borse di plastica) o fragili (come vasi)
dal pavimento prima della pulizia.

¢ Non utilizzare il prodotto per pulire oggetti duri o taglienti (come scarti di decorazioni, vetro e chiodi) per evitare di graffiare il robot o il pavimento.

¢ Prima di riporre il robot per un periodo di inutilizzo, caricarlo completamente, spegnerlo, quindi riporlo in un luogo fresco e asciutto.
Ricaricare il robot almeno ogni tre mesi, per evitare che la batteria si scarichi eccessivamente.

* Non posizionare alcun oggetto in prossimita dell'ingresso di aspirazione della stazione di ricarica.

* Non infilare le dita nella giunzione della stazione di ricarica, per evitare possibili lesioni.

¢ Non mettere in funzione il prodotto in una stanza in cui stiano dormendo un neonato o un bambino.

* Non trasportare il robot utilizzando il paraurti verticale, il coperchio superiore, la spazzola laterale o il paraurti. Non spostare la stazione di
ricarica sollevando la base, le maniglie del serbatoio dell'acqua o il coperchio del contenitore della polvere.

¢ Accertarsi che il robot sia compatibile con la stazione di ricarica: in caso contrario, lo svuotamento o la ricarica potrebbero non riuscire.

» Non utilizzare la stazione di ricarica per raccogliere pietre, pezzi di carta o altri oggetti che potrebbero bloccare il condotto dellaria. Qualora
il condotto dellaria risulti bloccato, pulirlo immediatamente.

e Posizionare la stazione di ricarica su un pavimento piano e duro, lontano da fiamme, fonti di calore e acqua. Evitare gli spazi stretti o posizioni
in cui il robot potrebbe perdere il contatto con il pavimento.

* Non porre oggetti, bambini o animali domestici sul prodotto o sulla stazione di ricarica, né coprirli con alcun oggetto (come un coperchio
contro la polvere), che siano in funzione o no.

» Non raccogliere nulla che sia incendiato o fumante, come sigarette, fiammiferi o ceneri calde.

* Non usare la stazione di ricarica per raccogliere oggetti infiammabili o esplosivi, come accendini, benzina o toner usato in stampanti o fotocopiatrici.

¢ Non risciacquare il robot né la stazione di ricarica.
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Informazioni per la sicurezza

« £ necessario utilizzare il prodotto secondo quanto riportato nel Manuale dellutente. Eventuali perdite o danni causati da uso improprio
saranno di responsabilita dellutente.

¢ Prima di awiare la pulizia accertarsi che il cestino della polvere, il filtro lavabile, il sacchetto per la polvere, la spazzola laterale, i panni per il lavaggio,
le spazzole principali e il coperchio della spazzola principale siano installati correttamente.

* Non sedersi o stare in piedi sul robot o sulla stazione di ricarica.

e Per prevenire corrosione o danni, utilizzare solo il detergente per pavimenti raccomandato da Roborock nel serbatoio dell'acqua.

* Non lasciare oggetti bassi (come scarpe, tappetini) vicino a zone rialzate come le scale. In caso contrario il robot potrebbe cadere a causa
del malfunzionamento dei sensori.

* Per evitare danni causati dallacqua, accertarsi che il pavimento su cui opera il robot sia privo di acqua.

Batteria e ricarica
AVVERTENZA

e Per ridurre al minimo il rischio di scosse elettriche utilizzare sempre una presa di corrente con messa a terra adeguata. Qualora una tale presa
non sia disponibile, consultare un elettricista per renderne disponibile una.

¢ Accertarsi che la tensione di alimentazione rispetti i requisiti riportati sulla stazione di ricarica.

e Per evitare la possibilita di fumo, calore o fiamme utilizzare esclusivamente il cavo di alimentazione fornito insieme al prodotto .

* Non utilizzare il prodotto con qualunque tipo di alimentatore: questo potrebbe costituire un pericolo e annullare la garanzia.

¢ Qualora la stazione di ricarica sia collocata in una posizione soggetta a temporali o con tensione instabile, adottare delle misure di protezione.

e Scollegare il cavo di alimentazione prima di riporre la stazione di ricarica.

¢ Non gettare le batterie usate. Consegnarle a un'organizzazione di riciclo professionale.

e Per trasportare il prodotto, accertarsi che sia spento e non alimentato, e svuotare il liquido rimanente nei serbatoi dellacqua. Si consiglia
limballaggio originale.

Spiegazione dei simboli internazionali
@ - Simbolo di MESSA A TERRA DI PROTEZIONE [simbolo IEC 60417-5019 (2009-02)]
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@ Panoramica del
prodotto

@ Robot (vista dall'alto)

(1) —Accensione/Pulizia
¢ Premere e tenere premuto per
accendere/spegnere il robot
* Premere per awiare la pulizia

Spia di alimentazione

¢ Bianca: livello della batteria = 15%

* Rossa: livello della batteria < 15%

¢ Lampeggiante: in fase di ricarica o
di awio

* Rossa lampeggiante: errore

() —Stazione di ricarica
* Premere per tornare alla stazione
di ricarica/awviare lo svuotamento
* Premere e tenere premuto per
awiare la pulizia spot/lavaggio panno
Nota: premere qualunque pulsante per arrestare il robot
durante la pulizia o l'aggancio alla stazione di ricarica.
A1-1—Rilevatore della stazione di ricarica
A1-2—Sensore tecnico reattivo di
aggiramento ostacoli

Robot (vista dal basso)

A2-1—Sensore di parete
A2-2—Ruota omnidirezionale
A2-3—Sensore tappeto
A2-4—Spazzola laterale
A2-5—Ruota principale

A2-6—Spazzola principale

A2-7—Chiusure coperchio spazzola principale
A2-8—Panni di lavaggio

A2-9—Sensori di caduta

Robot (coperchio superiore
aperto)

A3-1—Paraurti verticale
A3-2—Sensore LiDAR
A3-3—Spia WiFi
e Spenta: WiFi disabilitato/Ricarica in
corso
* Lampeggiante lentamente: in attesa
di collegamento
e Lampeggiante rapidamente:
collegamento in corso
e Fissa: WiFi collegato

A3-4—Pulsante di reset
A3-5—Cestino della polvere
A3-6—Contatti di ricarica
A3-7—Sensore di comunicazione
A3-8—Uscita dell'aria
A3-9—Pulsante di posizionamento
A3-10—Porta di auto-riempimento
A3-11—Moduli sollevamento e rotazione

automatica del panno
A3-12—Ingresso di aspirazione
A3-13—Paraurti

@ Aggancio panno di lavaggio

A4-1—Cuscinetti velcro
A4-2—Asse panno

Nota: fissare i panni di lavaggio in posizione.
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Panno di lavaggio

@ Cestino della polvere

A6-1—Chiusura del cestino della polvere
A6-2—Ingresso dell'aria

A6-3—Filtro lavabile

A6-4—Ingresso di aspirazione

Base della stazione di ricarica
@ Cavo di alimentazione

@ Sacchetto per la polvere
monouso

Stazione di ricarica

A10-1—Maniglia del serbatoio dell'acqua
A10-2—Chiusura del serbatoio dell'acqua
A10-3—Serbatoio dell'acqua sporca
A10-4—Coperchio del contenitore della
polvere
A10-5—Contatti di ricarica
A10-6—Porta di riempimento del robot
A10-7—Ingresso di aspirazione
A10-8—Serbatoio dell'acqua pulita
A10-9—Spia di stato
¢ Lampeggiante: svuotamento/
lavaggio panno in corso
* Rossa: errore nella stazione di ricarica
* Spenta: spenta/in carica



A10-10—Uscita dell'acqua

A10-11—Uscite dell'aria

A10-12—Base della stazione di ricarica

A10-13—Filtro

A10-14—Fessura per il sacchetto per la
polvere

A10-15—Guida posizione stazione di ricarica

A10-16—Erogatori di acqua pulita

A10-17—Galleggiante livello acqua

A10-18—Filtro serbatoio di pulizia

A10-19—Serbatoio di pulizia

Custodia cavo di alimentazione

A11-1—Prese cavo
A11-2—Porta di alimentazione
A11-3—Vano custodia cavo

@ Installazione

@D Informazioni importanti

B1-1—Rimuovere cavi, oggetti duri o taglienti
(come chiodi o vetro) e oggetti sparsi dal
pavimento e spostare ogni eventuale
oggetto instabile, fragile, prezioso
o pericoloso per prevenire lesioni
personali o danni alle cose qualora
tali oggetti vengano ingarbugliati,
colpiti o fatti cadere dal robot.

B1-2—Se si utilizza il robot in zone sopraelevate,

utilizzare sempre una barriera di
sicurezza fisica per prevenire cadute

accidentali che possano provocare

lesioni personali o danni alle cose.
Nota: durante il primo utilizzo del robot, sequire
attentamente il suo percorso di pulizia, prestando

attenzione ai potenziali problemi. Negli utilizzi successivi,
il robot sara in grado di pulire da solo.

@D Assemblaggio

B2-1—Posizionare la stazione di ricarica su
un pavimento duro e piatto. Fissare
la base premendo con decisione
su entrambi i lati della base, quindi
premendo la parte di collegamento al
centro finché non si sente uno scatto.

B2-2—Scatto

Nota: quando si sposta la stazione di ricarica, fissare
i serbatoi dell'acqua per evitare che cadano.

B2-3—Collegare il cavo di alimentazione
sul retro della stazione di ricarica,
inserendo il cavo in eccesso nel vano
di custodia.

Nota: il cavo di alimentazione puo fuoriuscire su uno
qualunque dei lati.

B2-4—Allineare e installare gli assi del panno
nel robot fino a sentire uno scatto.

B2-5—Scatto

@D Posizionamento della
stazione di ricarica

Mantenere uno spazio libero di circa 0,9 m
(2,9 piedi) di altezza, 0,4 m (1,3 piedi) di
lunghezza e 1,2 m (3,9 piedi) di larghezza.
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Posizionare la stazione di ricarica su un
pavimento duro e piatto (legno/piastrelle/
cemento ecc.), contro una parete. Accertarsi
che la posizione abbia un buon segnale
WiFi per una migliore esperienza con

I'app mobile, quindi collegare la stazione
accertandosi che la spia di stato sia accesa.

B3-1—Circa 0,9 m (2,9 piedi)
B3-2—Circa 0,4 m (1,3 piedi)
B3-3—Circa 1,2 m (3,9 piedi)

Note:

« Se il cavo di alimentazione pende verticalmente sul
pavimento potrebbe essere catturato dal robot,
causando lo spostamento o la sconnessione della
stazione di ricarica.

* La spia di stato della stazione di ricarica & accesa quando
la stazione € alimentata e si spegne quando il robot & in
fase di ricarica.

* La spia di stato della stazione di ricarica diventa rossa
se si verifica un errore.

 Posizionare la stazione di ricarica su un pavimento piano,
lontano da fiamme, fonti di calore e acqua. Evitare gli
spazi stretti o posizioni in cui il robot potrebbe perdere
il contatto con il pavimento.

 Posizionando la stazione di ricarica su una superficie
morbida (come un tappeto) la stazione di ricarica potrebbe
inclinarsi, causando problemi in fase di aggancio e di
ripartenza.

* Tenere la stazione di ricarica lontana dalla luce solare
diretta e da qualunque cosa che potrebbe bloccare la
guida alla posizione della stazione di ricarica: il robot
potrebbe non riuscire a tornare alla stazione di ricarica.

* Non utilizzare la stazione di ricarica senza serbatoio
dell'acqua pulita, serbatoio dell'acqua sporca, coperchio
del contenitore della polvere, sacchetto della polvere
monouso o serbatoio di pulizia.

* Manutenere la stazione di ricarica secondo le istruzioni
per la manutenzione. Non pulire la stazione di ricarica
con un panno o un fazzolettino umido.

« Tutte le stazioni di ricarica sono soggette a test a base
d'acqua prima di lasciare la fabbrica. E normale che una
piccola quantita d'acqua rimanga nel percorso d'acqua
della stazione di ricarica.



€D Accensione e ricarica

Premere e tenere premuto il pulsante ()
per accendere il robot. Quando la spia di
alimentazione si accende in modo fisso
posizionare il robot sulla stazione per ricaricarlo.
Accertarsi che la stazione sia accesa. Premere
il pulsante O sul robot per fare in modo che
il robot torni automaticamente alla stazione
per ricaricarsi. Il robot & dotato di una batteria
ricaricabile agli ioni di litio ad alte prestazioni
incorporata. Per mantenere le prestazioni
della batteria, tenere carico il robot durante
il normale utilizzo.
B4-1—La spia di stato della stazione di ricarica
si spegne, la spia di alimentazione del
robot lampeggia: ricarica in corso

Nota: il robot non pud essere acceso quando la batteria
ha poca carica. In questo caso, collegare il robot alla
stazione di ricarica.

Connessione all'app
1. Download dell'app

Cercare "Roborock" nell’App Store o in
Google Play oppure scansionare il codice
QR per scaricare e installare l'app.

2. Reset del WiFi

a. Aprire il coperchio superiore e individuare
la spia del WiFi.

b. Premere e tenere premuti i pulsanti (U e
(O fino a udire l'allarme vocale di "Reset
WiFi in corso". Il reset e completo quando
la spia del WiFi lampeggia lentamente. A
questo punto, il robot rimarra in attesa di
un collegamento.

Nota: qualora non sia possibile collegare il robot a causa della

configurazione del router, di una password dimenticata

o di qualunque altra ragione, effettuare il reset del WiFi
e aggiungere il robot come nuovo dispositivo.

3. Aggiunta di un dispositivo

Aprire l'app Roborock e toccare il pulsante

“Scansiona per connetterti’ o il pulsante “Cerca

dispositivo”, quindi aggiungere il dispositivo

come indicato nellapp.

Note:

 La procedura effettiva potrebbe variare a causa dei continui
aggiornamenti dellapp. Seguire le istruzioni fornite dallapp.

« E supportato solo il WiFi a 2,4 GHz.

 Se il robot attende una connessione per pit di 30 minuti,
il WiFi verra automaticamente disabilitato. Se si desidera
ricollegare, effettuare il reset del WiFi prima di procedere.
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@ Istruzioni per l'uso

Accensione/spegnimento

Premere e tenere premuto il pulsante () per
accendere il robot. La spia di alimentazione
si accendera e il robot entrera nella modalita
Standby.

Premere e tenere premuto il pulsante () per
spegnere il robot e terminare il ciclo di pulizia.

Nota: non e possibile spegnere il robot mentre si sta
ricaricando.

Riempimento del serbatoio
dell'acqua

Rimuovere e aprire il serbatoio dell'acqua
pulita e riempire il serbatoio di acqua fino al
segno MAX. Chiudere il coperchio, bloccare
il fermo e rimontare il serbatoio.

Note:

* Per prevenire corrosione o danni, utilizzare solo il detergente
per pavimenti raccomandato da Roborock nel serbatoio
dell'acqua.

* Non aggiungere troppo liquido detergente per evitare che
il robot funzioni in modo improprio a causa dello scivolamento.

* Per evitare deformazioni del serbatoio dell'acqua, non
inserire acqua calda nel serbatoio.

 Se rimangono segni d'acqua sul serbatoio dell'acqua,
pulirli prima di reinstallare.

@ Avvio della pulizia

Premere il pulsante () per awiare la pulizia.

Il robot programmera il suo percorso di pulizia
in base alla sua scansione della stanza. Divide
una stanza in zone, disegna i bordi delle zone,



quindi riempie la zona con un percorso a zigzag.
Cosl facendo, il robot pulisce tutte le zone una
per una, pulendo efficientemente la casa.

C2-1—Zona 1—Pulita
C2-2—Zona 2—Pulita
C2-3—Zona 3—In corso
C2-4—Zona 4—Prossima zona

Note:

* Per permettere al robot di aspirare e tornare alla stazione
di ricarica in modo automatico, awviare il robot dalla
stazione di ricarica. Non spostare la stazione di ricarica
durante la pulizia.

* La pulizia non puo essere awviata se il livello di carica
della batteria e troppo basso. Lasciare ricaricare il robot
prima di awiare la pulizia.

 Prima della pulizia, riordinare i cavi (incluso il cavo di
alimentazione della stazione di ricarica) e gli oggetti
divalore dal pavimento. Gli oggetti sparsi potrebbero
essere trascinati dal robot, provocando la disconnessione
degli apparecchi elettrici o danni a cavi e cose.

* Se la pulizia viene completata in meno di 10 minuti, larea
verra pulita due volte.

« Se la batteria si scarica durante il ciclo di pulizia, il robot
tornera automaticamente alla stazione di ricarica. Dopo
la ricarica, il robot riprendera da dove si era interrotto.

« Il robot ritrarra gli agganci del panno durante la pulizia
del tappeto. E anche possibile impostare il tappeto
come una zona vietata nellapp, in modo da evitarlo.

* Prima di iniziare ogni operazione di pulizia, assicurarsi
che i panni siano stati installati correttamente.

Pulizia spot

Premere e tenere premuto il pulsante O per
awiare la pulizia spot in modalita Pausa.
Area di pulizia: il robot pulisce un‘area
quadrata di 1,5 m (4,9 piedi) x 1,5m (4,9
piedi) centrata su se stesso.

Nota: dopo la pulizia spot, il robot tornera automaticamente
al punto di partenza e passera nella modalita Standby.

Pausa

Quando il robot e in funzione, premere un
pulsante qualsiasi per metterlo in pausa,
premere il pulsante (U per riprendere la
pulizia, premere il pulsante O per riportarlo
alla stazione di ricarica.

Nota: posizionando manualmente un robot in pausa
sulla stazione di ricarica si terminera |'attuale pulizia.

Sleep

Se il robot € messo in pausa per pit di 10
minuti, entrera in modalita Sleep e la spia

di alimentazione lampeggera ogni pochi
secondi. Premere qualunque pulsante per
uscire dalla modalita Sleep.

Note:

« Il robot non entra in modalita Sleep durante la ricarica.

« Il robot si spegne automaticamente se lasciato in
modalita Sleep per oltre 12 ore.

Modalita DND

1l periodo di Non disturbare (DND) predefinito &
dalle 22:00 alle 08:00. E possibile utilizzare Iapp
per disabilitare la modalita DND o modificare
il periodo DND. Quando il DND ¢ attivato, il robot
non riprendera automaticamente la pulizia, la
spia di alimentazione si affievolira e il volume dei
messaggi vocali si abbassera.

Lavaggio dei panni

Durante la pulizia, il robot determina
automaticamente quando deve tornare alla
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stazione per il lavaggio del panno e
il iempimento del serbatoio dellacqua in modo
da ottimizzare le sue prestazioni di pulizia.
Durante la pulizia, toccare il pulsante Stazione
nell'app per rimandare indietro il robot per
il lavaggio del panno. Mentre il robot & in fase di
ricarica, premere e tenere premuto il pulsante O
sul robot o toccare il pulsante Lavaggio nellapp
per awiare manualmente il lavaggio. Premere
qualunque pulsante per arrestare il lavaggio.
Note:
 Per consentire al robot di lavare automaticamente il
panno, awiare il robot dalla stazione di ricarica e non
spostare la stazione durante la pulizia.
 Prestare attenzione allacqua calda e non toccare
l'uscita dellacqua.

* Nellapp & possibile impostare la frequenza e la
modalita di lavaggio.

Svuotamento

Lo svuotamento automatico iniziera
automaticamente quando il robot ritornera
alla stazione di ricarica, dopo la pulizia.

Per avviare manualmente lo svuotamento,
premere il pulsante O sul robot agganciato
alla stazione, oppure toccare il pulsante
corrispondente nell'app. Premere qualunque
pulsante per arrestare lo svuotamento.

Note:

¢ Quando lo svuotamento automatico sia rimasto inutilizzato
per un lungo periodo, svuotare manualmente il cestino
della polvere e assicurarsi che la presa d'aria sia libera
per garantire prestazioni di svuotamento ottimali.

* Lo svuotamento automatico puo essere disabilitato
tramite l'app.

 Evitare frequenti svuotamenti manuali.



Asciugatura

L'asciugatura si awia automaticamente dopo
il lavaggio del panno o dopo il completamento
della pulizia. Per awiare o interrompere
manualmente l'asciugatura, toccare il pulsante
corrispondente nell'app.

Note:

* La durata dellasciugatura puo essere modificata tramite lapp.
* [asciugatura automatica puo essere disabilitata tramite lapp.

Ricarica

Dopo la pulizia, il robot tornera automaticamente
alla stazione di ricarica per ricaricarsi. In
modalita Pausa, premere il pulsante QO per
riportare il robot alla stazione di ricarica.
Durante la ricarica, la spia di alimentazione
lampeggera.

Nota: se il robot non riesce a trovare la stazione di
ricarica, tornera automaticamente alla posizione di

partenza. In tal caso, collocare manualmente il robot
sulla stazione di ricarica affinché possa ricaricarsi.

Errore

Se si verifica un errore, la spia di alimentazione
sul robot lampeggera in rosso o la spia di
stato sulla stazione di ricarica sara rosso fisso.
Si ricevera una notifica pop-up nellapp e
potrebbe essere emesso un allarme vocale.
Note:
« Il robot passa automaticamente in modalita Sleep se lasciato
in uno stato di malfunzionamento per oltre 10 minuti.
* Posizionando manualmente un robot in stato di

malfunzionamento sulla stazione di ricarica si
terminera l'attuale pulizia.

Reset del sistema

Effettuare il reset del sistema tramite il pulsante
Reset, qualora il robot non risponda alla
pressione di un pulsante o non possa
essere spento.

Nota: dopo aver effettuato il reset del sistema, le
impostazioni esistenti, come la pulizia programmata, il WiFi,
ecc. verranno ripristinati alle impostazioni di fabbrica.

Ripristino alle impostazioni di
fabbrica

Se il robot non funziona correttamente dopo
un reset del sistema, accenderlo. Premere

e tenere premuto il pulsante O e premere
contemporaneamente il pulsante Reset

fino a udire l'awiso vocale "Ripristino delle
impostazioni di fabbrica". Il robot verra
ripristinato ai valori di fabbrica.

® Manutenzione
ordinaria

Nota: la frequenza delle sostituzioni puo variare a seconda
della situazione. Qualora si verifichi una usura anomala,
sostituire immediatamente i componenti.

@D Spazzola principale

* Pulire ogni 2 settimane e sostituire ogni 6-12 mesi.

D1-1—Coperchio della spazzola principale

D1-2—Chiusure del coperchio della
spazzola principale

D1-3—Spazzola principale

D1-4—Cappucci della spazzola principale
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D1-5—Cuscinetto della spazzola principale

D1-6—Capovolgere il robot e premere le
chiusure della spazzola principale per
rimuovere il coperchio della spazzola
principale.

D1-7—Estrarre la spazzola principale e
rimuovere il cuscinetto della spazzola
principale. Ruotare i cappucci della
spazzola principale nella direzione di
sblocco indicata per rimuovere
i cappucci e rimuovere eventuali peli
aggrovigliati o lo sporco su entrambe
le estremita della spazzola principale.

D1-8—Reinstallare la spazzola principale.

D1-9—Reinstallare il coperchio della spazzola
principale. Assicurarsi che i quattro
denti siano completamente inseriti
nella fessura, quindi premere sul
coperchio della spazzola principale
per bloccarlo, fino a sentire uno scatto.

Note:

* La spazzola principale deve essere pulita con un panno

umido. Se la spazzola principale & bagnata, lasciarla
asciugare al riparo dalla luce solare diretta.

« Non utilizzare liquidi detergenti corrosivi o disinfettanti
per pulire la spazzola principale.

Spazzola laterale

* Pulire mensilmente e sostituire ogni 3-6 mesi.
Svitare la vite della spazzola laterale.
Rimuovere e pulire la spazzola laterale.
Reinstallare la spazzola e serrare la vite.



Ruota omnidirezionale

* Pulire in base alle necessita.

D3-1—Usare uno strumento, come un piccolo
cacciavite, per fare leva sull'asse ed
estrarre la ruota.

Nota: la staffa della ruota omnidirezionale non puo essere

rimossa.

D3-2—Sciacquare la ruota e l'asse con acqua
per rimuovere eventuali peli o sporco.
Asciugare e reinstallare la ruota,
premendola saldamente in posizione.

@D Ruota principale

* Pulire in base alle necessita.

Pulire la ruota principale con un panno morbido
e asciutto.

Cestino della polvere

* Pulire in base alle necessita.

D5-1—Aprire il coperchio superiore del robot
e premere la chiusura del cestino della
polvere per estrarlo.

D5-2—Aprire ilfiltro lavabile e svuotare il cestino
della polvere.

D5-3—Riempire il cestino della polvere con
acqua pulita e reinstallare il filtro lavabile.
Agitare delicatamente il cestino della
polvere, poi versare via l'acqua sporca.

Nota: per prevenire eventuali blocchi, utilizzare solo

acqua pulita senza liquido detergente.

D5-4—Lasciare asciugare il cestino della polvere
e il filtro lavabile.

€D Filtro lavabile

* Pulire ogni due settimane e sostituire il filtro ogni 6-12 mesi.
D6-1—Rimuovere il filtro.

D6-2—Sciacquare ripetutamente il filtro e
battere su di esso per rimuovere la
maggiore quantita di sporco possibile.

Nota: non toccare la superficie del filtro con le mani, una

spazzola o oggetti duri, per evitare potenziali danni.

D6-3—Permettere al filtro di asciugarsi
completamente per almeno 24 ore,
poi reinstallarlo.

Panni di lavaggio

* Pulire in base alle necessita e sostituire ogni 1- 3 mesi.

D7-1—Rimuovere il panno di lavaggio dal
suo supporto. Pulire il panno di lavaggio
e asciugarlo all'aria.

Nota: un panno di lavaggio sporco compromettera i risultati

del lavaggio. Pulirlo prima di utilizzarlo.

D7-2—Attaccare il panno sul supporto
saldamente in posizione.

@D Sensori del robot

* Pulire in base alle necessita.

Utilizzare un panno morbido e asciutto per
strofinare e pulire tutti i sensori, fra cui:

D8-1—Rilevatore della stazione di ricarica

D8-2—Sensore tecnico reattivo di
aggiramento ostacoli

D8-3—Sensore di parete

D8-4—Sensore di comunicazione
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D8-5—Sensore tappeto
D8-6—Quattro sensori di caduta

€D Spostamento della stazione
diricarica
Sollevare e spostare la stazione di ricarica.
Non spostare la stazione di ricarica sollevando
direttamente la base, le maniglie del serbatoio
dell'acqua o il coperchio del contenitore
della polvere, per evitare che la stazione
possa cadere.

Serbatoio dell'acqua sporca
* Pulire in base alle necessita.

Aprire il coperchio del serbatoio dell'acqua
sporca e versare via l'acqua sporca.
Riempire il serbatoio con acqua pulita, chiudere
il coperchio e agitare. Versare via l'acqua
sporca. Chiudere il coperchio e reinstallare.

@D Zone dei contatti di ricarica
* Pulire mensilmente.

Utilizzare un panno morbido asciutto per

pulire i contatti di ricarica sul robot e sulla
stazione di ricarica.

Sostituzione del sacchetto
per la polvere monouso
* Sostituire in base alle necessita.
D12-1—Rimuovere il coperchio del contenitore
della polvere.



D12-2—Rimuovere il sacchetto per la polvere
monouso nella direzione della freccia
ed eliminarlo.

Note:

* La maniglia del sacchetto per la polvere sigilla il sacchetto

al momento della rimozione, per evitare perdite.

* Installare sempre un sacchetto per la polvere prima

di chiudere il coperchio del contenitore della polvere,
per evitare lo svuotamento automatico in assenza del
sacchetto. E anche possibile disabilitare lo svuotamento
automatico dall'app.

D12-3—Pulire la zona attorno al filtro con un
panno asciutto. Installare un nuovo
sacchetto per la polvere monouso in
posizione lungo la fessura e aprire
il sacchetto per massimizzare le
prestazioni di svuotamento.

Nota: accertarsi che il sacchetto per la polvere monouso

sia adeguatamente sigillato per evitare che i rifiuti fuoriescano

e danneggino la stazione.

D12-4—Chiudere il coperchio del contenitore
della polvere e assicurarsi che sia ben
sigillato.

@B Serbatoio di pulizia

* Pulire in base alle necessita.
D13-1—Rimuovere il serbatoio di pulizia.

D13-2—Sciacquare con acqua il serbatoio di
pulizia e il filtro.

D13-3—Reinstallare il serbatoio di pulizia.

Parametri di base

Robot
Modello QRTPES
Batteria Batteria agliioni di litio
14,4 V/5200 mAh (TYP)
Ingrgsso 20VCC15A
nominale

Tempo di carica Circa 4 ore

Nota: il numero di serie si trova su un adesivo sul fondo
del robot.

a4

Stazione di ricarica con
svuotamento, lavaggio e

riempimento
Modello EWFD16HRR
Tens!one diingresso 220-240 VCA
nominale
Frequenza nominale  50-60 Hz
Ingresso nominale
3A
(raccolta polvere)
Ingresso nominale
(panno di lavaggio 56A
con acqua calda)
qurgsso nomlnale 0,6 A
(ricarica e asciugatura)
Uscita nominale 20VCC1,5A
Batteria agliioni di
Batteria ricaricabile litio 14,4 /5200 mAh
(TYP)

Problemi comuni

Scansionare il codice QR sottostante per
visualizzare i problemi comuni.




Roborock Qrevo Pro
Manual del usuario del robot aspirador

Lea atentamente este manual del usuario con diagramas antes de utilizar el robot
aspirador y consérvelo para futuras consultas.
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Informacién de seguridad

Restricciones
ADVERTENCIAS

e Para recargar la baterfa, utilice inicamente la unidad de alimentacién extraible Roborock EWFD16HRR 0 EWFD20HRR suministrada con este producto.

¢ Antes de limpiarlo o realizar operaciones de mantenimiento, el robot aspirador debe estar apagado y el enchufe desconectado de la toma de corriente.

e Para evitar los riesgos causados por el restablecimiento involuntario del dispositivo de desconexion térmica, este aparato no debe ser
alimentado a través de un dispositivo de conmutacién externo, como un temporizador, ni conectado a un circuito que pueda conectarse
y desconectarse con frecuencia.

PRECAUCION

» No utilice el robot aspirador en superficies elevadas desprovistas de barreras, como suelos de altillos, terrazas abiertas, rampas o encima de muebles.

¢ Para evitar que el robot aspirador se atasque y cause dafios en objetos de valor, retire del suelo los objetos y enseres ligeros y delicados
(como bolsas de plastico y jarrones) antes de comenzar a limpiar.

¢ No use el robot aspirador para recoger objetos rigidos o punzantes (p. €j., restos de objetos decorativos, vidrio o clavos). ya que podrian
producirse arafiazos en el robot o en el suelo.

¢ Antes de guardar el robot aspirador, carguelo completamente, apaguelo y después elija un lugar fresco y seco. Recarguelo al menos cada
tres meses para evitar que la bateria sufra dafios por exceso de descarga.

* No coloque ninguin objeto cerca de la entrada de succién de la base.

¢ No introduzca los dedos en la junta de la base para evitar posibles lesiones.

* No use el producto en una habitacién donde duerma un bebé o un nifio.

¢ No transporte el robot sosteniéndolo por la tapa superior, el parachoques, el cepillo lateral o el parachoques vertical. No mueva la base
levantando la parte inferior, las asas del tanque de agua o la tapa del recipiente de polvo.

* Asegurese de que el robot es compatible con la base, ya que de lo contrario el vaciado o la carga podrian fallar.

* No use la base para recoger piedras, trozos de papel u otros objetos que puedan obstruir el conducto de aire. Si el conducto de aire esta
obstruido, limpielo inmediatamente.

¢ Coloque la base en un suelo plano y duro, lejos del fuego, el calor y el agua. Evite los espacios estrechos o los lugares en los que el robot
pueda quedar suspendido en el aire.

¢ No coloque objetos, nifios ni mascotas sobre el producto o la base, ni lo cubra con ningtn elemento (incluyendo la cubierta antipolvo),
independientemente de si esta en funcionamiento o no.

* No recoja nada que esté ardiendo o que eche humo, como cigarrillos, cerillas o cenizas calientes.

¢ No use la base para recoger objetos inflamables o explosivos, como mecheros, gasolina o téner usado en impresoras o fotocopiadoras.
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Informacién de seguridad

* No moje el robot ni la base.

e Utilice el producto solamente seguin lo indicado en el Manual del usuario. Toda pérdida o dafio causado por un uso inapropiado sera
responsabilidad del usuario.

¢ Asegurese de que el depdsito de polvo, el filtro lavable, la bolsa para polvo, el cepillo lateral, la mopa, los cepillos principales y la tapa del
cepillo principal estén bien instalados antes de la limpieza.

* No suba ni se siente sobre el robot ni sobre la base.

e Para evitar que el robot se oxide o quede dafiado, use Unicamente limpiadores de suelo de la marca Roborock en el tanque de agua.

* No sitle objetos bajos (como zapatos o colchonetas) junto a zonas elevadas como escaleras. De lo contrario, un funcionamiento erréneo de
los sensores podria provocar que el robot se cayera.

¢ Para evitar dafios por agua, asegurese de que el suelo en el que se utilice el robot esté seco.

Bateriay carga
ADVERTENCIAS

e Utilice siempre una toma de corriente con conexién a tierra para minimizar el riesgo de descarga eléctrica. Si no dispone de una toma de
este tipo, consulte a un electricista para que se la instale.

* Asegurese de que la tension eléctrica cumple los requisitos indicados en la base.

¢ Use Unicamente el cable de alimentacién suministrado con el producto para evitar la formacién potencial de humo, calor o fuego.

* No use el producto con ningun tipo de adaptador de corriente, ya que esto puede suponer un peligro y anular la garantia comercial.

* Si la base esta situada en una zona propensa a las tormentas eléctricas o con tension inestable, tome medidas de proteccién.

¢ Desenchufe el cable de alimentacién antes de guardar la base.

* No deseche las baterfas gastadas. Péngalas en manos de un organismo de reciclaje profesional.

e Para transportar el producto, asegurese de que esté desconectado y apagado, y vacie el liquido que quede en los tanques de agua. Se recomienda
utilizar el embalaje original.

Descripcion de simbolos internacionales

@: simbolo de PUESTA A TIERRA (proteccion de conexion a tierra) [simbolo IEC 60417-5019 (2009-02)]
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@) Descripcién general
del producto

@D Robot (vista superior)

() —Encendido/Limpiar
¢ Mantener pulsado para encender
0 apagar el robot
¢ Pulsar para iniciar la limpieza

Indicador de encendido

 Blanco: nivel de bateria 215 %

¢ Rojo: nivel de baterfa <15 %

* Pulsos de luz: cargando o arrancando
¢ Parpadeo de luz roja: error

() —Base de carga
¢ Pulsar para regresar a la base
o comenzar el vaciado
e Mantener pulsado para empezar a
limpiar una zona especifica o lavar
la mopa
Nota: Pulse cualquier botdn para detener el robot mientras
estd limpiando o volviendo a la base.
A1-1—Localizador de base de carga
A1-2—Sensor de obstaculos Reactive Tech

Robot (vista inferior)

A2-1—Sensor de pared
A2-2—Rueda omnidireccional
A2-3—Sensor de alfombras
A2-4—Cepillo lateral
A2-5—Rueda principal
A2-6—Cepillo principal

A2-7—Pestillos de la tapa del cepillo principal
A2-8—Mopas
A2-9—Sensores de desnivel

Robot (tapa superior abierta)

A3-1—Parachoques vertical
A3-2—Sensor de distancia laser (LiDAR)
A3-3—Indicador de WiFi
¢ Apagado: WiFi deshabilitada/
cargando (lowercase)
e Parpadeo lento: esperando conexion
¢ Parpadeo rapido: conectando
e |uz fija: WiFi conectada

A3-4—Botdn Restablecer
A3-5—Depésito de polvo
A3-6—Contactos de carga
A3-7—Sensor de comunicacién
A3-8—Salida de aire
A3-9—Botén de posicionamiento
A3-10—Puerto de autollenado
A3-11—Médulos de fregado con elevacion
y rotacién automatica
A3-12—Entrada de succién
A3-13—Parachoques

Soporte de mopa

A4-1—Almohadillas de velcro
A4-2—Eje de mopa

Nota: Fije las mopas en su lugar.

@ Mopa
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Depésito de polvo

A6-1—Pestillo del depésito de polvo
A6-2—Entrada de aire

A6-3—Filtro lavable

A6-4—Entrada de succién

Parte inferior
Cable de alimentacion
@ Bolsa para polvo desechable

@D Base

A10-1—Asa del tanque de agua
A10-2—Pestillo del tanque de agua
A10-3—Tanque de agua sucia
A10-4—Tapa del recipiente de polvo
A10-5—Contactos de carga
A10-6—Puerto de autollenado
A10-7—Entrada de succién
A10-8—Tanque de agua limpia
A10-9—Luz del indicador de estado

e Pulsos de luz: vaciando/lavando la

mopa
* Rojo: error en la base
¢ Luz apagada: apagado/cargando

A10-10—Salida de agua
A10-11—Salida de aire

A10-12—Parte inferior

A10-13—Filtro

A10-14—Ranura de la bolsa para polvo



A10-15—Baliza de localizacién de la base
de carga

A10-16—Dispensador de agua limpia

A10-17—Flotador de nivel de agua

A10-18—Filtro del tanque de lavado

A10-19—Tanque de lavado

@D Almacenamiento del cable
de alimentacién

A11-1—Salidas de cable
A11-2—Puerto de alimentacién
A11-3—Ranura de almacenamiento del cable

@ Instalacién

@D Informacién importante

B1-1—Antes de limpiar, recoja los cables,
los objetos rigidos o punzantes
(p. €]., clavos o vidrio) y los objetos
dispersos por el suelo y cambie de
lugar cualquier objeto inestable, fragil,
peligroso o de valor. El robot aspirador
puede atascarse, enredarse con
ellos o arrollarlos, causando lesiones
personales o dafios materiales.

B1-2—Cuando use el robot aspirador en
una zona elevada, utilice siempre una
barrera fisica sequra para evitar caidas
accidentales que puedan ocasionar
lesiones personales o dafios materiales.

Nota: Cuando utilice el robot aspirador por primera vez,
sigalo durante toda su ruta de limpieza para observar
qué problemas pueden surgir. El robot podré limpiar
por si solo a partir de entonces.

Montaje

B2-1—Coloque la base sobre un suelo
duroy plano. Fije la parte inferior
presionando ambos lados de la
parte inferior firmemente y después
presionando la parte de conexién de
la zona intermedia hasta oir un clic.

B2-2—Clic

Nota: Al mover la base, sujete los tanques de agua para

evitar que se caigan.

B2-3—Conecte el cable de alimentacion a
la parte trasera de la base y guarde
el cable sobrante en la ranura de
almacenamiento.

Nota: El cable de alimentacién puede salir por

cualquiera de los lados.

B2-4—Para instalar en el robot los ejes de la
mopa, presione hasta escuchar un clic.

B2-5—Clic

Colocar la base

Mantenga 0,9 m (2,9 pies) de espacio libre por
encima, 0,4 m (1,3 pies) por delantey 1,2 m
(3,9 pies) a cada lado. Coloque la base contra
la pared sobre un suelo duroy plano (madera/
baldosas/hormigén, etc.). Asegurese de que
la ubicacién cuente con buena recepcién
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de sefial WiFi para disfrutar de una mejor
experiencia en la aplicacién movil. Enchufe la
base y compruebe que la luz del indicador de
estado de la base esté encendida.

B3-1—Alrededor de 0,9 m (2,9 pies)
B3-2—Alrededor de 0,4 m (1,3 pies)
B3-3—Alrededor de 1,2 m (3,9 pies)

Notas:

« Si el cable de alimentacién cuelga hasta el suelo, el
robot aspirador podria atraparlo, moviendo la base de
carga y desconectandola.

e La luz del indicador de estado de la base permanece
encendida mientras llega corriente y se apaga cuando
el robot aspirador se estd cargando.

e La luz del indicador de estado de la base cambia a rojo
si se produce un error.

* Coloque la base en un suelo plano, lejos del fuego, el calor
y el agua. Evite los espacios estrechos o los lugares en
los que el robot pueda quedar suspendido en el aire.

« Si se coloca la base sobre una superficie blanda
(alfombra/estera), el robot podria inclinarse y tener
problemas para llegar o salir de la base.

* Mantenga la base alejada de la luz solar directa y de
cualquier elemento que pueda bloquear la baliza
de localizacién de la base de carga; de lo contrario,
podria ocurrir que el robot no volviera a la base.

* No use la base sin el tanque de agua limpia, el tanque
de agua sucia, la tapa del recipiente de polvo, la bolsa
para polvo desechable o el tanque de lavado.

* Realice el mantenimiento de la base conforme a las
instrucciones de mantenimiento. No limpie la base
con un pafio o un pafiuelo himedo.

 Todas las bases estan sujetas a pruebas con agua antes de
salir de la fabrica. Es normal que quede una pequefia
cantidad de agua en los conductos de la base.



Encender y cargar el robot
aspirador

Mantenga pulsado el botén (U para encender
el robot aspirador. Espere hasta que la luz
del botén de encendido se ilumine y coloque
el robot aspirador en la base. No olvide
asegurarse de que llega corriente a la base.
Pulse el botén (3 del robot aspirador para
que regrese a la base automaticamente a
recargarse. El robot aspirador lleva integrada
una baterfa recargable de iones de litio de alta
eficiencia. Para conservar el rendimiento de la
baterfa, mantenga el robot aspirador siempre
cargado en condiciones normales de uso.
B4-1—Luz del indicador de estado de la base
apagada, indicador de encendido del
robot emitiendo pulsos de luz: cargando

Nota: Si el nivel de baterfa es bajo, puede que el robot
aspirador no se encienda. En este caso, conecte el robot
a la base de carga.

Conexién a la aplicacion

1. Descargar la aplicacion

Busque "Roborock" en App Store o en
Google Play, o escanee el cédigo QR para
descargar e instalar la aplicacion.

2. Restablecer la conexion WiFi

a. Abra la tapa superior y busque el indicador
de WiFi.

o

. Mantenga pulsados los botones Oy O
hasta que suene la alerta de voz
"Restableciendo la conexion WiFi". El
restablecimiento se completa cuando el
indicador de WiFi parpadea lentamente.
El robot aspirador esperara entonces a
establecer una conexion.

Nota: Si no puede conectarse al robot aspirador por

problemas con la configuracién del router, porque

haya perdido la contrasefia o por cualquier otro

motivo, restablezca la conexién WiFiy agregue el robot
aspirador como un nuevo dispositivo.

3. Agregar dispositivo

Abra la aplicacién Roborock y pulse el boton
"Escanear para conectar" o el botén "Buscar
dispositivo". Siga las instrucciones para
agregar el dispositivo.
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Notas:

* Este proceso puede variar debido a las continuas
actualizaciones que experimenta la aplicacién. Siga las
instrucciones que la aplicacién le indique.

 Solo es compatible con redes WiFi de 2,4 GHz.

* Si el robot aspirador estd esperando a establecer
una conexion durante mas de 30 minutos, la WiFi
se deshabilitard de forma automatica. Para volver a
conectarse, debera restablecer antes la conexion WiFi.

@ Instrucciones de uso
Encendido/apagado

Mantenga pulsado el botén () para encender
el robot aspirador. El indicador de encendido se
iluminardy el robot entrard en modo de espera.
Mantenga pulsado el botén () para apagar el
robot aspirador y completar el ciclo de limpieza.

Nota: El robot aspirador no puede apagarse mientras
se esta cargando.

Llenar el tanque de agua

Retire y abra el tanque de agua limpia y llénelo
de agua. Cierre la tapa, bloquee el pestillo
y coloque el tanque de vuelta en su lugar.

Notas:

 Para evitar que el robot se oxide o quede dafiado, use
Unicamente limpiadores de suelo de la marca Roborock
en el tanque de agua.

* No afiada demasiado limpiador liquido para evitar que el
robot funcione incorrectamente debido al deslizamiento.

 Para evitar la deformacién del tanque, no afiada agua
caliente en el tanque.

* Si el tanque de agua muestra marcas de agua, limpielas
antes de volver a instalarlo.



@ Comenzar a limpiar

Pulse el botén () para empezar a limpiar. El
robot aspirador planifica la ruta de limpieza de
acuerdo con su exploracion de la habitacion.
Divide cada habitacién en zonas. Primero
limpia los bordes de una zona y luego su
interior, siguiendo un movimiento en zigzag.
De esta manera, el robot recorre las zonas una
a una limpiando su hogar de forma eficiente.

C2-1—Zona 1: limpia
C2-2—Zona 2: limpia
C2-3—Zona 3: limpiando
C2-4—Zona 4: siguiente zona

Notas:

* Para que el robot aspire y vuelva a la base de forma
automatica, encienda el robot cuando esté en la base.
No mueva la base de sitio durante el proceso de limpieza.

 No es posible comenzar a limpiar con un nivel de baterfa
demasiado bajo. El robot aspirador debe cargarse antes
de comenzar a limpiar.

 Antes de limpiar, recoja los cables (incluido el cable
de alimentacién de la base) y los objetos de valor que
haya por el suelo. El robot puede arrollar y arrastrar
los objetos dispersos por el suelo, provocando la
desconexion de aparatos eléctricos y dafiando cables
o bienes de valor.

« Sila limpieza de una zona se completa en menos de
10 minutos, el robot aspirador la volvera a limpiar una
segunda vez.

* Si la baterfa se agota durante una sesion de limpieza,
el robot aspirador volverd automaticamente a la base
de carga. Una vez cargado, continuaré la limpieza donde
la dejo.

« El robot retraerd el soporte de mopa cuando limpie
la alfombra. El usuario también puede configurar la
alfombra como zona restringida desde la aplicacion.

* Antes de comenzar tareas de fregado, asegurese de
que las mopas estén instaladas correctamente.

Limpieza localizada

Mantenga pulsado el botén (3 para comenzar
la limpieza localizada en modo de pausa.
Rango de limpieza: el robot limpia una
superficie de 1,5 m (4,9 pies) x 1,5 m (4,9 pies)
alrededor de si mismo.

Nota: Al terminar la limpieza localizada, el robot aspirador

volverd automaticamente al punto de partida y entrara
en modo de espera.

Pausa

Cuando el robot aspirador esté en funcionamiento,
pulse cualquier botén para ponerlo en pausa.
Luego pulse () para que reanude la limpieza
o para que vuelva a la base de carga.

Nota: Si coloca el robot aspirador en la base de forma

manual mientras estd en pausa, la sesién de limpieza en
curso se dard por finalizada.

Suspensién

Si el robot aspirador permanece en pausa

mas de 10 minutos, entrard en modo de

suspension y el indicador de encendido

parpadeard cada pocos segundos. Pulse

cualquier botén para activarlo.

Notas:

* El robot aspirador no entrara en modo de suspension
mientras se esté cargando.

 El robot se apagara automaticamente tras permanecer
en modo de suspensién mas de 12 horas.
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Modo DND (no molestar)

El periodo de DND predeterminado es de
22:00 a 08:00. Puede usar la aplicaciéon para
deshabilitar el modo DND o modificar el
periodo de DND. Cuando el modo DND esta
activado, el robot no reanuda la limpieza
automaticamente, la luz del indicador de
encendido se atenuay el volumen de los
mensajes de voz baja.

Lavado de mopa

Durante la limpieza, el robot determina de
forma automatica cuando debe regresar

a la base para lavar la mopa y cudndo debe
rellenar el tanque de agua para maximizar el
rendimiento de fregado. Durante la limpieza,
pulse el botén Base en la aplicacién para
enviar el robot de vuelta a la base para el
lavado de la mopa. Cuando el robot aspirador
se esta cargando, mantenga presionado el
botén (Y en el robot o pulse el botén Lavar en
la aplicacion para iniciar el lavado de mopa
manualmente. Pulse cualquier botén para
detener el lavado.

Nota:

 Para que el robot lave la mopa de forma automatica,
ponga en marcha el robot desde la base y no mueva
esta durante la limpieza.

* Tenga cuidado con el agua caliente y no toque la
salida de agua.

* Puede configurar la frecuencia y el modo de lavado en
la aplicacion.



Vaciado

El proceso de vaciado automdatico comenzara
automaticamente cuando el robot vuelva a
la base después de la limpieza. Para iniciarlo
manualmente, pulse el botén () cuando el
robot esté en la base o pulse el botén Vaciar
en la aplicacion. Pulse cualquier botén para
detener el proceso de vaciado.
Notas:
* Sino ha usado al vaciado automético en mucho tiempo,
vacie el depdsito de polvo del robot manualmente
y extraiga de la entrada de aire posibles residuos para
lograr un éptimo rendimiento.
* La funcién de vaciado automatico puede deshabilitarse

desde la aplicacion.
« Evite realizar un vaciado manual frecuente.

Secado

El secado se inicia automaticamente tras el
lavado de la mopa o una vez finalizada la
limpieza. Para iniciar o detener el secado
manualmente, pulse el botén Secado en la
aplicacion.

Notas:

* La duracion del secado se puede modificar desde la
aplicacion.

* El secado automatico puede deshabilitarse desde la
aplicacion.

Carga

Después de limpiar, el robot aspirador volvera
a la base automaticamente para recargarse.
Siesta en pausa, pulse () para que el robot
aspirador vuelva a la base de carga. Mientras

el robot aspirador se esté cargando, el
indicador de encendido emitira pulsos de luz.
Nota: Si el robot aspirador no puede encontrar la

base de carga, volvera a la Ultima posicién de partida

automaticamente. Coloque el robot aspirador en la base
de carga manualmente para cargarlo.

Error

Si se produce un error, la luz del indicador de
encendido del robot parpadeara en rojo o el
indicador de estado de la base tendrd una luz
roja fija. Recibird una notificacién en la aplicacion
y puede que suene una alerta de voz.

Notas:

« El robot aspirador entrard en modo de suspension
automaticamente tras permanecer en estado de error
mas de 10 minutos.

* Si coloca el robot aspirador en la base mientras esta

en estado de error, la sesién de limpieza en curso se
dard por finalizada.

Restablecer sistema

Si el robot aspirador no responde al pulsar los
botones o no lo puede apagar, restablezca
el sistema pulsando el botén Restablecer.
Nota: Una vez restablecido el sistema, las programaciones

de limpiezas, los ajustes de WiFi, etc. volveran a los valores
de fabrica.

Restaurar ajustes de fabrica

Si el robot aspirador no funciona correctamente
después de restablecer el sistema, enciéndalo.
Mantenga pulsados el botén Oy el botén
Restablecer al mismo tiempo hasta ofr el
mensaje de voz "Restaurando valores de
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fabrica". El robot aspirador se restaurara
entonces a sus ajustes de fabrica.

® Mantenimiento
rutinario

Nota: La frecuencia de sustitucion dependerd de la situacion.
Si se produce un desgaste anormal, reemplace las piezas
de inmediato.

€D Cepillo principal

* Limpiar cada 2 semanas y sustituir cada 6-12 meses.

D1-1—Tapa del cepillo principal

D1-2—Pestillos

D1-3—Cepillo principal

D1-4—Tapones del cepillo principal

D1-5—Cojinete del cepillo principal

D1-6—Dele la vuelta al robot y presione
los pestillos para retirar la tapa del
cepillo principal.

D1-7—Extraiga el cepillo principal y retire
el cojinete del cepillo principal. Gire
los tapones del cepillo principal en
la direccién de desbloqueo indicada
para poder retirarlos y limpiar la
suciedad y los cabellos enredados en
ambos extremos del cepillo.

D1-8—Vuelva a instalar el cepillo principal.

D1-9—Vuelva a instalar la tapa del cepillo
principal. Asegurese de que las cuatro
pestafias estén bien colocadas en la
ranuray presione la tapa del cepillo
principal para encajarla.



Notas:

« Puede limpiar el cepillo principal con un pafio himedo.
Déjelo secar al aire, alejado de la luz solar directa.

* No utilice desinfectantes ni limpiadores liquidos corrosivos
para limpiar el cepillo principal.

@D Cepillo lateral

* Limpiar cada mes y sustituir cada 3-6 meses.
Desenrosque el tornillo del cepillo lateral.
Retire y limpie el cepillo lateral. Vuelva a
colocar el cepillo y apriete el tornillo.

Rueda omnidireccional

* Limpiar cuando sea necesario.

D3 1—Ultilice un destornillador pequefio u
otra herramienta parecida para extraer
la rueda haciendo palanca en el eje.

Nota: El soporte de la rueda omnidireccional no se puede

extraer.

D3-2—Enjuague el eje y la rueda con agua
para eliminar la suciedad y los cabellos
atrapados. Seque la rueda y vuelva
a montarla presionando para encajarla
perfectamente en su sitio.

@D Rueda principal

* Limpiar cuando sea necesario.

Limpie la rueda principal con un pafio suave
seco.

Depésito de polvo

* Limpiar cuando sea necesario.

D5-1—Abra la tapa superior del robot
aspirador, presione el pestillo del
depdsito de polvo y extrdigalo.

D5-2—Extraiga el filtro lavable y vacie el
depdsito de polvo.

D5-3—Llene el depdsito de polvo con agua
limpia y vuelva a instalar el filtro lavable.
Agite suavemente el depdsito de polvo
y vacfelo de agua sucia.

Nota: Para evitar posibles atascos, use solo agua limpia.
No afiada ningun tipo de limpiador liquido.

D5-4—Deje que el depdsito de polvo y el filtro
se sequen bien.

€D Filtro lavable

* Limpiar cada 2 semanas y sustituir el filtro cada 6-12 meses.
D6-1—Retire el filtro.
D6-2—Enjuague varias veces y golpee

suavemente el filtro para eliminar
toda la suciedad posible.

Nota: Para evitar posibles dafios, no toque la superficie
delfiltro con las manos, con un cepillo ni con objetos duros.

D6-3—Deje secar el filtro durante 24 horas
0 hasta que esté completamente
seco antes de volver a instalarlo.

Mopas

* Limpiar cuando sea necesario y sustituir cada 1-3 meses.

D7-1—Retire la mopa de su soporte. Limpie
la mopay déjela secar al aire.

53

Nota: Sila mopa no estd limpia, la limpieza perdera
efectividad. Limpiela antes de usarla.

D7-2—Fije firmemente la mopa en el soporte.

€D Sensores del robot aspirador
+ Limpiar cuando sea necesario.

Use un pafio suave seco para limpiar todos
los sensores, incluyendo los siguientes:

D8-1—Localizador de la base de carga
D8-2—Sensor de obstaculos Reactive Tech
D8-3—Sensor de pared

D8-4—Sensor de comunicacion
D8-5—Sensor de alfombras

D8-6—Cuatro sensores de desnivel

@ Mover la base

Levante y mueva la base. Para evitar que
pueda caerse, no mueva la base levantando
directamente la parte inferior, las asas del tanque
de agua o la tapa del recipiente de polvo.

Tanque de agua sucia

* Limpiar cuando sea necesario.

Abra la tapa del tanque de agua sucia y vacielo
de agua sucia. Llene el tanque con agua limpia,
cierre la tapa y agite el tanque. Vacielo de agua
sucia. Cierre la tapa y vuelva a instalarlo.

Zonas de contactos de carga

* Limpiar cada mes.

Use un pafio suave seco para limpiar los
contactos de carga del robot y de la base.



@B Sustituir la bolsa para polvo
desechable
* Sustituir cuando sea necesario.

D12-1—Retire la tapa del recipiente de polvo.

D12-2—Retire la bolsa para polvo desechable
siguiendo la direccién de la flecha
y deséchela.

Notas:

* El asa de la bolsa para polvo sirve para sellar la bolsa
al retirarla y asf evitar fugas.

« Instale siempre una bolsa para polvo antes de cerrar la tapa
del recipiente de polvo para evitar que se produzca el vaciado
automatico sin la bolsa. También se puede deshabilitar la
funcién de vaciado automatico desde la aplicacién.

D12-3—Limpie alrededor del filtro con un

pafio seco. Instale una nueva bolsa
para polvo desechable a lo largo de
la ranuray despliegue la bolsa para
maximizar el rendimiento del vaciado.

Nota: Compruebe que la bolsa para polvo desechable

esté bien cerrada para evitar que la suciedad salga y dafie

la base.

D12-4—Ponga la tapa del recipiente de polvo.

Compruebe que esté bien cerrada.

@B Tanque de lavado

* Limpiar cuando sea necesario.
D13-1—Extraiga el tanque de lavado.

D13-2—Enjuague con agua el tanque de
lavado y el filtro.

D13-3—Vuelva a instalar el tanque de lavado.

Parametros basicos

Robot

Modelo QRTPES

Bater(a Baterfa de iones de litio
de 14,4 V/5200 mAh (tipica)

Entrada nominal 20VCC 1,5A

Tiempo de carga Aprox. 4 horas

Nota: El nimero de serie se encuentra en una pegatina
en la parte inferior del robot aspirador.

Base de Vaciado, Lavado y Llenado

Modelo EWFD16HRR
Tensién nominal de 220-240 VCA
entrada

Frecuencia nominal 50-60 Hz
Entrada nominal IA

(recogida de suciedad)

Entrada nominal
(lavado de la mopa 56 A
con agua caliente)

Entrada nominal

(carga y secado) 06 A
Salida nominal 20VCC1,5A
Baterfa de

jones de litio de
14,4 V/5200 mAh
(tipica)

Carga de baterfa
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Problemas comunes

Escanee el siguiente cédigo QR para ver los
problemas comunes.
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Veiligheidsinformatie

Beperkingen
WAARSCHUWING

¢ Gebruik voor het opladen van de batterij alleen het afneembare dockingstation roborock EWFD16HRR of EWFD20HRR dat bij dit product wordt geleverd.

¢ VVoordat u het product reinigt of onderhoudt, moet u het product uitschakelen en de stekker uit het stopcontact halen.

* Om gevaar als gevolg van het onbedoeld resetten van de thermische beveiliging te voorkomen, mag dit apparaat niet via een extern schakelapparaat
zoals een timer gevoed worden, of worden aangesloten op een circuit dat regelmatig wordt in- en uitgeschakeld door het elektriciteitsnet.

VOORZICHTIG

¢ Gebruik dit product niet op verhoogde opperviakken zonder barrieres, zoals de vioer van een vliering, een open terras, een helling of de
bovenkant van meubels.

e Verwijder lichte voorwerpen (zoals plastic zakken) en breekbare voorwerpen (zoals vazen) van de vloer voordat u gaat schoonmaken om te
voorkomen dat het product verstopt raakt en waardevolle voorwerpen beschadigd raken.

¢ Gebruik het product niet voor het reinigen van harde of scherpe voorwerpen (zoals decoratieafval, glas en spijkers) om krassen op de robot
of de vloer te voorkomen.

» VVoordat u de robot op een koele, droge plaats opbergt, moet u hem volledig opladen en uitschakelen. Laad de batterij minstens om de drie
maanden op om overontlading te voorkomen.

 Plaats geen voorwerpen in de buurt van de aanzuigopening van het dockingstation.

o Steek geen vingers in de naad van het dockingstation om mogelijk letsel te voorkomen.

» Gebruik het product niet in een kamer waar een baby of een kind ligt te slapen.

« Til de robot niet op aan de verticale stootrand, bovenklep, zijborstel of stootrand. Verplaats het dockingstation niet door het aan de
grondplaat, de handgrepen van de watertank of het deksel van het stofreservoir op te tillen.

e Zorg ervoor dat de robot compatibel is met het dockingstation, anders kan het legen of opladen mislukken.

» Gebruik het dockingstation niet voor het oprapen van stenen, papierresten of andere voorwerpen waardoor het luchtkanaal verstopt kan
raken. Als het luchtkanaal verstopt raakt, maak het dan onmiddellijk schoon.

e Plaats het dockingstation op een harde, vlakke vioer uit de buurt van vuur, hitte en water. Vermijd nauwe ruimtes of locaties waar de robot
in de lucht kan komen te hangen.

e Plaats geen voorwerpen, kinderen of huisdieren op het product of het dockingstation. Bedek het niet met voorwerpen (inclusief stofdichte
hoes), ongeacht of het product in werking is of niet.

* Voorkom dat de robot brandende resten oppikt, zoals sigaretten, lucifers of hete as.

* Gebruik het dockingstation niet voor het verzamelen van brandbare of explosieve voorwerpen, zoals aanstekers, benzine en toner voor
printers of kopieerapparaten.
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Veiligheidsinformatie

* Spoel de robot en het dockingstation niet af.

¢ Gebruik het product alleen in overeenstemming met de Gebruikershandleiding. Verlies of schade veroorzaakt door onjuist gebruik is voor
rekening van de gebruiker.

e Zorg ervoor dat het stofreservoir, het wasbare filter, de stofzak, de zijborstel, de mopdoeken, de hoofdborstel en het deksel van de hoofdborstel
op hun plaats zitten voordat u gaat schoonmaken.

¢ Ga niet op de robot of het dockingstation zitten of staan.

¢ Om corrosie of schade te voorkomen, mag u geen ontsmettingsmiddel gebruiken en mag u alleen de door Roborock aanbevolen reinigingsoplossing
in de watertank gebruiken.

* Plaats geen lage voorwerpen (zoals schoenen, matten) in de buurt van verhoogde gebieden zoals trappen. Anders kan de robot vallen door
slecht werkende sensoren.

* Om waterschade aan het apparaat te voorkomen, moet u ervoor zorgen dat de vloer waarop de robot schoonmaakt vrij is van water.

Batterij en opladen
WAARSCHUWING

¢ Gebruik altijd een correct geaard stopcontact om het risico op elektrische schokken te minimaliseren. Als zo'n stopcontact niet beschikbaar
is, vraag dan een elektricien om er een te maken.

e Zorg ervoor dat de voedingsspanning voldoet aan de vereisten die vermeld staan op het dockingstation.

¢ Gebruik alleen de voedingskabel die bij het product is geleverd om mogelijke rook, hitte of brand te voorkomen.

» Gebruik het product niet met een andere voedingsadapter, omdat dit gevaar kan opleveren en de garantie kan doen vervallen.

¢ Als het dockingstation wordt geplaatst in een gebied dat gevoelig is voor onweer of met een onstabiele spanning, neem dan beschermende
maatregelen.

* Haal de stekker uit het stopcontact voordat u het dockingstation opbergt.

¢ Gooi lege batterijen niet weg bij het huishoudelijk afval. Lever ze in bij een professionele recyclingorganisatie.

e Zorg ervoor dat als u het product wilt vervoeren, dit uitgeschakeld is en de watertanks geleegd zijn. Gebruik de originele verpakking voor
het transport.

Uitleg van internationale symbolen
@ - Symbool voor VEILIGHEIDSAARDE (beschermende aarde) [symbool IEC 60417-5019 (2009-02)]
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@ Productoverzicht

Robot (bovenaanzicht)

() —Aan-Uit/Reiniging
¢ Ingedrukt houden om de robot in
of uit te schakelen
¢ Indrukken om reiniging te starten

Aan/Uit-controlelampje

o Wit: batterijniveau = 15%

¢ Rood: batterijniveau < 15%

¢ ‘Ademend": knipperend bezig met
opladen of opstarten

¢ Rood knipperend: fout

() —Dockingstation
e Indrukken voor terugkeer naar
dockingstation/starten van legen
e Ingedrukt houden om puntreiniging/
mop wassen te starten
Opmerking: Druk op een willekeurige knop om de
robot te stoppen tijdens reinigen of aandokken.
A1-1—Locatiebaken dockingstation
A1-2—Obstakelvermijdingssensor

Robot (onderaanzicht)

A2-1—Muursensor

A2-2—Zwenkwiel

A2-3—Tapijtsensor

A2-4—Zijborstel

A2-5—Hoofdwiel

A2-6—Hoofdborstel
A2-7—Vergrendelingen deksel hoofdborstel

A2-8—Mopdoeken
A2-9—Klipsensoren

Robot (bovenklep open)

A3-1—Verticale stootrand
A3-2—LiDAR-sensor
A3-3—Wifi-controlelampje

e Uit: wifi uitgeschakeld/opladen

e Langzaam knipperend: wachten op

verbinding
e Snel knipperend: verbinding maken
e Continu: verbonden met wifi

A3-4—Resetknop
A3-5—Stofreservoir
A3-6—Laadcontacten
A3-7—Communicatiesensor
A3-8—Luchtuitlaat
A3-9—Positieknop
A3-10—Zelfvullende poort
A3-11—Automatische hef- en draaifunctie
dweilmodules
A3-12—Aanzuigopening
A3-13—Stootrand

Mopdoekbevestiging

A4-1—Haak- en luspads
A4-2—Mopas

Opmerking: Maak de mopdoeken vast.

Mopdoek
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Stofreservoir

A6-1—Vergrendeling stofreservoir
A6-2—Luchtinlaat

A6-3—Wasbaar filter
A6-4—Aanzuigopening

Basis dockingstation
Netsnoer
@ Wegwerpstofzak

@D Dockingstation

A10-1—Watertankhendel
A10-2—Watertankvergrendeling
A10-3—Vuilwatertank
A10-4—Deksel stofreservoir
A10-5—Laadcontacten
A10-6—Navulpoort robot
A10-7—Aanzuigopening
A10-8—Schoonwatertank
A10-9—Statuscontrolelampje

¢ Knipperend: legen/mop wassen

¢ Rood: fout dockingstation

« Uit: uitgeschakeld/bezig met laden

A10-10—Wateruitlaat
A10-11—Luchtuitlaten

A10-12—Basis dockingstation
A10-13—Filter

A10-14—Stofzakgleuf
A10-15—Locatiebaken dockingstation
A10-16—Schoonwaterdispensers



A10-17—Vlotter waterniveau
A10-18—Reinigingstankfilter
A10-19—Reinigingstank

@D Opbergruimte voor netsnoer

A11-1—Snoeruitgangen
A11-2—Voedingspoort
A11-3—Snoeropbergruimte

@ Installatie

@D Belangrijke informatie

B1-1—Verwijder snoeren, harde of scherpe
voorwerpen (zoals spijkers en glas)
en losse voorwerpen van de grond
en verplaats onstabiele, breekbare,
kostbare of gevaarlijke voorwerpen
naar een veilige plek. Zo voorkomt
u persoonlijk letsel of schade aan
eigendommen doordat voorwerpen
verstrikt raken in, geraakt worden door
of omgestoten worden door de robot.

B1-2—Wanneer u de robot op een
verhoogde plek gebruikt, gebruik
dan altijd een veilige fysieke barriere
om te voorkomen dat de robot per
ongeluk valt. Anders kan dit leiden tot
persoonlijk letsel of materiéle schade.

Opmerking: Als u de robot voor het eerst gebruikt, volg

hem dan tijdens zijn hele reinigingsroute en let op mogelijke
problemen. Daarna zal de robot zelf kunnen schoonmaken.

Montage

B2-1—Plaats het dockingstation op een
harde en vlakke vloer. Bevestig de
basis door beide kanten van de basis
stevig in te drukken en dan op het
verbindingsstuk in het midden te
drukken tot u een klik hoort.

B2-2—Kilik

Opmerking: Zet bij het verplaatsen van het dockingstation

de watertanks vast om te voorkomen dat ze eraf vallen.

B2-3—Sluit het netsnoer aan op de achterkant
van het dockingstation en berg het
overtollige snoer op in de opbergruimte.

Opmerking: Het netsnoer kan aan beide zijden naar

buiten worden geleid.

B2-4—Lijn de mopassen uit en installeer ze
op hun plaats in de robot totdat u
een klik hoort.

B2-5—Klik

Plaats het dockingstation

Zorg voor een vrije ruimte van ongeveer 0,9
m in de hoogte, 0,4 m in de lengte en 1,2

m in de breedte. Plaats het dockingstation
op een harde en vlakke vloer (hout/tegels/
beton enz.), vlak tegen een muur. Zorg
ervoor dat de locatie een goede wifi heeft
voor een betere ervaring met de mobiele
app, sluit het station dan aan en controleer
of het controlelampje voor de status van het
dockingstation brandt.
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B3-1—Ongeveer 0,9 m
B3-2—Ongeveer 0,4 m
B3-3—Ongeveer 1,2 m

Opmerkingen:

* Als het netsnoer verticaal op de grond hangt, kan het
door de robot worden gegrepen. Het dockingstation
kan hierdoor worden verplaatst of losgekoppeld.

* Het statuscontrolelampje van het dockingstation
brandt als het dockingstation is ingeschakeld en gaat
uit als de robot wordt opgeladen.

* Het statuscontrolelampje van het dockingstation licht
rood op als er een fout optreedt.

* Plaats het dockingstation op een vlakke vloer uit de
buurt van vuur, hitte en water. Vermijd nauwe ruimtes of
locaties waar de robot in de lucht kan komen te hangen.

* Als het dockingstation op een zachte ondergrond (tapijt/
mat) wordt geplaatst, kan het kantelen en kan de robot
problemen ondervinden bij het aandokken en wegrijden.

* Houd het dockingstation uit de buurt van direct zonlicht of
andere zaken die het locatiebaken van het dockingstation
kunnen blokkeren. Anders kan het gebeuren dat de robot
niet naar het dockingstation terugkeert.

* Gebruik het dockingstation niet zonder schoonwatertank,
vuilwatertank, deksel van het stofreservoir, wegwerpstofzak
of reinigingstank.

¢ Onderhoud het dockingstation volgens de
onderhoudsinstructies. Reinig het dockingstation niet
met een natte doek of tissue.

* Alle dockingstations worden onderworpen aan watertests
voordat ze de fabriek verlaten. Het is normaal dat er
een kleine hoeveelheid water in het waterkanaal van
het dockingstation achterblijft.

@ Inschakelen en opladen

Houd de knop () ingedrukt om de robot aan
te zetten. Wacht totdat het Aan/Uit-lampje
continu brandt en plaats de robot dan op
het dockingstation om op te laden. Zorg
ervoor dat het dockingstation ingeschakeld
is. Druk op de knop O op de robot om de
robot automatisch naar het dockingstation



terug te laten keren om op te laden. De
robot is uitgerust met een ingebouwde,
krachtige oplaadbare lithium-ionbatterij.
Houd de robot opgeladen om de prestaties
van de batterij te behouden.

B4-1—Statuscontrolelampje dockingstation
gaat uit, Aan/Uit-controlelampje
robot knippert: Opladen

Opmerking: De robot wordt mogelijk niet ingeschakeld
als de batterij bijna leeg is. Plaats in dit geval de robot in
het dockingstation om op te laden.

Verbinding maken met
de app

1. De app downloaden

Zoek naar “Roborock” in de App Store of
Google Play of scan de QR-code om de app
te downloaden en te installeren.

2. Wifi resetten

a. Open de bovenklep en zoek het
wifi-controlelampje.

b. Houd de knoppen (U en O ingedrukt
totdat u de gesproken melding “Resetting
WiFi (Wifi resetten)” hoort. De reset is
voltooid wanneer het wifi-controlelampje
langzaam knippert. De robot wacht dan
op een verbinding.

Opmerking: Als u geen verbinding met de robot kunt

maken vanwege de configuratie van uw router, omdat u

uw wachtwoord bent vergeten of om een andere reden,
reset de wifi dan en voeg uw robot toe als nieuw apparaat.

3. Apparaat toevoegen

Open de Roborock-app, tik op de knop
“Scan to Connect (Scannen om verbinding
te maken)” of “Search for Device (Apparaat
zoeken)” en voeg uw apparaat toe volgens
de instructies in de app.

Opmerkingen:

* Het daadwerkelijke proces kan variéren door
voortdurende updates van de app. Volg de
handleiding in de app.

* Alleen 2,4 GHz wifi wordt ondersteund.

 Als de robot meer dan 30 minuten op een verbinding

wacht, wordt wifi automatisch uitgeschakeld. Als u
opnieuw verbinding wilt maken, reset dan eerst de wifi.

@ Gebruiksaanwijzing

Aan/Uit

Houd de knop (U ingedrukt om de robot
aan te zetten. Het Aan/Uit-controlelampje
gaat branden en de robot gaat in
stand-bymodus.

60

Houd de knop () ingedrukt om de robot uit te
zetten en de reinigingscyclus te beéindigen.

Opmerking: De robot kan niet worden uitgeschakeld
wanneer hij wordt opgeladen.

De watertank vullen

Verwijder de schoonwatertank, open hem
en vul de tank tot MAX met water. Sluit het
deksel, vergrendel de sluiting en plaats de
tank terug.

Opmerkingen:

* Om corrosie of schade te voorkomen, mag u geen
ontsmettingsmiddel gebruiken en mag u alleen de
door Roborock aanbevolen reinigingsoplossing in de
watertank gebruiken.

* Voeg niet te veel reinigingsmiddel toe om te
voorkomen dat de robot niet goed werkt door slippen.

 Vul de tank niet met heet water om vervorming van de
watertank te voorkomen.

 Als er vochtvlekken op de watertank achterblijven, veeg
deze dan schoon voordat u de tank opnieuw installeert

De reiniging starten

Druk op de () knop om het reinigen te starten.
De robot plant zijn schoonmaakroute

op basis van zijn scan van de kamer. Hij
verdeelt een kamer in zones, tekent eerst
de randen van de zone uit en vult de zone
dan in met een zigzagpatroon. Door zo te
werk te gaan, reinigt de robot alle zones
één voor één, waardoor het huis efficiént
wordt schoongemaakt.



C2-1—Zone 1 - Schoongemaakt.
C2-2—Zone 2 - Schoongemaakt.
C2-3—Zone 3 - In uitvoering.
C2-4—Zone 4 - Volgende zone.

Opmerkingen:

* Om de robot automatisch te laten stofzuigen en
naar het dockingstation terug te laten keren, start
u de robot vanaf het dockingstation. Verplaats het
dockingstation niet tijdens het schoonmaken.

* De reiniging kan niet starten als het batterijniveau te
laag is. Laat de robot opladen voordat u begint met
schoonmaken.

 Verwijder véor het schoonmaken snoeren (inclusief
het netsnoer van het dockingstation) en waardevolle
spullen van de vloer. Losse voorwerpen kunnen door
de robot worden meegesleurd, wat kan leiden tot
het losraken van elektrische apparaten of schade aan
snoeren en eigendommen.

« Als de reiniging minder dan 10 minuten duurt, wordt
het gebied twee keer gereinigd.

* Als de batterij tijdens een reinigingscyclus leeg
raakt, keert de robot automatisch terug naar het
dockingstation. Na het opladen gaat de robot verder
waar hij gebleven was.

« Tijdens het reinigen van het tapijt trekt de robot de
mopdoekbevestigingen in. U kunt het tapijt ook als
verboden zone instellen in de app om deze zone over
te laten slaan.

« Controleer voordat u aan elke schoonmaaktaak begint
of de mopdoeken goed zijn aangebracht.

Puntreiniging

Houd de O knop ingedrukt om de puntreiniging
te starten in de pauzemodus.
Reinigingsbereik: de robot reinigt een vierkant
van 1,5m x 1,5 m rond de robotstofzuiger zelf.
Opmerking: Na de puntreiniging keert de robot

automatisch terug naar het beginpunt en schakelt hij
over naar de stand-bymodus.

Pauzeren

Wanneer de robot in werking is, drukt u op een
willekeurige knop om hem te onderbreken en
drukt u op de knop (U om door te gaan met
reinigen. Druk op de knop O om hem naar het
dockingstation terug te sturen.

Opmerking: Als u een gepauzeerde robot handmatig

in het dockingstation plaatst, wordt de actuele reiniging
beéindigd.

Slaapmodus

Als de robot langer dan 10 minuten op pauze
staat, schakelt hij over op de slaapmodus

en knippert het Aan/Uit-controlelampje om
de paar seconden. Druk op een willekeurige
knop om de robot wakker te maken.
Opmerkingen:

« Tijdens het opladen gaat de robot niet in de slaapmodus.

* De robot schakelt automatisch uit als hij langer dan
12 uur in de slaapstand staat.

DND-modus

De standaardperiode voor Niet storen (Do
Not Disturb - DND) is van 22:00 tot 08:00 uur.
U kunt de app gebruiken om de DND-modus
uit te schakelen of de DND-periode aan te
passen. Wanneer DND is ingeschakeld, zal
de robot niet automatisch verder gaan met
reinigen, zal het Aan/Uit-controlelampje
dimmen en zal het volume van de gesproken
melding worden verlaagd.
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De mopdoeken wassen

Tijdens het schoonmaken bepaalt de

robot automatisch wanneer hij naar het

dockingstation moet terugkeren voor het

wassen van de mop en het bijvullen van

de watertank om de dweilprestaties te

maximaliseren. Als u de robot wilt terugsturen

om de mop te wassen, drukt u tijdens de
reiniging op de knop Dockingstation in de

app. Als de robot aan het opladen is, houdt u

de O knop op de robot ingedrukt of drukt u

op de knop Wassen in de app om handmatig

te beginnen met wassen. Druk op een
willekeurige knop om het wassen te stoppen.

Opmerkingen:

* Om de robot de mop automatisch te laten wassen,
start u de robot vanaf het dockingstation en verplaatst
u het dockingstation niet tijdens het schoonmaken.

« Kijk uit voor heet water en raak de wateruitlaat niet aan.

* De wasfrequentie en wasmodus van de mop kunnen
in de app worden aangepast.

Legen

Het automatisch legen begint automatisch
wanneer de robot na reiniging terugkeert naar
het dockingstation. Om handmatig te legen,
drukt u op de O knop op de aangedokte robot
of drukt u op de corresponderende knop in

de app. Druk op een willekeurige knop om het
legen te stoppen.



Opmerkingen:

* Als het automatisch legen lange tijd niet is gebruikt, leeg
het stofreservoir dan handmatig en zorg ervoor dat de
luchtinlaat vrij is voor een optimale werking van het legen.

* Automatisch legen kan worden uitgeschakeld via de app.

 Vermijd veelvuldig handmatig legen.

Drogen

Het drogen begint automatisch na het wassen
van de mop of nadat de reiniging voltooid is. Om
het drogen handmatig te starten of te stoppen,
drukt u op de corresponderende knop in de app.
Opmerkingen:

* De droogtijd kan worden aangepast in de app.
» Automatisch drogen kan worden uitgeschakeld via de app.

Opladen

Na het reinigen keert de robot automatisch
naar het dockingstation terug om op te
laden. Druk in de pauzemodus op de () knop
om de robot terug naar het dockingstation
te sturen. Het Aan/Uit-controlelampje gaat
knipperen terwijl de robot oplaadt.
Opmerking: Als de robot het dockingstation niet meer
vindt, keert hij automatisch terug naar zijn startlocatie.

Plaats de robot dan handmatig op het dockingstation
om op te laden.

fout

Als er een storing optreedt, knippert het
Aan/Uit-controlelampje op de robot rood
of brandt het statuscontrolelampje op het
dockingstation continu rood. Er verschijnt
een pop-upmelding in de app en er klinkt
mogelijk een gesproken waarschuwing.

Opmerkingen:

* De robot gaat automatisch in slaapstand als hij langer
dan 10 minuten niet werkt.

 Als u een niet werkende robot handmatig in het
dockingstation plaatst, wordt de actuele reiniging beéindigd.

Het systeem resetten

Als de robot niet reageert wanneer er op
een knop wordt gedrukt of niet kan worden
uitgeschakeld, reset het systeem dan door
op de resetknop te drukken.

Opmerking: Na het resetten van het systeem worden

bestaande instellingen zoals geplande reiniging en de
wifi-instellingen teruggezet naar de fabrieksinstellingen.

Fabrieksinstellingen herstellen

Als de robot na een systeemreset niet goed
werkt, schakel hem dan in. Houd de knop
Qingedrukt en druk tegelijkertijd op de
resetknop totdat u de gesproken melding
“Restoring factory settings (Fabrieksinstellingen
herstellen)” hoort. De fabrieksinstellingen
van de robot worden dan hersteld.

@ Periodiek onderhoud

Opmerking: Afhankelijk van de situatie kan de frequentie
van vervanging variéren. Vervang de onderdelen onmiddellijk
als er abnormale slijtage optreedt.

@D Hoofdborstel
* Reinig om de 2 weken en vervang om de 6-12 maanden.

D1-1—Deksel hoofdborstel
D1-2—Vergrendelingen deksel hoofdborstel
D1-3—Hoofdborstel
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D1-4—Hoofdborsteldoppen
D1-5—Hoofdborstellager

D1-6—Keer de robot om en druk op de
vergrendelingen van de hoofdborstel
om het deksel van de hoofdborstel
te verwijderen.

D1-7—Trek de hoofdborstel eruit
en verwijder het lager van de
hoofdborstel. Draai de doppen van
de hoofdborstel in de aangegeven
ontgrendelingsrichting om de
doppen te verwijderen en verwijder
eventuele haren of vuil aan beide
uiteinden van de hoofdborstel.

D1-8—Plaats de hoofdborstel terug.

D1-9—Plaats het deksel van de hoofdborstel
terug. Zorg ervoor dat de vier tanden
volledig in de gleuf zitten en druk
vervolgens op het deksel van de
hoofdborstel om het te vergrendelen
totdat u een klik hoort.

Opmerkingen:

* De hoofdborstel moet met een natte doek worden

afgenomen. Als de hoofdborstel nat is, laat hem dan
drogen aan de lucht en vermijd direct zonlicht.

* Gebruik geen bijtende schoonmaakmiddelen of
ontsmettingsmiddelen om de hoofdborstel te reinigen.

Zijborstel

* Reinig maandelijks en vervang om de 3-6 maanden.
Draai de schroef van de zijborstel los. Verwijder
de zijborstel en maak hem schoon. Plaats
de borstel terug en draai de schroef vast.



Zwenkwiel

* Reinig indien nodig.

D3-1—Gebruik een stuk gereedschap, zoals
een kleine schroevendraaier, om de as
los te wrikken en het wiel eruit te nemen.

Opmerking: De beugel van het zwenkwiel kan niet worden

verwijderd.

D3-2—Spoel het wiel en de as af met water
om haar en vuil te verwijderen. Droog
het wiel en bevestig het opnieuw door
het stevig op zijn plaats te drukken.

@ Hoofdwiel

* Reinig indien nodig.

Reinig het hoofdwiel met een zachte, droge
doek.

Stofreservoir

* Reinig indien nodig.

D5-1—Open het bovendeksel van de robot
en druk op de vergrendeling van het
stofreservoir om het stofreservoir
eruit te nemen.

D5-2—Open het wasbare filter en leeg het
stofreservoir.

D5-3—Vul het stofreservoir met schoon water
en plaats het wasbare filter terug.
Schud het stofreservoir voorzichtig
en giet het vuile water eruit.

Opmerking: Gebruik alleen schoon water zonder
reinigingsvloeistof om verstopping te voorkomen.

D5-4—Laat het stofreservoir en het wasbare
filter drogen.

€D Wasbaar filter

* Reinig om de 2 weken en vervang het filter om de 6-12
maanden.

D6-1—Verwijder het filter.
D6-2—Spoel het filter herhaaldelijk en klop erop
om zoveel mogelijk vuil te verwijderen.

Opmerking:Raak het oppervlak van het filter niet aan

met uw handen, een borstel of harde voorwerpen om

mogelijke schade te voorkomen.

D6-3—Laat het filter minstens 24 uur drogen
en installeer het dan opnieuw.

Mopdoeken

* Reinig indien nodig en vervang om de 1-3 maanden.

D7-1—Verwijder de mopdoek uit de
mopdoekhouder. Maak de mopdoek
schoon en laat hem aan de lucht drogen.

Opmerking: Een vuile mopdoek beinvioedt de
wasprestaties. Maak de mopdoeken voor gebruik schoon.

D7-2—Kleef de mopdoek stevig op zijn plaats
op de houder.

€D Robotsensoren

* Reinig indien nodig.

Gebruik een zachte, droge doek om alle
sensoren schoon te vegen, inclusief:

D8-1—Locatiebaken dockingstation
D8-2—Obstakelvermijdingssensor
D8-3—Muursensor
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D8-4—Communicatiesensor
D8-5—Tapijtsensor
D8-6—Vier klipsensoren

€D Het dockingstation
verplaatsen

Til het dockingstation op en verplaats

het. Verplaats het dockingstation niet

door het rechtstreeks aan de grondplaat,
de handgrepen van de watertank of het
deksel van het stofreservoir op te tillen. Het
dockingstation kan er anders af vallen.

Vuilwatertank

* Reinig indien nodig.

Open het deksel van de vuilwatertank en
giet het vuile water eruit. Vul de tank met
schoon water, sluit het deksel en schud.
Giet het vuile water eruit. Sluit het deksel en
installeer de tank opnieuw.

Laadcontacten

* Reinig maandelijks.

Gebruik een zachte droge doek om
de laadcontacten op de robot en het
dockingstation schoon te vegen.

@B De wegwerpstofzak vervangen

* Vervangen indien nodig.

D12-1—Verwijder het deksel van het
stofreservoir.



D12-2—Verwijder de wegwerpstofzak in de

richting van de pijl en gooi hem weg.

Opmerkingen:

* Het handvat van de stofzak sluit de zak af bij verwijdering
om te voorkomen dat er stof uit de zak ontsnapt.

* Plaats altijd een stofzak voordat u de klep van het
stofreservoir sluit om te voorkomen dat het reservoir
automatisch wordt geleegd zonder de zak. U kunt het
automatisch legen ook uitschakelen in de app.

D12-3—Reinig het gebied rond het filter

met een droge doek. Installeer een
nieuwe wegwerpstofzak langs de
gleuf en vouw de stofzak open voor
een maximale lediging.

Opmerking: Zorg ervoor dat de wegwerpstofzak goed
is afgesloten om te voorkomen dat er vuil ontsnapt en
het dockingstation beschadigd raakt.

D12-4—Sluit het deksel van het stofreservoir
en zorg ervoor dat het goed
afgesloten is.

@B Reinigingstank

* Reinig indien nodig.
D13-1—Verwijder de reinigingstank.

D13-2—Spoel de reinigingstank en het filter
met water.

D13-3—Plaats de reinigingstank terug.

Basisparameters
Robot
Model QR1TPES

14,4 V/5200 mAh (TYP)

Aecu lithium-ionaccu
Norninazl 20VDC 1,5A
ingangsvermogen

Laadtijd Ca. 4 uur

Opmerking: Het serienummer staat op een sticker aan
de onderkant van de robot.

Dockingstation Legen Wassen
Vullen

Model EWFD16HRR

Nominale

. . 220-240 VAC
ingangsspanning

Nominale

) 50-60 Hz
frequentie

Nominale
ingangsstroom 3A
(stofopvang)

Nominaal
ingangsvermogen
(Warm water mop
wassen)
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Nominaal
ingangsvermogen 0,6 A
(opladen en drogen)

Nominaal

) 20VDC1,5A
uitgangsvermogen

14,4V/5200 mAh (TYP)

Oplaadbare batterij lithium-ionaccu

Voorkomende problemen

Scan de onderstaande QR-code om
veelvoorkomende problemen te bekijken.




Roborock Qrevo Pro
Instrukcja obstugi robota odkurzajacego

Przed uzyciem produktu nalezy uwaznie przeczytac te instrukcje oraz zapoznac sie
ze schematami. Instrukcje nalezy zachowa¢ do pézZniejszego uzycia.

Spis tresci
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Informacje dotyczace bezpieczeristwa

Ograniczenia
OSTRZEZENIE

Do fadowania akumulatora nalezy uzywac wytgcznie odtgczanego zasilacza Roborock EWFD16HRR lub EWFD20HRR dostarczanego z tym produktem.

¢ Przed przystapieniem do czyszczenia lub konserwacji produktu nalezy go wytaczyc i wyja¢ wtyczke z gniazdka.

¢ Aby unikna¢ zagrozenia spowodowanego niezamierzonym zresetowaniem wytacznika termicznego, urzadzenie nie moze byc zasilane przez
zewnetrzne urzadzenie przefgczajace, takie jak zegar sterujacy, ani podtgczone do obwodu, ktéry jest regularnie wigczany i wytaczany przez
zaktad energetyczny.

PRZESTROGA

* Nie nalezy uzywac tego produktu na podwyzszonych powierzchniach bez barier, takich jak podioga na strychu, odkryty taras czy gérna powierzchnia mebli.

¢ Aby unikna¢ zablokowania produktu i uszkodzenia wartosciowych przedmiotéw, przed rozpoczeciem odkurzania nalezy usung¢ z podtogi
lekkie rzeczy (takie jak plastikowe torby) i delikatne przedmioty (takie jak wazony).

e Nie nalezy uzywac produktu do odkurzania twardych lub ostrych przedmiotéw (takich jak odpady dekoracyjne, szkto i gwozdzie), aby uniknac
zarysowania podtogi.

¢ Przed schowaniem robota nalezy go catkowicie natadowac i wytaczy¢, a nastepnie wybrac¢ chtodne i suche miejsce. Aby zapobiec nadmiernemu
roztadowaniu akumulatora, nalezy tadowac go co najmniej raz na trzy miesigce.

* Nie ustawiaj zadnych przedmiotéw w poblizu wlotu ssania stacji dokujgce;j.

 Nie wkiadaj palcéw w spoine stacji dokujacej, aby unikng¢ mozliwych obrazen ciata.

* Nie uzywaj produktu w pomieszczeniu, w ktérym $pig niemowleta lub dzieci.

¢ Nie przenosic¢ robota za pionowy zderzak, gérng pokrywe, szczotke boczng lub zderzak. Nie przenos stacji dokujacej poprzez podnoszenie
bazy stacji dokujacej, uchwytéw zbiornika wody ani pokrywy pojemnika na kurz.

* Upewnij sie, ze robot jest zgodny ze stacjg dokujacg, w przeciwnym razie opréznianie lub tadowanie moga sie nie powiesc.

 Nie uzywaj stacji dokujgcej do zbierania kamieni, Scinkéw papieru lub innych przedmiotéw, ktére moga zablokowac kanat zasysajacy. Jezeli
kanat zasysajacy zostanie zablokowany, nalezy niezwtocznie go wyczyscic.

e Umies¢ stacje dokujaca na twardej, ptaskiej podtodze z daleka od ognia, wysokiej temperatury i wody. Unikaj waskich przestrzeni lub miejsc,
w ktérych robot moze by¢ zawieszony w powietrzu.

¢ Nie nalezy umieszczac na produkcie lub stacji dokujacej zadnych przedmiotéw, dzieci i zwierzat domowych ani zastania¢ urzadzenia zadnymi
przedmiotami (w tym pokrywg pytoszczelng), niezaleznie od tego, czy jest ona uzywana czy nie.

 Nie zbieraj przedmiotéw palacych sie lub dymigcych, takich jak papierosy, zapatki lub goragcy popidt.

* Nie uzywaj stacji dokujgcej do zbierania przedmiotéw palnych lub wybuchowych, takich jak zapalniczka, benzyna i toner stosowany w drukarkach
badz kopiarkach.
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Informacje dotyczace bezpieczeristwa

¢ Nie ptukac robota ani stacji dokujacej.

o Uzywaj produktu wytacznie zgodnie z instrukcjg obstugi. Za wszelkie straty lub szkody powstate w wyniku nieprawidtowego uzytkowania
odpowiada uzytkownik.

¢ Upewnic sie, ze zainstalowano zbiornik na kurz, filtr zmywalny, worek na kurz, szczotke boczng, sciereczki mopa, gtéwne szczotki i pokrywe
szczotki gtéwnej przed sprzataniem.

 Nie siadac ani nie stawac na robocie i stacji dokujacej.

¢ Aby zapobiec korozji lub uszkodzeniu robota, do zbiornika na wode wlewac wytacznie srodek do czyszczenia podtég marki Roborock.

¢ Nie umieszczac niskich przedmiotéw (np. buty, maty) obok wysokich obszaréw, np. schodéw. W przeciwnym razie robot moze spasc¢,
powodujac nieprawidtowe dziatanie czujnikéw.

¢ Aby zapobiec uszkodzeniom ze strony wody, nalezy sie upewni¢, ze podtoga, na ktérej pracuje robot, jest sucha.

Akumulator i tadowanie
OSTRZEZENIE

¢ Aby zminimalizowac ryzyko porazenia pradem, nalezy zawsze korzysta¢ z odpowiednio uziemionego gniazdka elektrycznego. Jesli takie
gniazdko nie jest dostepne, skonsultuj sie z elektrykiem, by dowiedziec sie, jak postepowac w takim przypadku.

* Upewnij sie, ze napiecie zasilajace jest zgodne z wymaganiami podanymi na stacji dokujacej.

e Stosuj tylko dostarczony z produktem przewdd zasilajacy, aby zapobiec ewentualnemu dymowi, wysokiej temperaturze lub pozarowi.

 Nie uzywaj produktu z zadnymi zasilaczami, poniewaz moze to spowodowac niebezpieczenistwo i utrate gwarancji.

* Jezeli stacja dokujgca znajduje sie w miejscu narazonym na burze lub z niestabilnym napieciem, nalezy zastosowac srodki ochrony.

* Nalezy odfaczy¢ przewdd zasilajacy przed odtozeniem stacji dokujacej do przechowywania.

* Nie wyrzucaj zuzytych akumulatoréw. Przekaz je profesjonalnej firmie recyklingowe;j.

e Przy transporcie produktu nalezy sie upewni¢, ze jest odtgczony od zasilania i wytgczony, a takze opréznic¢ zbiorniki na wode. Zalecamy uzycie
oryginalnego opakowania.

Objasnienie symboli miedzynarodowych
@ - Symbol UZIEMIENIA [symbol IEC 60417-5019 (2009-02)]
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@ Opis produktu
Robot (widok z géry)

() —Moc/czyszczenie

e Nacisnij i przytrzymaj, aby wiaczy¢
lub wytgczy¢ robota

* Nacisnij, aby rozpocza¢ sprzatanie

Kontrolka zasilania

e Biate Swiatto: poziom natadowania
baterii = 15%

e Czerwone Swiatto: poziom
natadowania baterii < 15%

 Pulsujace Swiatto: tadowanie lub
uruchamianie w toku

* Migajace czerwone swiatto: btad

() —Stacja dokujaca
¢ Nacisnij, aby powrdci¢ do stacji
dokujacej / rozpoczac opréznianie
e Nacisnij i przytrzymaj, aby
rozpoczac czyszczenie/mopowanie
punktowe
Uwaga: nacisnij dowolny przycisk, aby zatrzymac robota
podczas sprzatania lub zjazdu do stacji dokujacej.
A1-1—Lokalizator stacji dokujgcej
A1-2—Czujnik omijania przeszkéd
Reactive Tech

Robot (widok z dotu)

A2-1—Czujnik $ciany
A2-2—Kétko wielokierunkowe
A2-3—Czujnik dywanu

A2-4—Szczotka boczna

A2-5—K6tko gtéwne

A2-6—Szczotka gtéwna

A2-7—Zatrzaski pokrywy szczotki gtéwnej
A2-8—Sciereczki mopa

A2-9—Czujniki krawedzi

Robot (gérna pokrywa otwarta)

A3-1—Zderzak pionowy
A3-2—Czujnik LiDAR
A3-3—Kontrolka WiFi
o Wyt.: WiFi wytgczone / tadowanie
¢ Miga wolno: oczekiwanie na pofaczenie
* Miga szybko: faczenie
e State Swiatto: WiFi podifgczone
A3-4—Przycisk resetowania
A3-5—Pojemnik na $mieci
A3-6—Styki tadujace
A3-7—Czujnik komunikacji
A3-8—Wylot powietrza
A3-9—Przycisk pozycjonowania
A3-10—Port samouzupetniajgcy
A3-11—Moduty automatycznego
podnoszenia i obracania mopa
A3-12—WIlot ssania
A3-13—Zderzak

Mocowanie Sciereczki mopa

A4-1—Sciereczki z rzepami
A4-2—0$ mopa

Uwaga: przymocuj Sciereczke mopa.
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Sciereczka mopa

@ Pojemnik na $mieci

A6-1—Zatrzask pojemnika na kurz
A6-2—WIot powietrza

A6-3—Filtr zmywalny

A6-4—WIlot ssania

Podstawa stacji dokujacej
@ Przewdd zasilajacy
@ Jednorazowy worek na kurz

Stacja dokujgca

A10-1—Raczka zbiornika na wode
A10-2—Pokrywa zbiornika na wode
A10-3—2Zbiornik na brudng wode
A10-4—Pokrywa zbiornika na kurz
A10-5—Styki tadujace
A10-6—Port samouzupetniajgcy
A10-7—WIlot ssania
A10-8—Zbiornik na czystg wode
A10-9—Swiatto wskaznika statusu
¢ Miga: oprdznianie / mycie mopa
¢ Czerwone: btad stacji dokujacej
¢ Wytaczone: zasilanie wytgczone /
tadowanie

A10-10—Wylot wody
A10-11—Wylot powietrza
A10-12—Podstawa stacji dokujacej
A10-13—Filtr



A10-14—Szczelina na worek na kurz
A10-15—Nadajnik lokalizacyjny stacji
dokujgcej
A10-16—Dozownik czystej wody
A10-17—Plywak poziomu wody
A10-18—Filtr zbiornika czyszczacego
A10-19—Zbiornik czyszczacy

Schowek na przewdd zasilajacy

A11-1—Wyloty kabla
A11-2—Port zasilania
A11-3—Miejsce do przechowywania kabla

@ Instalacja

@D Wazne informacje

B1-1—Usun z podtogi przewody, twarde lub
ostre przedmioty (takie jak gwozdzie czy
szkto) oraz luzne przedmioty i przenie$
wszelkie niestabilne, delikatne, cenne lub
niebezpieczne przedmioty, aby zapobiec
obrazeniom ciata lub uszkodzeniu
mienia w wyniku wciggniecia, uderzenia
lub przewrdcenia przez robota.

B1-2—W przypadku uzycia robota na
pewnej wysokosci nalezy zawsze
uzywac bezpiecznej bariery fizycznej
zapobiegajacej przypadkowemu
upadkowi urzadzenia, ktéry mogtby
skutkowac obrazeniami ciata lub
uszkodzeniem mienia.

Uwaga: przy pierwszym uzyciu robota nalezy sledzi¢
go na catej trasie odkurzania i zwraca¢ uwage

na potencjalne problemy. Robot bedzie w stanie
samodzielnie odkurzac po kolejnym uruchomieniu.

Montaz

B2-1—Umiesc stacje dokujgca na twardej
i ptaskiej podtodze. Dotgcz podstawe
poprzez wcisniecie w dét obu bokéw
podstawy, a nastepnie zdecydowane
nacisniecie faczacej je czesci, az do
ustyszenia klikniecia.

B2-2—Kilikniecie

Uwaga: podczas przenoszenia stacji dokujacej zabezpiecz

zbiornik na wode, aby zapobiec jego odpadnieciu.

B2-3—Podfgcz przewdd zasilajacy z tytu
stacji dokujgcej i umies¢ jego
nadmiar w szczelinie schowka.

Uwaga: wyjscie kabla zasilania moze znajdowac sig z dowolnej

strony.

B2-4—Zainstaluj osie mopa robota
w odpowiednim miejscu; powinienes
ustyszec klikniecie.

B2-5—Kilikniecie

Ustaw stacje dokujagca

Zréb miejsce, aby dookota byta przestrzen
00,9 m wysokosci, 0,4 m dtugoscii 1,2 m
szerokosci. Umies¢ stacje dokujgca na
twardej i pfaskiej podtodze (drewno / ptytki /
beton itd.), przy Scianie. Upewnij sie, ze
dana lokalizacja ma dobrg site sygnatu WiFi,
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aby zapewnic sobie lepsza obstuge aplikadji
mobilnej, a nastepnie wigcz aplikadje i upewnij
sie, ze kontrolka statusu doku jest wigczona.

B3-1—Wiecej niz 0,9 m
B3-2—Ok. 0,4 m
B3-3—0k.1,2m

Uwagi:

« Jedli przewdd zasilajacy bedzie zwisat pionowo do podtogi,
moze zosta¢ chwycony przez robota, co spowoduje
przesuniecie lub odfgczenie stacji dokujacej.

 Kontrolka statusu stadji dokujacej jest wigczona, gdy stacja
dokujgca jest zasilana, a wytaczona, gdy robot jest tadowany.

 Kontrolka statusu stacji dokujgcej zmieni kolor na czerwony,
jesli wystapi btad.

* Umies¢ stacje dokujacg na ptaskiej podtodze z daleka
od ognia, wysokiej temperatury i wody. Unikaj waskich
przestrzeni lub miejsc, w ktérych robot moze by¢
zawieszony w powietrzu.

* Umieszczenie stadji dokujgcej na miekkiej powierzchni
(dywan/mata) moze spowodowac jej przechylenie
i doprowadzi¢ do probleméw z dokowaniem oraz
odsuwaniem.

* Trzymaj stacje dokujaca z daleka od bezposredniego
nastonecznienia lub miejsc, ktére moga blokowac
nadajnik lokalizacyjny stacji dokujacej; w przeciwnym
razie robot moze do niej nie wrdcic.

 Nie uzywaj stacji dokujacej bez zbiornika na czystg
wode, zbiornika na brudng wode, pokrywki na pojemnik
na kurz, wymienianego worka na kurz ani filtra wody.

* Konserwuj stacje dokujaca zgodnie z instrukcjg konserwadji.
Nie czys$¢ stacji dokujgcej mokrg Scierka lub chusteczka.

* Wszystkie stacje dokujace sg poddawane testom
z wykorzystaniem wodly, zanim opuszczg fabryke.

Jest to normalne, ze mata ilo$¢ wody pozostanie w kanaliku
stacji dokujgcej.



@D Wiaczanie i tadowanie robota

Nacisnij i przytrzymaj przycisk (), aby wigczyc
robota. Gdy zaswieci sie kontrolka zasilania,
umiesc robota w stacji dokujgcej w celu
natadowania i upewnij sie, ze stacja dokujaca jest
wigczona. Nacisnij przycisk Q na robocie, aby
robot automatycznie wrécit do stacji dokujacej
w celu natadowania. Robot jest wyposazony we
wbudowang, wysokowydajna baterie litowo-
jonowa. Aby utrzymac wysoka wydajnos¢ bateri,
podczas normalnego uzytkowania nalezy
utrzymywac robota w stanie natadowania.
B4-1—Lampka wskaznika stanu stacji
dokujacej wytgcza sie, kontrolka
zasilania robota pulsuje: tadowanie

Uwaga: robot moze sie nie wigczy¢, jesli poziom natadowania
baterii jest niski. W takim przypadku nalezy podtaczy¢ robota
do stacji dokujacej.

taczenie sie z aplikacja
1. Pobierz aplikacje

Wyszukaj zwrot ,Roborock” w App Store lub
Google Play, lub zeskanuj ponizszy kod QR,
aby pobrac i zainstalowac¢ aplikacje.

2. Resetowanie WiFi

a. Otwodrz gérng pokrywe i znajdz kontrolke
WiFi.

b. Naciénij i przytrzymaj przyciski O i O,
dopdki nie ustyszysz ostrzezenia
gtosowego ,Resetowanie WiFi". Reset
jest zakoniczony, gdy kontrolka WiFi miga
powoli. Robot bedzie wtedy czekat na
nawigzanie pofgczenia.

Uwaga: jesli nie mozesz sie potaczy¢ z robotem z powodu

konfiguradji routera, zapomnianego hasta lub z jakiegokolwiek

innego powodu, zresetuj WiFi i dodaj swojego robota
jako nowe urzadzenie.

3. Dodaj urzadzenie

Otworz aplikacje Roborock, dotknij przycisku
,Skanuj, aby potaczy¢” lub ,Szukaj urzadzenia”
i dodaj urzadzenie zgodnie z instrukcjami
w aplikacji.

Uwagi:

* Rzeczywisty proces moze sie rézni¢ z powodu trwajacych
aktualizacji aplikacji. Postepuj zgodnie z instrukcjami
podawanymi w aplikacji.

* Obstugiwana jest tylko sie¢ WiFi 2,4 GHz.

* WiFi zostanie automatycznie wytgczone, jesli robot
czeka na potgczenie dtuzej niz 30 minut. W przypadku
koniecznosci ponownego potaczenia nalezy
zresetowac WiFi przed kontynuowaniem.
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@ Instrukcja
uzytkowania

Wiaczanie/wytaczanie

Nacisnij i przytrzymaj przycisk ), aby wigczy¢
robota. Wigczy sie kontrolka zasilania,

a robot przejdzie w tryb gotowosci.

Naciénij i przytrzymaj przycisk (U, aby
wyltgczy¢ robota i zakoriczy¢ cykl odkurzania.

Uwaga: robota nie mozna wytgczy¢ podczas tadowania.

Napetnianie zbiornika wody

Usun i otworz zbiornik na czystg wode,

a nastepnie go napetnij. Zamknij pokrywe

i zatrzask, a nastepnie umies¢ zbiornik na

miejscu.

Uwagi:

* Aby zapobiec korozji lub uszkodzeniu robota, do zbiornika
na wode wlewac wytgcznie srodek do czyszczenia podtdg
marki Roborock.

» Nie dodawac zbyt duzej ilosci Srodka do czyszczenia,
aby nie spowodowac $lizgania sie robota i jego
nieprawidtowego dziatania.

* Aby unikna¢ deformacdji zbiornika na wode, nie nalezy
umieszczac w nim gorgcej wody.

« Jesdli w zbiorniku pozostang Slady po wodzie, wytrzyj je
przed ponowng instalacja.

Rozpoczecie odkurzania

Nacisnij przycisk (), aby rozpocza¢
odkurzanie. Robot zaplanuje swoja trase na
podstawie skanu pomieszczenia. Dzieli on
pomieszczenie na strefy, przemieszczajac
sie najpierw po jej krawedziach, a nastepnie



zygzakiem wewnatrz niej. W ten sposéb
robot czysci wszystkie strefy po kolei,
efektywnie sprzatajac pomieszczenia.

C2-1—Strefa 1 - Odkurzona
C2-2—Strefa 2 - Odkurzona
C2-3—Strefa 3 - W toku
C2-4—Strefa 4 - Nastepna strefa

Uwagi:

* Aby umozliwic¢ robotowi automatyczne odkurzanie i powrét
do stacji dokujacej, uruchom robota ze stacji dokujacej. Nie
przemieszczaj stadji dokujacej podczas sprzatania.

¢ Odkurzanie nie moze zostac rozpoczete, jesli poziom
natadowania akumulatora jest zbyt niski. Przed
rozpoczeciem sprzatania nalezy natadowac robota.

* Przed sprzataniem usuri kable (wtaczajgc w to kabel
zasilania stacji dokujacej) oraz wartosciowe przedmioty
z podtogi. LuZno pozostawione przedmioty mogg zostac¢
pociggniete przez robota, prowadzac do roztgczenia
urzadzen elektrycznych lub uszkodzenia kabli i mienia.

* Jedli sprzatanie zostanie zakoriczone w ciggu 10 minut,
obszar zostanie wysprzgtany dwukrotnie.

« Jesli podczas sprzatania bateria sie roztaduje, robot
automatycznie powrdci do stacji dokujgcej. Po natadowaniu
baterii robot bedzie kontynuowat pracg od miejsca,
w ktérym jg przerwat.

* Robot cofnie mopa podczas sprzatania dywanu. Aby
unikna¢ wjezdzania robota na dywan, mozesz réwniez
oznaczy¢ go w aplikacji jako strefe zakazana.

* Przed rozpoczeciem pracy z mopem upewnij sie, ze
Sciereczki mopa sg poprawnie zatozone.

Odkurzanie punktowe

Aby rozpoczac czyszczenie punktowe w trybie
pauzy, nacisnij i przytrzymaj przycisk Q.
Zakres odkurzania: robot odkurza
kwadratowy obszar o wymiarach 1,5 m

(4,9 stopy) x 1,5 m (4,9 stopy).

Uwaga: po odkurzaniu punktowym robot automatycznie
powrdéci do punktu poczatkowego i przejdzie w tryb gotowosci.

Pauza

W razie potrzeby nacisnij dowolny przycisk,
aby wstrzymac prace robota. Nacisnij
przycisk (U, aby wznowi¢ odkurzanie, lub
przycisk ), aby odesta¢ go z powrotem do
stacji dokujacej.

Uwaga: umieszczenie robota w trybie wstrzymania w stacji
dokujacej koriczy aktualny cykl czyszczenia.

Czuwanie

Jesli praca robota zostanie wstrzymana

na ponad 10 minut, przejdzie on w tryb
czuwania, a jego kontrolka zasilania bedzie
migac co kilka sekund. Nacisnij dowolny
przycisk, aby uaktywnic robota.

Uwagi:

* Robot przechodzi w stan czuwania, kiedy jest tadowany.

* Robot wytgczy sie automatycznie, jesli zostanie
pozostawiony w trybie czuwania przez diuzej niz 12 godzin.

Tryb DND

Domysliny czas uruchomienia trybu Nie
przeszkadzac (ang. Do Not Disturb, DND)

to okres pomiedzy godzing 22.00 a 8.00.
Aby zablokowac lub zmodyfikowa¢ funkcje
trybu DND, uzyj aplikacji. Kiedy tryb DND jest
wigczony, robot nie bedzie automatycznie
wznawiat czyszczenia, wskaznik zasilania
bedzie przyciemniony, a gtosnos¢ komunikatéw
gtosowych bedzie zmniejszona.
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Mycie mopa
W trakcie czyszczenia robot automatycznie
okresla, kiedy powinien wréci¢ do stadji
dokujgcej w celu umycia mopa i napetienia
zbiornika na wode dla maksymalizacji
wydajnosci mopowania. Podczas sprzatania
dotknij w aplikacji przycisku ,Dokuj", aby
wystac robota z powrotem do stacji dokujacej
w celu wyczyszczenia mopa. Kiedy robot
taduje sie, wcisnij i przytrzymaj przycisk O
na robocie lub dotknij w aplikacji przycisku
,Mycie", aby rozpocza¢ mycie. Nacisnij
dowolny przycisk, aby zatrzymac mycie.
Uwagi:
* Aby umozliwi¢ robotowi automatyczne mycie mopa,
uruchom robota z poziomu stacji dokujgcej i nie
przeno$ stacji dokujacej podczas sprzatania.

* Uwazaj na gorgcag wode i nie dotykaj wylotu wody.
* Mozesz ustawi¢ czestotliwos¢ i tryb mycia w aplikacji.

Oproéznianie

Automatyczne opréznianie rozpocznie sie

po powrocie robota do stacji dokujacej

po zakonczonym sprzataniu. Aby recznie

rozpoczac¢ opréznianie, nacisnij przycisk O

na robocie podigczonym do stacji dokujacej lub

dotknij przycisku ,Oproznij” w aplikacji. Nacisnij

dowolny przycisk, aby zatrzymac opréznianie.

Uwagi:

« Jedli automatycznie opréznianie bedzie nieuzywane
przez dtuzszy okres, opréznij pojemnik na $mieci
recznie i upewnij sie, ze wlot powietrza jest czysty, aby
zapewni¢ optymalng wydajnos¢ oprdzniania.

* Automatyczne opréznianie moze by¢ wytgczone

za pomoca aplikacji.
 Unikaj czgstego oprdzniania recznego.



Osuszanie

Osuszanie uruchamia sie automatycznie po
zakoriczeniu mycia mopa lub sprzatania. Aby
recznie uruchomic lub zatrzymac osuszanie,
dotknij przycisku ,Osuszanie” w aplikacji.
Uwagi:

 Czas osuszania moze by¢ zmodyfikowany w aplikacji.

¢ Automatyczne osuszanie moze by¢ wytgczone za pomocg
aplikagji.

tadowanie

Po odkurzeniu robot automatycznie powréci
do stacji dokujacej w celu natadowania
baterii. W trybie wstrzymania nacisnij
przycisk O3, aby wysta¢ robota z powrotem
do stacji dokujacej. Podczas tadowania
robota kontrolka zasilania bedzie migac.
Uwaga: jesli robot nie bedzie mégt znalez¢ stacji
dokujacej, automatycznie powrdci do miejsca, w ktérym

zostat wigczony. Umies¢ robota w stacji dokujgcej
recznie, aby go natadowac.

Btad

Jesli wystapi btad, kontrolka zasilania na

robocie bedzie miga¢ na czerwono lub

kontrolka statusu na stacji dokujacej bedzie

Swieci¢ statym, czerwonym Swiattem.

Pojawi sie powiadomienie w aplikacji i moze

powstac alarm gtosowy.

Uwagi:

* Robot automatycznie wejdzie w tryb uspienia, jesli
pozostanie w stanie btedu przez ponad 10 minut.

* Umieszczenie nieprawidtowo dziatajgcego robota w stacji
dokujacej zakoriczy biezace sprzatanie.

Reset systemu

Jesli robot nie reaguje na nacisniecie przycisku
lub nie mozna go wytgczy¢, zresetuj system,
weciskajac przycisk resetowania.

Uwaga: po zresetowaniu systemu zaplanowane cykle

odkurzania, ustawienia WiFi itp. zostang przywrécone
do ustawier fabrycznych.

Przywracanie ustawien
fabrycznych

Jesli robot nie dziata poprawnie po zresetowaniu
systemu, nalezy go wigczy¢. Nacisnij

i przytrzymaj przycisk O, a jednoczesnie naciskaj
przycisk Reset, az ustyszysz komunikat gtosowy
,Przywracanie ustawien fabrycznych”. Robot
zostanie nastepnie przywrécony do ustawien
fabrycznych.

® Rutynowa
konserwacja

Uwaga: czestotliwos¢ wymiany moze sie réznic w zaleznosci
od sytuacji. Jesli pojawi sie nietypowe zuzycie, natychmiast
wymien dang czesc.

@D Szczotka gtéwna

* Czy$¢ co 2 tygodnie i wymieniaj co 6-12 miesiecy.
D1-1—Pokrywa szczotki gtéwnej
D1-2—Zatrzaski

D1-3—Szczotka gtéwna

D1-4—Nasadki szczotki gtéwnej
D1-5—tozysko szczotki gtéwnej
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D1-6—0dwrd¢ robota i nacisnij zatrzaski,
aby zdjg¢ pokrywe szczotki gtéwnej.
D1-7—Wyjmij gtéwng szczotke, a nastepnie
jej fozysko. Obré¢ nakrywki szczotki
gtéwnej w kierunku odblokowania
i zdejmij je, aby usunac nakrywki,
a nastepnie usun wszelkie
zablokowane wtosy lub brud na obu
koncach szczotki gtéwnej.

D1-8—Zainstaluj szczotke gldwng ponownie.

D1-9—Zainstaluj pokrywe szczotki gléwnej
ponownie. Upewnij sie, ze cztery
z3bki s3 w petni osadzone w gniezdzie,
a nastepnie nacisnij pokrywe szczotki
gtéwnej, aby jg zablokowac.

Uwagi:

 Szczotke gtéwng nalezy przetrze¢ mokrg szmatkq

i pozostawi¢ do wyschniecia z dala od bezposredniego
dziatania promieni stonecznych.

* Do czyszczenia szczotki gtdwnej nie nalezy uzywac
zracych detergentoéw ani srodkéw dezynfekcyjnych.

Szczotka boczna

+ Czy$¢ co miesigc i wymieniaj co 3-6 miesiecy.

Odkrec Srube szczotki bocznej. Wyjmij i oczys¢
szczotke boczng. Ponownie zainstaluj szczotke
i dokrec srube.

€D Kotko wielokierunkowe

+ Czy$¢ wedle potrzeby.
D3-1—Uzyj narzedzia (np. matego srubokreta),
aby podwazy¢ 0$ i zdjac kétko.

Uwaga: wspornika kétka wielokierunkowego nie mozna
zdejmowac.



D3-2—Wyptucz kétko i 08, aby usungc wszelkie
wiosy i zabrudzenia. Wysusz i ponownie
zamocuj kétko, mocno weciskajac je
na miejsce.

Kétko gtéwne

* Czy$¢ wedle potrzeby.

Kétko gtéwne czysc za pomocag miekkiej suchej
szmatki.

Pojemnik na Smieci

* Czy$¢ wedle potrzeby.

D5-1—0twdrz gérng pokrywe robota
i nacisnij zatrzask pojemnika na
Smieci, aby go wyjac.

D5 2—Otworz filtr zmywalny i opréznij pojemnik
na kurz.

D5-3—Napetnij pojemnik na Smieci czysta
woda i zatéz ponownie filtr zmywalny.
Delikatnie potrzasaj pojemnikiem na
Smieci, a nastepnie wylej brudng wode.

Uwaga: aby zapobiec zatkaniu, nalezy uzywac wytgcznie

czystej wody bez ptynu do mycia.

D5-4—Pozostaw pojemnik na $mieci oraz
filtr zmywalny do wyschniecia.

@D Filtr zmywalny

* Czys$¢ co dwa tygodnie; wymieniaj filtr co 6-12 miesiecy.
D6-1—Usun filtr.
D6-2—Kilkakrotnie przeptucz i postukaj
w filtr, aby usungc¢ jak najwiecej
zanieczyszczen.

Uwaga: nie dotykaj powierzchni filtra rekami, szczotkg

ani twardymi przedmiotami, aby unikna¢ potencjalnych

uszkodzen.

D6-3—Przed ponownym zainstalowaniem
filtra odczekaj 24 godziny az do
catkowitego wyschniecia.

Sciereczki mopa

* Czy$¢ zgodnie z wymogami i wymieniaj co 1-3 miesiace.

D7-1—Sciagnij $ciereczke mopa z uchwytu.
Oczys¢ Sciereczke mopa i wysusz na
powietrzu.

Uwaga: jesli $ciereczka mopa bedzie brudna, moze miec¢

to wplyw na skutecznos¢ sprzatania. Przed uzyciem wyptucz ja.

D7-2—Przymocuj Sciereczke mopa stabilnie
do uchwytu.

@D Czujniki robota

* Czy$¢ wedle potrzeby.

Uzyj miekkiej, suchej szmatki, aby wytrzec

i wyczysci¢ wszystkie czujniki, w tym:

D8-1—Lokalizator stacji dokujacej

D8-2—Czujnik omijania przeszkod Reactive
Tech

D8-3—Czujnik sciany

D8-4—Czujnik komunikacji

D8-5—Czujnik dywanu

D8-6—Cztery czujniki krawedzi

€D Przestawianie stacji dokujacej

Podnie$ i przenies stacje dokujaca. Nie przenos
stacji dokujacej, podnoszac bezposrednio
za stacje dokujaca, uchwyty zbiornika wody
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ani pokrywe pojemnika na kurz; pozwoli to
zapobiec odpadnieciu stacji dokujacej.

Zbiornik na brudng wode

+ Czy$¢ wedle potrzeby.

Otworz pokrywe zbiornika na brudng wode
i wylej z niego brudng wode. Napetnij zbiornik
czystg woda, zamknij pokrywe i wstrzasnij.
Wylej brudng wode. Zamknij pokrywe,

a nastepnie zamocuj zbiornik ponownie.

@D Obszary stykéw tadujacych

* Czy$¢ co miesigc.

Uzyj miekkiej, suchej szmatki do wytarcia
stykoéw tadowania w robocie i stacji dokujace;j.

@B Wymiana workéw na kurz

+ Wymieniaj wedle potrzeby.
D12-1—Usur pokrywe pojemnika na kurz.

D12-2—Usun wymieniany worek na kurz,
ciggnac w kierunku pokazanym przez

strzatke, a nastepnie wyrzu¢ go.

Uwagi:

* Uchwyt worka na kurz uszczelnia go podczas wyjmowania,
aby zapobiec wyciekom.

* Nalezy zawsze zatozy¢ worek na kurz przed zamknieciem
gornej pokrywy pojemnika na kurz, aby unikng¢
automatycznego opréznienia bez worka. Automatyczne
opréznianie mozna réwniez wytaczy¢ w aplikadji.



D12-3—0czysc filtr suchg szmatka. Zatéz
nowy wymieniany worek na kurz
w wyznaczonym miejscu (wzdtuz
gniazda) i rozwint worek na kurz,
aby zmaksymalizowac wydajnosc
oproézniania.

Uwaga: upewnij sie, ze worek na kurz jest szczelny, aby

unikng¢ zanieczyszczen i uszkodzenia stacji dokujacej

D12-4—Zamknij pokrywe pojemnika na kurz
i upewnij sie, ze jest bezpiecznie
zablokowana.

Zbiornik czyszczacy

* Czy$¢ wedle potrzeby.
D13-1—Wyjmij zbiornik czyszczacy.

D13-2—Przeptucz zbiornik czyszczacy
i filtr woda.

D13-3—Zamontuj zbiornik czyszczacy
ponownie.

Podstawowe parametry
Robot

Model QR1PES
Akumulator litowo-
Bateria jonowy 14,4V /5200 mAh
(typowo)
Za5|lavme 20VDC15A
znamionowe

Czas fadowania  Okoto 4 godzin

Uwaga: numer seryjny znajduje sie na naklejce umieszczonej
na spodzie robota.

Stacja dokujgca z funkcja
automatycznego oprézniania,
mycia i napetniania

Model EWFD16HRR
Znamionowe - 220-240 V AC
napiecie wejsciowe
Czestqtllwosc 50-60 Hz
znamionowa
Zasilanie znamionowe

. R 3A
(zbieranie kurzu)
Zasilanie znamionowe
(mop myjacy , 56A
z wykorzystaniem
gorgcej wody)
Zaswlanle.Zjamlonoyve 0,6 A
(fadowanie i suszenie)
Znamionowe 20VDC1,5A

parametry wyjsciowe

Akumulator litowo-
jonowy 14,4V /
5200 mAh (typowo)

Akumulator
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Typowe problemy

Zeskanuj ponizszy kod QR, aby zobaczy¢
typowe problemy.




Roborock Qrevo Pro
Brukerhandbok for robotstevsuger

Les denne brukerhandboken med diagrammer neye fer du tar produktet i bruk, og
oppbevar den tilgjengelig for senere bruk.

Innhold
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80 Koble til appen
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82 Rutinemessig vedlikehold
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84 Vanlige problemer
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Sikkerhetsinformasjon

Restriksjoner
ADVARSEL

* Til & lade batteriet brukes bare den avtakbare forsyningsenheten roborock EWFD16HRR eller EWFD20HRR som leveres sammen med dette produktet.

¢ Produktet ma slas av og stepselet trekkes ut fra stramuttaket fer rengjering eller vedlikehold av produktet.

e For & unnga fare forarsaket av utilsiktet tilbakestilling av den termiske ng@dstoppfunksjonen méa dette apparatet ikke forsynes med strem
gjennom en ekstern bryterenhet, slik som en tidsbryter, eller kobles til en krets som regelmessig slas av og pa av stremleverandgren.

FORSIKTIG

o [kke bruk dette produktet pa opphgyde flater uten avsperringer, slik som gulvet pa et loft, en terrasse som er apen, ramper eller oppe pa mabler.

e For & unnga at produktet blokkeres og for & unnga skade pa verdifulle gjenstander, fiern lette gjenstander (slik som plastposer) og skjgre
gjenstander (slik som vaser) fra gulvet for rengjaring.

o Tkke bruk produktet til & rengjere harde eller skarpe gjenstander (slik som rester fra dekorasjoner, glass og spikre) for a unnga at roboten
eller gulvet skrapes opp.

* Fgr roboten settes til oppbevaring bgr du lade den helt opp, sla den av og sa velge et kjglig og tert sted. Lad den pa nytt minst hver tredje
maned for & unnga at batteriet lades ut for mye.

* [kke legg gjenstander i naerheten av sugeinntaket pa ladestasjonen.

e For & unnga mulig skade, ikke stikk fingre inn i skjgten pa ladestasjonen.

o [kke bruk produktet i et rom der et spedbarn eller et barn sover.

o Ikke beer roboten etter den vertikale statfangeren, toppdekselet, sidebgrsten eller statfangeren. Ikke flytt ladestasjonen ved a lofte
ladestasjonens sokkel, vanntankhandtakene eller stgvbeholderdekselet.

¢ Sgrg for at roboten er kompatibel med ladestasjonen, ellers kan det hende at du ikke far temt eller ladet den.

o Ikke bruk ladestasjonen til & plukke opp steiner, papirbiter eller andre gjenstander som kan blokkere luftkanalen. Rengjer luftkanalen
umiddelbart hvis den blir blokkert.

* Sett ladestasjonen pa et hardt, flatt gulv, vekk fra flammer, varme og vann. Unnga trange rom eller steder der roboten kan bli hengende i luften.

o Ikke plasser gjenstander, barn eller kjzeledyr pa produktet eller stasjonen eller dekk den til med noe (inkludert det stevtette dekselet),
uansett om den er i bruk eller ikke.

o Ikke plukk opp noe som brenner eller avgir rgyk, som sigaretter, fyrstikker eller varm aske.

o [kke bruk ladestasjonen til & plukke opp brannfarlige eller eksplosive gjenstander, som lighter med flamme, bensin og toner som brukes i skrivere
eller kopimaskiner.

o Ikke skyll roboten og ladestasjonen.
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Sikkerhetsinformasjon

¢ Bruk produktet utelukkende i samsvar med brukerhandboken. Alle tap eller skader som skyldes feil bruk, vil dekkes av brukeren.

e Sgrg for at stevbeholder, vaskbart filter, stavpose, sidebarste, moppekluter, hovedberster og hovedbgrstedeksel er installert og pa plass far
rengjgringen startes.

o Ikke sitt eller sta pa roboten eller ladestasjonen.

e For & hindre korrosjon eller skade, skal du kun bruke rengjeringsmiddel anbefalt av Roborock i vanntanken.

o Ikke plasser noen lave objekter (som sko eller matter) i naerheten av oppheyde omrader, slik som trapper. Roboten kan ellers falle ned pa
grunn av feilfungerende sensorer.

e For & unnga vannskader, sgrg for at gulvet der roboten opererer, er fritt for vann.

Batteri og lading
ADVARSEL

* Bruk alltid et jordet stramuttak for & minimere faren for elektrisk stgt. Hvis en slik stikkontakt ikke er tilgjengelig, kontakt en elektriker for a gjere
en tilgjengelig.

* Sgrg for at matespenningen oppfyller kravene som er oppgitt pa ladestasjonen.

¢ Bruk bare strgmkabelen som felger med produktet, for slik & unnga mulig rayk, varme eller ild.

o Ikke bruk produktet med noen type stremadapter, da dette kan medfgre fare og gjere garantien ugyldig.

o Iverksett beskyttende tiltak hvis ladestasjonen plasseres pa et sted som er utsatt for tordenvaer eller med ustabil spenning.

» Koble fra stremkabelen fgr ladestasjonen settes til oppbevaring.

o Ikke kast brukte batterier. Lever dem til et godkjent resirkuleringsanlegg.

e For 4 transportere produktet, serg for at det er slatt av og avstengt og tem ut gjenvaerende vaeske i vanntankene. Original emballasje anbefales.

Forklaring av internasjonale symboler
@—BESKYTTENDE JORDING (Beskyttende jording)-symbol [symbol IEC 60417-5019 (2009-02)]
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@ Produktoversikt
@ Robot (sett ovenfra)

() —SI4 pé / rengjering
¢ Trykk og hold inne for a sla
roboten pa/av
e Trykk for & starte rengjgring

Stremindikatorlampe

e Hvit: Batteriniva = 15 %

¢ Rgd: Batteriniva < 15 %

e Pulsering: Lader eller starter opp
e Blinker rgdt: Feil

() —Ladestasjon
e Trykk for & sende tilbake til
ladestasjonen / begynne & tamme
 Trykk og hold inne for 4 starte
flekkrengjering/mopp
Merk: Trykk pa en hvilken som helst knapp for & stoppe
roboten under rengjering eller retur til ladestasjonen.
A1-1—Ladestasjonlokalisator
A1-2—Reaktiv teknisk sensor for
unngaelse av hindringer

Robot (sett nedenfra)

A2-1—Veggsensor
A2-2—Omnidireksjonelt hjul
A2-3—Teppesensor
A2-4—Sideborste

A2-5—Hovedhjul
A2-6—Hovedbeorste
A2-7—Deksellaser for hovedberste

A2-8—Moppekluter
A2-9—Kantsensorer

Robot (gvre deksel apent)

A3-1—Vertikal stotfanger
A3-2—LiDAR-sensor
A3-3—WiFi-indikatorlampe

* Av: WiFi deaktivert / Lader

e Blinker langsomt: Venter pa tilkobling

e Blinker hurtig: Kobler til

e Lyser kontinuerlig: WiFi er tilkoblet
A3-4—Nullstillingsknapp
A3-5—Stgvbeholder
A3-6—Ladekontakter
A3-7—Kommunikasjonssensor
A3-8—Luftuttak
A3-9—Posisjoneringsknapp
A3-10—Selvfyllingsport
A3-11—Moppemoduler med automatisk

lefting og rotering

A3-12—Sugeinntak
A3-13—Stotfanger

Moppeklutfeste

A4-1—Borrelasputer
A4-2—Moppeaksel

Merk: Fest moppeklutene pa plass.
Moppeklut

Stevbeholder
A6-1—Stgvbeholderlas
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A6-2—Luftinntak
A6-3—Vaskbart filter
A6-4—Sugeinntak

@ Ladestasjonens sokkel
Stremkabel
Engangsstevpose

Ladestasjon

A10-1—Vanntankhandtak
A10-2—Vanntanklokk
A10-3—Skittenvannstank
A10-4—Stevbeholderdeksel
A10-5—Ladekontakter
A10-6—Pafyllingsport for robot
A10-7—Sugeinntak
A10-8—Rentvannstank
A10-9—Statusindikatorlampe

¢ Pulsering: Temming /

moppevasking
 Rgd: Feil pa ladestasjon
o Lys slukket: Avslatt/lader

A10-10—Vannuttak
A10-11—Luftuttak
A10-12—Ladestasjonens sokkel
A10-13—Filter
A10-14—Spor til stevbeholder
A10-15—Signalenhet for
ladestasjonslokalisering
A10-16—Dispensere for rent vann



A10-17—Vannnivamaler
A10-18—Rengjeringstankfilter
A10-19—Rengjeringstank

@D Oppbevaring av stremkabel

A11-1—Kabelutganger
A11-2—Stremport
A11-3—Rom for oppbevaring av kabel

® Montering

@ Viktig informasjon

B1-1—Rydd opp kabler, harde eller spisse
gjenstander (som spikre og glass) og
lzse gjenstander fra gulvet, og flytt
ustabile, skjere, kostbare eller farlige
gjenstander for & unnga personskade
eller skade pa eiendom som falge av
at ting vikles inn i, treffes av eller slas
over ende av roboten.

B1-2—Nar roboten brukes i et opphegyet
omrade, ma det alltid brukes en
sikker fysisk barriere for 8 unnga
utilsiktede fall, som kan fare til
personskade eller skade pa eiendom.

Merk: Nar roboten brukes for farste gang, skal du felge

den gjennom hele rengjgringsruten og se etter potensielle
problemer. Roboten kan sé rengjere pa egen hand i fremtiden.

Montering

B2-1—Plasser ladestasjonen pa et flatt og hardt
gulv. Fest sokkelen ved & trykke hardt
ned pa begge sidene av sokkelen og
deretter trykke ned koblingsdelen
i midten til du herer et klikk.

B2-2—Klikk

Merk: Nar du flytter ladestasjonen, ma du sikre vanntankene

for & forhindre at de faller av.

B2-3—Koble til stremkabelen pa baksiden
av ladestasjonen, og legg overflgdig
kabel inn i oppbevaringsrommet.

Merk: Stramkabelen kan trekkes ut pa begge sider.

B2-4—Innstill og monter moppeakslene pa
roboten, og sett dem pa plass til du
harer et klikk.

B2-5—Klikk

Plassere ladestasjonen

Hold en Klaring pa omtrent 0,9 m (2,9 fot) i hayden,
0,4 m (1,3 fot) i lengden og 1,2 m (3,9 fot)

i bredden. Plasser ladestasjonen pa et flatt
og hardt gulv (tre/flis/betong osv.), flatt mot
en vegg. Serg for at plasseringen har god
WiFi-dekning for en bedre opplevelse med
mobilappen, og koble den og a sikre at
statusindikatorlampen til ladestasjonen er pa.

B3-1—Ca. 0,9 m (2,9 fot)
B3-2—Ca. 0,4 m (1,3 fot)
B3-3—Ca. 1,2 m (3,9 fot)
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Merknader:

 Hvis stramkabelen henger vertikalt mot bakken, kan
den hektes opp av roboten slik at ladestasjonen flyttes
eller kobles fra.

 Ladestasjonens indikatorlampe for status er pa nar
ladestasjonen er slatt pa, og er av nar roboten lades.

* Ladestasjonens indikatorlampe for status blir red hvis
det oppstar en feil.

« Sett ladestasjonen pa et flatt gulv, vekk fra flammer,
varme og vann. Unnga trange steder eller steder der
roboten kan bli hengende i luften.

 Hvis ladestasjonen plasseres pa et mykt underlag
(teppe/matte), kan det fgre til at den star skjevt. Dette
kan forarsake problemer nar roboten skal ga inn og ut.

 Hold ladestasjonen vekk fra direkte sollys og alt som kan
blokkere for signalenheten for ladestasjonslokalisering,
ellers kan det hende at roboten ikke finner tilbake til
ladestasjonen.

« Ikke bruk ladestasjonen uten rentvannstank,
skittenvannstank, stevbeholderdeksel, engangsstevpose
eller rengjeringstank.

« Vedlikehold ladestasjonen i henhold til
vedlikeholdsinstruksjonene. Ikke rengjer ladestasjonen
med en vat klut eller vatserviett.

« Alle ladestasjoner gjennomgar vannbaserte tester for
de forlater fabrikken. Det er normalt at det er igjen litt
vann i vannbanen til ladestasjonen.

@D Sla pa og lade

Trykk og hold inne (O-knappen for &

sla pa roboten. Nar stremlampen lyser
kontinuerlig, sett roboten i ladestasjonen
for & lade den og sgrg for at ladestasjonen
er slatt pa. Trykk pa O-knappen pa roboten
for a fa roboten til & automatisk ga tilbake til
ladestasjonen for lading. Roboten er utstyrt
med en integrert oppladbar litium-ion-
batteripakke med hay ytelse. Hold roboten
oppladet for a opprettholde batteriytelsen.



B4-1—Ladestasjonens statusindikatorlampe
slas av, robotens stremindikatorlampe
pulserer: Lading pagar

Merk: Roboten kan kanskje ikke slas pa nar batterinivaet
er lavt. Koble i sa fall roboten til ladestasjonen.

Koble til appen

1. Laste ned appen

Sok etter «Roborock» i App Store eller
Google Play, eller skann QR-koden for a
laste ned og installere appen.

2. Tilbakestille WiFi

a. Apne det avre dekselet og finn
WiFi-indikatorlampen.

=

Trykk pa og hold inne (U- og (-knappene
til du hgrer stemmevarselet «Tilbakestiller
WiFi». Tilbakestillingen er fullfert nar WiFi-
indikatoren blinker langsomt. Roboten
venter deretter pa tilkobling.

Merk: Hvis du ikke kan koble til roboten pa grunn av
konfigurasjonen pa ruteren din, et glemt passord eller

annen arsak, tilbakestiller du WiFi og legger til roboten
som en ny enhet.

3. Legge til enhet

Apne Roborock-appen og trykk pé «Skann for
a koble til» eller «Sgk etter enhet»-knappen
og legg til enheten som instruert i appen.

Merknader:

 Den faktiske prosessen kan variere som fglge av fortlgpende
oppdateringer av appen. Fglg instruksjonene som er

gitti appen.
* Kun 2,4 GHz WiFi stettes.

* Hvis roboten venter i mer enn 30 minutter pa
tilkobling, deaktiveres WiFi automatisk. Hvis du vil
koble til pa nytt, tilbakestiller du WiFi fer du fortsetter.

@ Bruksanvisning

Pa/av

Trykk pa og hold inne (O-knappen for a sla
pa roboten. Stremindiktorlampen slas pa,
og roboten gar i standby-modus.

Trykk pa og hold inne (O-knappen for & sla
av roboten og fullfgre rengjgringssyklusen.

Merk: Roboten kan ikke slas av nar den lades.

Fylle vanntanken

Fjern og dpne rentvannstanken, og fyll
tanken med vann til MAX. Lukk lokket, 1&s
lasen og sett tanken tilbake pa plass.

Merknader:

 For & hindre korrosjon eller skade, skal du kun bruke
rengjgringsmiddel anbefalt av Roborock i vanntanken.

« For a forhindre at roboten sklir og fungerer feil, ma du
ikke tilsette for mye rengjaringsvaeske.
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* For a unnga deformering av vanntanken ma den ikke
fylles med varmt vann.

* Hvis det er igjen vannflekker pa vanntanken, skal de
tarkes bort fgr tanken settes tilbake pa plass.

Starte rengjering

Trykk pa (O-knappen for a starte rengjering.
Roboten planlegger ruten sin i samsvar med
skanningen av rommet. Den deler et rom inn
i soner, tegner farst opp sonekanter og dekker
deretter sonen i et sikksakkmanster. P& denne
maten rengjgr roboten alle soner én etter én
og rengjer boligen pa effektiv mate.

C2-1—Sone 1 - Rengjort
C2-2—Sone 2 - Rengjort
C2-3—Sone 3 - Pagar
C2-4—Sone 4 - Neste sone

Merknader:

 For 4 la roboten automatisk stevsuge og returnere til
ladestasjonen, starter du roboten fra ladestasjonen.
Ikke flytt ladestasjonen i lgpet av rengjeringen.

* Rengjering kan ikke starte hvis batterinivaet er for lavt.
La roboten lade fer rengjering startes.

* For rengjering, fiern ledninger (inkludert stremledningen
til ladestasjonen) og andre ting som ber tas vare pa,
fra gulvet. Lose gjenstander kan dras rundt av roboten
og fere til at elektriske apparater kobles fra og at
ledninger og gjenstander skades.

 Hvis rengjering fullfgres innen ti minutter, rengjeres
omradet to ganger.

* Hvis batterinivaet blir lavt under rengjgringssyklusen,
returnerer roboten automatisk til ladestasjonen. Etter
lading fortsetter roboten der den slapp.

* Roboten trekker inn moppeklutfestene ved rengjering
av teppet. Du kan ogsa angi teppet som en forbudssone
i appen for & unnga det.

 For du starter enhver moppeoppgave, ma du kontrollere
at moppeklutene er riktig monterte



Flekkrengjering

Trykk pa og hold inne O-knappen for a
starte flekkrengjering i pausemodus.
Rengjgringsomrade: Roboten rengjer et
kvadratisk omrade pa 1,5 m x 1,5 m sentrert
rundt seg selv.

Merk: Etter flekkrengjering returnerer roboten automatisk
til utgangspunktet og gar i standby-modus.

Pause

Nar roboten er i gang, kan du trykke pa
hvilken som helst knapp for & sette den pa
pause, trykke pa (O-knappen for & gjenoppta
rengjgringen eller trykke pa O-knappen for
a sende den tilbake til ladestasjonen.

Merk: Gjeldende rengjering avsluttes nar en robot som
er satt pa pause settes i ladestasjonen manuelt.

Dvalemodus

Hvis roboten star pa pause i over 10 minutter,
gar den i dvale, og stremindikatorlampen

blinker med noen sekunders mellomrom. Trykk
pa hvilken som helst knapp for a vekke roboten.

Merknader:

* Roboten gar ikke i dvalemodus nar den lades.
* Roboten slas automatisk av hvis den blir stéende
i dvalemodus i mer enn 12 timer.

DND-modus

Standardperioden for Ikke forstyrr (DND)
er fra 22:00 til 08:00. Du kan bruke appen
til & deaktivere DND-modus eller endre

DND-perioden. Nar DND-modus er pa,
gjenopptar ikke roboten rengjeringen
automatisk, stremindikatorlampen dempes
og volumet pa talemeldingene senkes.

Vasking av moppeklutene

Under rengjering bestemmer roboten
automatisk nar den skal returnere til stasjonen
for & rengjere moppen og fylle vanntanken
for & optimalisere moppeytelsen. Under
rengjering trykker du pa Ladestasjon-knappen
i appen for & sende roboten tilbake for vasking
av mopp. Nar roboten lader, trykker du pa
og holder inne (knappen pa roboten eller
trykker pa Vask-knappen i appen for a starte
vasking manuelt. Trykk pa en hvilken som helst
knapp for a stoppe vaskingen.
Merk:
 For at roboten skal kunne vaske moppen automatisk,
ma du starte roboten fra ladestasjonen og ikke flytte
stasjonen under rengjering.

* Se opp for varmt vann og bergr ikke vannuttaket.
* Du kan innstille vaskehyppighet og vaskemodus i appen.

Temming

Automatisk tgmming starter automatisk nar
roboten returnerer til ladestasjonen etter
rengjering. For a starte tamming manuelt
trykker du pa O-knappen pa roboten nar
den star i ladestasjonen, eller trykk pa Tem-
knappen i appen. Trykk pa en vilkarlig knapp
for & stoppe tamming.
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Merknader:

« Nar automatisk temming ikke har vaert brukt over en
lengre periode, tgmmer du stevbeholderen manuelt
og serger for at luftinntaket ikke er blokkert for optimal
temming.

* Automatisk temming kan deaktiveres i appen.

* Unnga hyppig manuell temming.

Terking

Torking starter automatisk etter vasking av
mopp eller etter at rengjering er fullfert. For
a starte eller stoppe tgrking manuelt trykker
du pa Tarke-knappen i appen.

Merknader:

 Torketiden kan endres i appen.
* Automatisk terking kan deaktiveres i appen.

Lading

Etter rengjering gar roboten automatisk tilbake
til ladestasjonen for a lade. I pausemodus
trykker du pa O-knappen for & sende roboten
tilbake til ladestasjonen. Strgmindikatoren
pulserer nar roboten lades.

Merk: Hvis roboten ikke finner ladestasjonen, returnerer

den automatisk til startstedet. Sett roboten i ladestasjonen
manuelt for a lade igjen.

Feil

Hvis en feil oppstar, blinker
strgmindikatorlampen pa roboten rgdt, eller
ladestasjonens statusindikatorlampe lyser
kontinuerlig rgdt. En hurtigmelding vil vises
i appen, og et talevarsel kan hgres.



Merknader:

¢ Roboten gar automatisk i dvale hvis den blir staende
i en tilstand med funksjonsfeil i over 10 minutter.

« Gjeldende rengjering avsluttes nar en robot med
funksjonsfeil settes i ladestasjonen manuelt.

Nullstille systemet

Hvis roboten ikke reagerer nar en knapp
trykkes eller ikke kan slas av, tilbakestill
systemet ved a trykke pa Tilbakestill-knappen.
Merk: Etter nullstilling av systemet, blir eksisterende

innstillinger slik som planlagt rengjering, WiFi osv.
gjenopprettet til fabrikkinnstillingene.

Gjenopprette fabrikkinnstillinger

Sla pa roboten hvis den ikke fungerer riktig
etter nullstilling av systemet. Trykk pa og
hold inne O-knappen, og trykk samtidig pa
nullstillingsknappen til du hgrer talemeldingen
«Gjenoppretter fabrikkinnstillinger». Roboten
gjenopprettes deretter til fabrikkinnstillinger.

® Rutinemessig
vedlikehold

Merk: Hyppigheten av utskifting kan variere i henhold
til den faktiske situasjonenVed unormal slitasje skal
delene skiftes ut med en gang.

€D Hovedborste
* Rengjer hver 2. uke, og skift ut hver 6.-12. maned.

D1-1—Hovedbeorstedeksel
D1-2—Deksellaser for hovedberste

D1-3—Hovedberste
D1-4—Hovedborstehetter
D1-5—Hovedbarstelager

D1-6—Snu roboten, og trykk pa
hovedbgrstelasene for a fierne
hovedbgrstedekselet.

D1-7—Trekk ut hovedbgrsten, og fiern
hovedbgrstelageret. Roter
hovedbgrstehettene i den angitte
opplasingsretningen for & flerne hettene.
Fjern eventuelt sammenfloket har eller
smuss i begge ender av hovedbarsten.

D1-8—Sett hovedbgrsten tilbake pa plass.

D1-9—Sett hovedbgrstedekselet tilbake pa
plass. Sgrg for at de fire bgrstetennene
sitter i sporet, og trykk deretter pa
hovedbarstedekselet for & lase det til
du herer et klikk.

Merknader:

* Hovedbgrsten skal tarkes av med en vat klut og las terke

vekk fra direkte sollys.

 Ikke bruk etsende rengjgringsvaesker eller
desinfeksjonsmidler for & rengjere hovedbersten.

Sideboarste

+ Rengjer ménedlig, og skift ut hver 3.-6. maned.

Skru opp sidebgrstens skrue. Fjern og rengjer
sidebgrsten. Sett bersten tilbake pa plass, og
stram skruen.

Omnidireksjonelt hjul

* Rengjor etter behov.
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D3-1—Bruk et verktgy, for eksempel en liten
skrutrekker, til  lirke ut akselen og
flerne hjulet.

Merk: Braketten til det omnidireksjonelle hjulet kan ikke

fiernes.

D3-2—Skyll av hjulet og akselen med vann for
a fierne har og smuss. Terk av hjulet og
fest det igjen, og trykk det godt pa plass.

@ Hovedhijul

* Rengjer etter behov.

Rengjor hovedhjulet med en myk, terr klut.

€D Stevbeholder

* Rengjer etter behov.

D5-1—Apne toppdekselet pé roboten, og
trykk pa stevbeholderlasen for a ta ut
stgvbeholderen.

D5 2—Apne det vaskbare filteret, og tem
stgvbeholderen.

D5-3—Fyll stgvbeholderen med rent vann,
sett det vaskbare filteret tilbake pa
plass. Rist stevbeholderen forsiktig,
og tgm deretter ut det skitne vannet.

Merk: Bruk kun rent vann uten rengjeringsmiddel for &

unnga blokkering.

D5-4—La stevbeholderen og det vaskbare
filteret torke.



€D Vaskbart filter

* Rengjer annenhver uke, og skift filteret hver 6.-12. maned.
D6-1—Fjern filteret.

D6-2—Skyll filteret gjentatte ganger,
og kakk pa det for a fierne sa mye
smuss som mulig.
Merk: For & unnga potensiell skade ma du ikke rere
filterets overflate med hendene, en barste eller harde
gjenstander.
D6-3—La filteret tarke godt i 24 timer, og
sett det tilbake pa plass.

Moppekluter

* Rengjer etter behov, og skift ut hver 1.-3. maned.

D7-1—Fjern moppekluten fra moppeklutfestet.
Rengjer moppekluten, og la den Iuftterke.

Merk: En skitten moppeklut pavirker rengjeringsevnen.

Rengjer den for bruk.

D7-2—Fest moppekluten godt pa
moppeklutfestet i riktig posisjon.

@D Robotsensorer

* Rengjer etter behov.

Bruk en myk, terr kiut til & terke av og rengjgre
alle sensorer, inkludert:

D8-1—Stasjonslokalisator

D8-2—Reaktiv teknisk sensor for unngdelse
av hindringer

D8-3—Veggsensor

D8-4—Kommunikasjonssensor

D8-5—Teppesensor

D8-6—Fem kantsensorer

€D Flytte ladestasjonen

Loft opp og flytt ladestasjonen. Tkke flytt
ladestasjonen ved 4 lgfte ladestasjonens
sokkel, vanntankhandtakene eller
stevbeholderdekselet direkte for & unnga at
ladestasjonen faller av.

@D Skittenvannstank

* Rengjer etter behov.

Apne lokket pd skittenvannstanken, og tem
ut skittenvannet. Fyll tanken med rent vann,
lukk lokket og rist. Tam ut skittenvannet.

Lukk lokket, og sett tanken tilbake pa plass.

Ladekontaktomrader

* Rengjer manedlig.

Bruk en myk, terr klut til & terke av
ladekontaktene pa roboten og stasjonen.

Skifte engangsstevposen

* Skift etter behov.
D12-1—Fjern stevbeholderdekselet.

D12-2—Fjern engangsstevposen i pilens
retning, og kast den.

Merknader:

* Stavposens handtak forsegler posen nar den fiernes
for & unnga lekkasje.

 Sett alltid inn en stavpose far du lukker stevbeholderens
lokk, for & unnga automatisk temming uten posen. Du
kan ogsa deaktivere automatisk temming i appen.
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D12-3—Rengjer rundt filteret med en tarr
klut. Sett en ny engangsstevpose
pa plass langs sporet, og brett
ut stevposen for @ maksimere
tgmmeytelsen.

Merk: Serg for at engangsstevposen er riktig forseglet for &
unnga at avfall slipper ut og skader ladestasjonen.

D12-4—Lukk dekselet til stevbeholderen, og
serg for at det er skikkelig forseglet.

Rengjeringstank

* Rengjer etter behov.
D13-1—Fjern rengjgringstanken.

D13-2—Rengjer rengjeringstanken, og fyll
den med vann.

D13-3—Sett rengjaringstanken tilbake pa plass.

Grunnleggende
para metere
Robot
Modell QR1PES

. 14,4 /5200 mAh (TYP)
Batteri litium-ion-batteri
Nominell 20VDC1,5A
inngang
Ladetid Ca. 4 timer

Merk: Serienummeret star pa et Klistremerke pa undersiden
av roboten.



Stasjon for temming, rengjering
og pafylling

Modell EWFD16HRR

Nominell

. . 220-240V AC
inngangsspenning

Nominell frekvens 50-60 Hz

Nominell inngang

. 3A
(oppsamling av stev)

Nominell inngang
(Moppevasking med 5,6 A

varmt vann)

Nominell inngang

(Lading og terking) 06A

Nominell utgang 20VDC15A
14,4V /5200

Ladebatteri mAh (TYP)

litium-ion-batteri

Vanlige problemer

Skann QR-koden nedenfor for & se vanlige
problemer.
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Roborock Qrevo Pro
Anvandarhandbok for Robotdammsugare

Las denna handbok med diagram noga innan du anvander produkten och ha den i tryggt
forvar infér framtida bruk.
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Sakerhetsinformation

Begransningar
VARNING

¢ For uppladdning av batteriet ska du enbart anvanda den avtagbara forsérjningsenheten Roborock EWFD16HRR eller EWFD20HRR som
medfoljer denna produkt.

¢ Produkten maste vara avstangd och stickkontakten maste dras ut ur vagguttaget innan du rengér eller underhaller produkten.

e FOr att undvika fara genom en oavsiktlig aterstalining av termosakringen far apparaten inte forsérjas genom en extern omkopplingsanordning,
t.ex. en timer, eller anslutas till en krets som regelbundet aktiveras och inaktiveras genom anvandningen.

SE UPP

¢ Anvand inte produkten pa upphojda ytor utan barridrer som t.ex. golvet pa ett loft, en terrass utan avgransning, pa rutschkanor eller ovanpa maébler.

e Forhindra att produkten blockeras och undvik skador pa vardefulla féremal genom att ta bort latta féremal (t.ex. plastpasar) och émtaliga
objekt (t.ex. vaser) fran golvet fore stadningen.

¢ Anvand inte produkten for att stada harda eller vassa foremal (t.ex. porslinsskarvor, glas och spikar) da detta riskerar att repa golvet.

« Infor en langre forvaring ska du ladda roboten helt, stanga av den och placera den pa en sval och torr plats. Ladda upp den minst var 3:e
manad for att undvika att batteriet laddas ur for mycket.

e Placera inga foremal néra suginloppet pa laddningsstationen.

e Stick inte in fingrarna i fogen pa laddningsstationen for att undvika eventuella skador.

¢ Anvand inte produkten i ett rum med sovande barn.

¢ Bar inte roboten med hjalp av den vertikala stétdamparen, det 6vre locket, sidoborsten eller stétdamparen. Flytta inte laddningsstationen
genom att lyfta i dess bas eller i handtagen till vattentanken eller dammbehallaren.

» Kontrollera att roboten ar kompatibel med laddningsstationen. I annat fall kan témningen eller laddningen misslyckas.

¢ Anvand inte laddningsstationen for att plocka upp stenar, pappersbitar eller andra foremal som kan blockera luftintaget. Om luftintaget blir
blockerat ska det rengtras omedelbart.

e Placera laddningsstationen pa ett hart, plant golv pa avstand fran eld, varme och vatten. Undvik tranga utrymmen eller platser dar roboten
kan bli hangande i luften.

e Placera inga foremal, barn eller husdjur pa produkten eller laddningsstationen och tack den inte (inklusive med ett dammtatt 6verdrag),
oavsett om den ar i drift eller inte.

¢ Plocka inte upp ndgonting som brinner eller ryker, som t.ex. cigaretter, tandstickor eller het aska.

¢ Anvand inte laddningsstationen for att plocka upp brandfarliga eller explosiva foremal som t.ex. brastandare, bensin och toner till skrivare
eller kopieringsapparater.
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Sakerhetsinformation

 Skolj inte roboten eller laddningsstationen.

¢ Anvand endast produkten pa det satt som beskrivs i anvandarhandboken. Anvandaren ansvarar for eventuella skador som uppstar genom
felaktig anvéndning.

e Kontrollera att dammbehallare, det tvattbara filtret, dammsugarpase, sidoborste, moppdukar, huvudborstar och huvudborstarnas lock ar
korrekt installerade innan stadning.

o Sitt eller sta inte pa roboten eller laddningsstationen.

o FOr att forhindra korrosion eller skada, anvand endast Roborock-markta golvrengéringsmedel i vattentanken.

e Placera inga laga foremal (sa som skor och mattor) ndra upphdjda omraden som trappor. Annars kan roboten trilla ner pa grund av felbedémningar
av sensorerna.

¢ FOr att undvika vattenskada sa ska du kontrollera att det inte finns vatten pa golvet dar roboten stédar.

Batteri och laddning
VARNING

¢ Anvand alltid ett jordat uttag for att minska risken for elstétar. Om ett jordat uttag inte ar tillgangligt bér du be en elektriker att installera ett.

e Se till att matningsspanningen uppfyller kraven som anges pa laddningsstationen.

¢ Anvand enbart elkabeln som medfoljer produkten for att férhindra potentiell rok, varme eller brand.

¢ Anvand inte produkten med nagon typ av stromadapter, da det kan leda till skada och upphéva garantin.

* Vidta skyddande atgarder om laddningsstationen placeras i ett omrade som ar kansligt for askvader eller har instabil spanning.

¢ Koppla ur elkabeln innan du stéller laddningsstationen pa férvaring.

e Slang inte gamla batterier i hushallssoporna. Lamna in dem for atervinning.

* Kontrollera att produkten &r frankopplad och avstangd samt att all vétska i tankarna &r uttémd innan du transporterar produkten. Du rekommenderas
att anvanda originalférpackningen.

Internationella symboler med férklaring
@ - JORDNING (skyddsjordning) symbol [symbol IEC 60417-5019 (2009-02)]
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@ Produktoéversikt
@D Robot (ovanifran)

() —P&/Rengér
e Tryck och hall inne for att sla pa
eller stanga av roboten
o Tryck for att starta rengoéring

Stromindikator

e Vit: Batteriniva = 15 %

* RAd: Batteriniva < 15 %

¢ Blinkar: Laddar eller startar
o Blinkar rott: Fel

() —Laddningsstation
o Tryck for att aterga till
laddningsstationen/bérja témning
e Tryck och hall inne for att starta
punktrengoring/mopptvatt
Obs: Tryck pa valfri knapp for att pausa roboten nar den
rengor eller ar pa vég till laddningsstationen.
A1-1—Laddningsstationslokaliserare
A1-2—Reactive Tech-sensor for att undvika
hinder

Robot (underifran)

A2-1—Vaggsensor
A2-2—Flervégshjul
A2-3—Mattsensor
A2-4—Sidoborste

A2-5—Huvudhjul
A2-6—Huvudborste

A2-7—Sparr till huvudborstens lock

A2-8—Moppdukar
A2-9—Trappsensorer

Robot (6vre lucka dppen)

A3-1—Vertikal stotfangare
A3-2—LiDAR-sensor
A3-3—WiFi-indikator
¢ Av: WiFi inaktiverad/Laddar
e Blinkar ldangsamt: Invantar anslutning
e Blinkar snabbt: Ansluter
e Fast sken: WiFi ansluten

A3-4—Aterstéllningsknapp
A3-5—Dammbehallare
A3-6—Laddningskontakter
A3-7—Kommunikationssensor
A3-8—Luftutslapp
A3-9—Positioneringsknapp
A3-10—Sjélvfyllande port
A3-11—Automatiska moduler for att lyfta
och rotera moppen
A3-12—Suginlopp
A3-13—Stoétfangare

Moppduksfaste

A4-1—Kardborreband
A4-2—Moppaxel

Obs: Se till att moppdukarna sitter pa plats.

@ Moppduk
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Dammbehallare

A6-1—Dammbehallarsparr
A6-2—Luftintag
A6-3—Tvattbart filter
A6-4—Suginlopp

Stationsbas
Elkabel

€® Dammsugarpase for
engangsbruk

Laddningsstation

A10-1—Handtag for vattentank
A10-2—Spérranordning for vattentank
A10-3—Tank fér smutsigt vatten
A10-4—Lock till dammbehallare
A10-5 - Laddningskontakter
A10-6—Sjalvfyllande port
A10-7—Insugningséppning
A10-8—Tank for rent vatten
A10-9—Statusindikatorlampa

e Blinkar: Tomning/mopptvatt

* Rod: Stationsfel

e Slackt lampa: Avstangd/laddar

A10-10—Vattenutslapp
A10-11—Luftutslapp
A10-12—Stationsbas
A10-13—Filter

A10-14—Skara for dammsugarpase



A10-15—Lokaliseringssandare for
laddningsstation
A10-16—Dispenser for rent vatten

A10-17—Vattennivamétare
A10-18—Rengdringstankfilter
A10-19—Rengdringstank

Férvaring av elkabel

A11-1—Kabeluttag
A11-2—Strémport
A11-3—Fo6rvaringsutrymme foér elkabel

@ Installation
@D Viktig information

B1-1—Rensa kablar, harda eller vassa
foremal (som spikar och glas) samt
|6sa foremal fran golvet och flytta
alla instabila, mtaliga, vardefulla
eller farliga foremal for att forhindra
person- eller sakskador pa grund av
att foremal trasslar in sig i, traffas av
eller valts omkull av roboten.

B1-2—Nar roboten anvands pa ett upphojt
omrade maste alltid en saker fysisk
barriar anvandas for att férhindra
oavsiktliga fall som kan leda till
personskada eller skada pa foremal.

Obs: Nar roboten anvands for forsta gangen ska du

folja den under hela stadningsprocessen och vara

uppmarksam pa eventuella problem. I fortsattningen
kommer roboten att kunna stada sjalv.

Montering

B2-1—Placera laddningsstationen pa ett hart
och plant golv. Montera basen genom
att trycka ner bada sidor av basen och
sedan trycka pa den anslutande delen
i mitten till du hor ett klick.

B2-2—Klick

Obs: Sakra vattentankarna nar du flyttar laddningsstationen

sa att de inte trillar av.

B2-3—Anslut elkabeln till baksidan av
laddningsstationen och behall Gverflodig
kabel inuti férvaringsutrymmet.

Obs: Stromkabel kan ga ut pa valfri sida.

B2-4—Nar du hor ett klick ar moppaxlarna
i roboten korrekt monterade.

B2-5—Kilick

Placera laddningsstationen

Se till att det finns ett fritt utrymme ca 0,9 m
hogt, 0,4 m langt och 1,2 m brett. Placera
laddningsstationen pa ett hart och plant golv (tra/
klinker/betong osv.) mot en vagg. Se till att platsen
har god WiFi-anslutning for en battre upplevelse
med mobilappen. Koppla sedan in den och
kontrollera att statusindikatorlampan lyser.
B3-1—Ca09m

B3-2—Ca 04 m

B3-3—Ca12m
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Obs!

* Om elkabeln hénger vertikalt utmed golvet riskerar
den att haka fast i roboten, vilket medfor att stationen
flyttas eller kopplas ur.

 Laddningsstationens statusindikatorlampa ar pa nar
den ar paslagen och av nar roboten laddas.

* Stationens statusindikatorlampa lyser rétt om ett fel uppstar.

* Placera laddningsstationen pa ett plant golv pa avstand
fran eld, varme och vatten. Undvik tranga utrymmen
eller platser dar roboten kan bli hangande i luften.

¢ Om du staller laddningsstationen pa en mjuk yta
(matta/underldgg) riskerar laddningsstationen att vélta
och kan orsaka problem vid laddning och forflyttning.

 Hall laddningsstationen pa avstand fran direkt solljus
eller sddant som kan blockera laddningsstationens
lokaliseringssandare. Annars kan robotens atergang
till laddningsstationen férhindras.

* Anvand inte laddningsstationen utan tank for rent
vatten, tank for smutsvatten, dammbehallarlock,
dammsugarpase for engangsbruk eller rengéringstank.

« Underhall laddningsstationen enligt
underhallsanvisningarna. Rengor inte
laddningsstationen med en vat duk eller vatt papper.

« Alla stationer genomgar vattenbaserade tester innan
de lamnar fabriken. Det ar normalt att en liten mangd
vatten stannar i stationens vattenvag.

@D Starta och ladda roboten

Tryck ner och hall inne ()-knappen for att sla pa
roboten. Vanta tills stromindikatorn lyser och
placera sedan roboten i laddningsstationen for
att ladda. Kontrollera att laddningsstationen ar
pa. Tryck pa Oyknappen pa roboten for att fa
roboten att atervanda till laddningsstationen
automatiskt for laddning. Roboten ar forsedd
med ett inbyggt teruppladdningsbart paket
med hogeffektivt litiumjonbatteri. For att
uppratthdlla batteriprestandan ska roboten
hallas laddad under normal anvandning.



B4-1—Laddningsstationens
statusindikatorlampa slacks, robotens
stromindikator blinkar: Uppladdning

Obs: Roboten kan eventuellt inte sattas pa nar batteriet
ar lagt. Anslut i sa fall roboten till laddningsstationen.

Ansluta till appen

1. Hdmta appen

Sok "Roborock” i App Store eller Google Play
eller skanna QR-koden for att ladda ner och
installera appen.

2. Aterstall WiFi

a. Oppna det dvre locket och leta upp
WiFi-indikatorn.

b. Tryck in och hall kvar knapparna ) och O
tills du hor réstmeddelandet "Aterstaller
WiFi". Aterstéllningen &r slutférd nar WiFi-
indikatorn blinkar langsamt. Roboten
kommer dérefter att invanta en anslutning.

Obs: Om du inte kan ansluta till roboten pa grund av din

routerkonfigurering, ett glomt I6senord eller av nagon

annan anledning, ska du aterstalla WiFi:n och lagga till
din robot som en ny enhet.

3. Lagg till enhet

Oppna Roborock-appen, tryck p& knappen
“Skanna for att ansluta” eller “Sok efter enhet”
och lagg till enheten enligt instruktionerna
i appen.

Obs!

* Den faktiska processen kan variera pa grund av pagaende
app-uppdateringar. Folj instruktionerna som visas i appen.

* Endast 2,4 GHz WiFi stods.

* Om roboten vantar i mer an 30 minuter pa anslutning
kommer WiFi att inaktiveras automatiskt. Om du behover
ansluta pa nytt ska du aterstélla WiFi:n innan du fortsatter.

@ Anvéndaranvisningar

Av/pa

Tryck in och hall in O-knappen for att satta
pa roboten. Strémindikatorn satts pa och
roboten évergar i standby-lage.

Tryck in och hall in (O-knappen for att sténga
av roboten och avsluta rengoringscykeln.

Obs: Roboten kan inte stangas av nar den laddas.

Fylla vattentanken

Ta bort och 6ppna tanken for rent vatten och

fyll den med vatten upp till MAX. Stang locket,

las luckan och satt tillbaka tanken pa sin plats.

Obs!

* For att forhindra korrosion eller skada, anvand endast
Roborock-mérkta golvrengéringsmedel i vattentanken.

* Fyllinte pa med for mycket rengoringsmedel da det
kan fa roboten att fungera daligt och glida.
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 FOr att undvika att vattentanken missformas bor du
undvika att fylla den med varmt vatten.

* Om du ser vattenmarken pa tanken ska du torka av
dem innan du satter tillbaka den.

@ Starta stadning

Tryck pa () -knappen for att satta igang
stadningen. Roboten planerar sin rengdringsvag
baserat pa den skanning den gér av rummet.
Den delar in ett rum i zoner, ritar forst upp
kanterna och stadar sedan av zonen i ett
sicksackmonster. Pa sa satt rengor roboten
alla zoner en efter en och stadar effektivt huset.

C2-1—Zon 1 - Stadad
C2-2—Zon 2 - Stadad
C2-3—Zon 3 - Arbete pagar
C2-4—Zon 4 - Nasta zon

Obs!

 FOr att roboten ska kunna dammsuga automatiskt
och aterga till laddningsstationen behover du
starta roboten fran laddningsstationen. Flytta inte
laddningsstationen under stadning.

 Stadning kan inte paborjas om batterinivan ar alltfor lag. Lat
roboten bli uppladdad innan du satter igang stadningen.

 Plocka upp kablar (inklusive laddningsstationens
kabel) och vardesaker fran golvet infor varje stadning.
Losa foremal riskerar att slépas av roboten vilket kan
koppla ur elektriska apparater eller skada kablar och
annan egendom.

* Om stadningen slutférs pa mindre an 10 minuter kommer
omradet att stadas tva ganger.

* Om batteriet tar slut under rengoringscykeln kommer
roboten automatiskt att aterga till laddningsstationen. Efter
laddning kommer roboten att fortsatta dar den slutade.

* Roboten kommer att dra in moppduksfastet nar den
rengdr mattor. Du kan ocksa stélla in mattan som ett
forbjudet omrade i appen for att undvika den.

« Se till att moppdukarna har monterats korrekt innan
du pabérjar moppning.



Punktrengéring

Tryck och hall inne O-knappen for att starta
punktrengéring i pausat lage.
Rengoringsomrade: Roboten rengor ett
kvadratiskt omrade pa 1,5 m x 1,5 m centrerat
runt roboten.

Obs: Efter punktrengéring kommer roboten automatiskt
att aterga till startpunkten och éverga i Standby-lage.

Paus

Néar roboten ar igang, tryck pa valfri knapp
for att pausa den, tryck pa O-knappen

for att dteruppta rengoéringen, tryck pa QO
-knappen for att skicka tillbaka den till
laddningsstationen.

Obs: Om du manuellt placerar en pausad robot p&

laddningsstationen kommer den pagaende stadningen
att avslutas.

Vilolage

Om roboten ar pausad i mer an 10 minuter
kommer den att éverga till viloldge och
stromindikatorn blinkar med ett par sekunders
mellanrum. Tryck pa valfri knapp for att
vacka den.

Obs!

¢ Roboten évergar inte i viloldge nar den laddas.

* Roboten stangs av automatiskt om den ldamnas i vilolage
i 6ver 12 timmar.

DND-lage

Standard stor ej-lage (Do Not Disturb; DND)
ar fran kl. 22.00 till kl. 8.00. Du kan anvanda
appen for att inaktivera DND-laget eller
andra DND-tid. Nar DND &r pa kommer
roboten inte automatiskt att ateruppta
rengoring, stromindikatorlampan dampas
och volymen pa réstmeddelandena sénks.

Mopptvatt

Vid stadning bestammer roboten automatiskt
nar den ska atervanda till laddningsstationen
for att rengéra moppen och fylla vattentanken
for att maximera moppningsresultatet.
Under rengéring kan du trycka pa
laddningsstationsknappen i appen for att skicka
tillbaka roboten for mopptvatt. Nar roboten
laddar kan du trycka och halla inne Oy-knappen
pa roboten eller trycka pa tvattknappen i appen
for att starta tvattning manuellt. Tryck pa valfri
knapp for att avbryta tvatten.
Obs:
* For att roboten ska kunna tvatta moppen automatiskt
ska du starta roboten fran laddningsstationen och inte
flytta laddningsstationen under rengoéringen.

* Se upp for varmt vatten och ror inte vattenutslappet.
* Du kan stalla in tvattfrekvensen och tvattlaget i appen.

Tomning

Automatisk tomning startar automatiskt nar
roboten atervander till laddningsstationen
efter rengdring. Om du vill starta témningen
manuellt trycker du pa O-knappen nér
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roboten befinner sig i laddningsstationen
eller trycker pa tomningsknappen i appen.
Tryck pa valfri knapp for att avbryta témning.

Obs!

* Nar den automatiska tomningsfunktionen inte
har anvénts under en langre tid ska du témma
dammbehallaren manuellt och se till att luftintaget &r
fritt for basta majliga témningsresultat.

* Automatisk tdmning kan inaktiveras i appen.

¢ Undvik tata manuella témningar.

Torkning

Torkningen startar automatiskt efter att
mopptvatten eller rengéringen ar klar. Om
du vill starta eller stoppa torkningen manuellt
trycker du pa torkningsknappen i appen.

Obs!

¢ Du kan andra torktiden i appen.
* Automatisk torkning kan inaktiveras i appen.

Uppladdning

Efter rengoring atergar roboten automatiskt
till laddningsstationen for att ladda. I pauslage,
tryck pa O-knappen for att skicka

tillbaka roboten till laddningsstationen.
Stromindikatorn blinkar ndr roboten laddas.
Obs: Om roboten inte hittar laddningsstationen kommer

den automatiskt att aterga till sin startplats. Placera
roboten manuellt pa laddningsstationen for laddning.



Fel

Om ett fel intraffar blinkar robotens
stromindikator eller sa lyser
statusindikatorlampan pa laddningsstationen
med ett fast rétt sken. En popup-avisering tas
emot i appen och en rostvarning kan horas.
Obs!
 Roboten 6vergar automatiskt till vilo-lage om den lamnas
i felstatus i mer &n 10 minuter.

¢ Om du manuellt placerar en robot i felstatus pa
laddningsstationen avslutas den pagaende stadningen.

Systematerstallning

Om roboten inte reagerar pa knapptryck eller
inte kan stangas av ska du aterstalla systemet
genom att trycka pa aterstallningsknappen.

Obs: Efter aterstalining av systemet aterstélls schemalagd
rengoring, WiFi osv. till fabriksinstallningarna.

Aterstalla fabriksinstallningar

Om roboten inte fungerar efter en

systematerstallning ska du sl& pa den. Tryck
och hall inne (rknappen och tryck samtidigt pa
aterstaliningsknappen tills du hor réstsignalen
"Aterstaller fabriksinstaliningar”. Roboten kommer
darefter att aterstallas till fabriksinstallningar.

@ Rutinunderhall

Obs: Utbytesfrekvensen kan variera beroende pa
situation. Om onormalt slitage férekommer maste du
genast byta ut delarna.

€D Huvudborste

* Rengér varannan vecka och byt ut var sjatte till tolfte manad
D1-1—Huvudborstskydd

D1-2—Sparrar

D1-3—Huvudborste
D1-4—Huvudborsthylsor
D1-5—Huvudborstlager

D1-6—Vand pa roboten och tryck pa sparrarna
for att ta bort huvudborstskyddet.

D1-7—Dra ut huvudborsten och ta
bort huvudborstlagret. Vrid
huvudborstens hylsor i den angivna
upplasningsriktningen for att ta bort
hylsorna. Ta sedan bort har som har
trasslat in sig och smuts i huvudborstens
bada andar.

D1-8—Satt tillbaka huvudborsten.

D1-9—Satt tillbaka huvudborstens lock. Se
till att de fyra tanderna sitter pa plats
och tryck sedan ned huvudborstens
lock for att Iasa fast den.

Obs!

* Huvudborsten bor torkas av med en vat trasa och

lamnas att torka borta fran direkt solljus.

* Anvand inte fratande rengéringsmedel eller
desinfektionsmedel for att rengéra huvudborsten.
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Sidoborste

+ Rengor varje manad och byt ut var tredje till sjatte manad.

Skruva loss sidoborstskruven. Ta bort och rengor
sidoborsten. Satt tillbaka borsten och dra at
skruven.

Flervagshjul

+ Rengor efter behov.

D3-1—Anvand ett verktyg, till exempel en
liten skruvmejsel, for att banda ut
axeln och ta ut hjulet.

Obs: Fastet till flervagshjulet kan inte tas bort.

D3-2—Skdlj hjulet och axeln med vatten for
att avldgsna har eller smuts. Torka
och satt tillbaka hjulet genom att
trycka det stadigt pa plats.

€D Huvudhijul

* Rengor efter behov.

Rengdr huvudhjulet med en mjuk, torr trasa.

@ Dammbehallare

+ Rengor efter behov.

D5-1—Oppna robotens évre lock och tryck
pa dammbehallarens sparranordning
for att ta ut dammbehdllaren.

D5-2—Oppna det tvattbara filtret och tém
dammbenhallaren.



D5-3—Fyll dammbehallaren med rent vatten
och satt tillbaka det tvdttbara filtret.
Skaka dammbehallaren forsiktigt och
hall sedan ut det smutsiga vattnet.

Obs: Forhindra blockering genom att endast anvanda

rent vatten utan rengoringsmedel.

D5-4—Lat dammbehallaren och filtret torka.

€D Tvattbart filter

* Reng6r varannan vecka och byt ut filtret var sjatte till tolfte
manad.

D6-1—Ta bort filtret.

D6-2—Skolj filtret flera ganger och knacka
pa det for att ta bort sa mycket smuts
som majligt.

Obs: Vidror inte filterytan med handerna, en borste eller
harda foremal for att undvika potentiell skada.

D6-3—Lat filtret torka ordentligt i 24 timmar
och satt tillbaka det.

Moppdukar

* Rengor efter behov och byt ut med en till tre manaders
mellanrum.

D7-1—Ta bort moppduken fran
moppduksfastet. Rengor
moppduken och 13t den lufttorka.

Obs: En smutsig moppduk kommer att paverka
rengoringsprestandan. Rengor fore anvandning.

D7-2—Fast moppduken pa sin plats i fastet.

@D Robotsensorer

* Rengor efter behov.

Anvand en mjuk, torr duk for att torka och
rengdra alla sensorer, inklusive:

D8-1—Laddningsstationslokaliserare

D8-2—Reactive Tech-sensor for att undvika
hinder

D8-3—Vaggsensor

D8-4—Kommunikationssensor

D8-5—Mattsensor

D8-6—Fyra trappsensorer

@D Flytta laddningsstationen

Lyft och flytta laddningsstationen. Flytta inte
laddningsstationen genom att lyfta i dess
bas eller i handtagen till vattentankarna
eller dammbehaéllaren da detta kan leda till
att laddningsstationen faller av.

@D Tank fér smutsvatten

* Rengor efter behov.

Oppna den smutsiga vattentankens lock
och hall ut det smutsiga vattnet. Fyll
vattentanken med rent vatten, stang locket
och skaka. Hall ut smutsvattnet. Stang
locket och satt tillbaka.

@D Laddningskontaktomraden

* Rengor varje manad.

Anvand en mjuk, torr duk for att torka
laddningskontakterna pa roboten och
laddningsstationen.
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Byta dammsugarpasen for
engangsbruk
* Byt ut efter behov.

D12-1—Ta bort dammbehaéllarens lock.

D12-2—Ta bort dammsugarpasen for
engangsbruk i den riktning som
pilen visar och slang den.

Obs!

* Nar handtaget pa dammsugarpasen tas bort blir

pasen forsluten och lackage hindras.

 Satt alltid i en dammsugarpase innan du stanger

locket pa dammbehallaren for att undvika automatisk
tdmning utan dammsugarpase. Du kan aven inaktivera
automatisk tdmning i appen.

D12-3—Rengor runt filtret med en torr duk.
Satt i en ny dammsugarpase for
engangsbruk i skaran och vik ut
dammsugarpasen for att fa basta
majliga témning.

Obs: Kontrollera att dammsugarpasen for engangsbruk

ar overtackt for att inte damm ska ta sig ut och skada

laddningsstationen.

D12-4—Stang dammbehallarens lock och
se till att det ar helt stangt.

Rengéringstank

+ Rengor efter behov.
D13-1—Ta bort rengdringstanken.

D13-2—Skdlj rengéringstanken och filtret
i vatten.

D13-3—Satt tillbaka rengdringstanken.



Grundﬁggande Station for témning, rengéring
och pafylinin
parametrar patyfining
Modell EWFD16HRR
Robot oce
Markingangs- B
Modell QR1PES spanning 220-240 VAC
Batteri 14,4 V/5 200 mAh (TYP) Angiven frekvens 50-60 Hz
litiumjonbatteri Angiven markeffekt 5,
i (dammuppsamling)
Angiven 20VDC 1,5 A : :
markeffekt Angiven markeffekt
Laddningstid Cirka 4 timmar (Mopptvatt med 56 A
varmvatten)
Obs: Serienumret finns pa ett klisterméarke pa robotens Angiven markeffekt
undersida. (Laddning och 0,6 A
torkning)
Angiven uteffekt 20VDC1,5A
14,4 V/5 200
Laddbart batteri mAh (TYP)

litiumjonbatteri

Vanliga problem

Skanna QR-koden nedan for att visa Vanliga

problem.
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Robotic Vacuum Cleaner

Product Model: QR1PES

Manufacturer: Beijing Roborock Technology Co., Ltd

Address of Manufacturer: Room 1001, Floor 10, Building 3, Yard 17, Anju Road,
Changping District, Beijing, P.R. China

For more product information, visit our website: www.roborock.com

For after-sales support, email our after-sales service team:
Europe Support: support@roborock-eu.com




