* Jest to instrukcja wielojezyczna przygotowana w jezyku angielskim. W przypadku réznic miedzy jezykiem angielskim i innym wersjami jezykowymi
charakter nadrzedny ma wersja angielska.

Polski

Roborock Saros Z70
Instrukcja obstugi robota odkurzajgcego

(0]

Przed uzyciem produktu nalezy uwaznie przeczytac te instrukcje oraz zapoznac sie ze schematami.
Instrukcje nalezy zachowa¢ do pdzniejszego uzycia.
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Opis ogélny

Ten produkt to robot odkurzajacy przystosowany do sprzatania w gospodarstwach domowych. Zawiera ramie robotyczne, ktére pomaga
w zbieraniu przedmiotéw z podfogi podczas sprzatania. Jest réwniez wyposazony w stacje dokujgca, ktéra moze tadowac robota, oprézniac
pojemnik na kurz, uzupetnia¢ zbiornik na czystg wode oraz my¢ i suszy¢ sciereczki mopa. Mozna potaczyc¢ robota z aplikacjg Roborock, aby
uzyskac¢ dostep do dodatkowych funkgji.

Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Ograniczenia

OSTRZEZENIE

¢ Do fadowania akumulatora nalezy uzywac wytacznie odtgczanej stacji dokujgcej Roborock EWFD28HRR lub EWFD29HRR dostarczanej z tym
produktem.

* Przed przystgpieniem do czyszczenia lub konserwacji produktu nalezy go wytaczy¢, wsunac ramie robotyczne do komory i wyja¢ wtyczke z
gniazdka.

¢ Aby unikna¢ zagrozenia spowodowanego niezamierzonym zresetowaniem wytacznika termicznego, urzgdzenie nie moze byc zasilane przez
zewnetrzne urzadzenie przefgczajace, takie jak zegar sterujacy, ani podtgczone do obwodu, ktéry jest regularnie wigczany i wytaczany przez
zaktad energetyczny.

e Stacja dokujaca moze by¢ uzywana wytgcznie do tadowania robota odkurzajacego wyposazonego w akumulator litowo-jonowy o mocy
14,4V / pojemnosci 6400 mAh (TYP).

* Aby uniknac¢ obrazeri podczas dziatania ramienia robotycznego, (w tym chwytania, przenoszenia, przestawiania lub wsuwania), nie wolno
dotykac jakichkolwiek czesci produktu, w szczegdlnosci czesci ruchomych oraz odstonietych przewodéw, rekami badz innymi czeSciami
ciata ani zbliza¢ sie do nich bez potrzeby. Podczas dziatania ramienia robotycznego dzieci i zwierzeta domowe powinny przebywac z dala od
produktu.

¢ Ryzyko obrazen ciata. Czujniki i elementy sterujgce powinny by¢ serwisowane tylko przez wykwalifikowang osobe.

» Uzytkownikéw nalezy odpowiednio poinstruowac w zakresie uzytkowania tego robota.

* Ten robot powinien by¢ przechowywany tylko we wnetrzach.

 Nie uzywaj robota na pochytosciach.

¢ Usun przewody, twarde lub ostre przedmioty (np. gwozdzie i szkto) oraz luzne elementy z podtogi. Przenie$ elementy niestabilne, delikatne,
cenne lub niebezpieczne (np. kulki, nozyczki, noze, urzadzenia elektryczne, leki, substancje toksyczne, szkto, porcelane, pojemniki z cieczg i
zapalone Swiece), aby nie dopusci¢ do obrazen ciata lub uszkodzen z powodu zaplatania przedmiotéw, potkniecia, pociggniecia, uderzenia,
zabrania lub upuszczenia po zabraniu przez robota.

® Zaprzestar uzytkowania produktu, w tym ramienia robotycznego, niezwtocznie po wystgpieniu dowolnego uszkodzenia lub braku
mozliwosci normalnego uzytkowania. Zwréc sie do obstugi klienta w celu uzyskania pomocy.
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* Chwytak moze utrzymac obcigzenie znamionowe 0,3 kg. Nie uzywaj go do zabierania zadnych przedmiotéw wazgcych ponad 0,3 kg,
poniewaz moze to spowodowac ryzyko takie jak spadanie obiektow.

¢ Ramie robota jest w stanie podnosic lekkie przedmioty, takie jak kapcie.

¢ Poziom ci$nienia akustycznego skorygowany charakterystyka A-wynosi ponizej 70 dB(A).

PRZESTROGA

» Uzywaj produktu wytgcznie zgodnie z instrukcjg obstugi. Za wszelkie straty lub szkody powstate w wyniku niewtasciwego uzytkowania
odpowiada uzytkownik.

* Nie wolno zezwala¢ na uzywanie robota jako zabawki. W przypadku korzystania z urzadzenia przez dzieci lub w ich poblizu nalezy zachowac
szczegdlng ostroznosc.

* Upewnij sie, ze zainstalowano zbiornik na kurz, filtr zmywalny, worek na kurz, szczotke boczna, Sciereczki mopa, szczotke gtéwng i pokrywe
szczotki gtéwnej przed sprzataniem.

 Nie uzywaj produktu do odkurzania twardych lub ostrych przedmiotéw (takich jak odpady dekoracyjne, szkto i gwozdzie), aby uniknac
zarysowania robota, stacji dokujacej lub podtogi.

« Nie siadaj ani nie stawaj na robocie lub stacji dokujacej.

¢ Aby zapobiec powstaniu korozji lub uszkodzeniom, nie uzywaj srodkéw do dezynfekdji i stosuj wytgcznie roztwdr myjacy zalecany przez Roborock.

¢ Nie umieszczaj niskich przedmiotéw (np. butdw, mat) obok wysokich obszaréw, np. schodéw. W przeciwnym razie robot moze spas¢, z
powodu niewtasciwego dziatania czujnikéw.

* Aby zapobiec uszkodzeniom ze strony wody, upewnij sie, ze podtoga, na ktérej pracuje robot, jest sucha.

* Nie nalezy uzywac tego produktu na podwyzszonych powierzchniach bez barier, takich jak podtoga na strychu, zjezdzalnia, odkryty taras czy
gérna powierzchnia mebli.

¢ Nie wolno zbliza¢ wtoséw, luZznej odziezy, palcéw ani jakichkolwiek innych czesci ciata ludzi lub zwierzat do szczelin, otwordéw i ruchomych
czesci produktu, aby unikng¢ mozliwych obrazen ciata.

» Nie uzywaj produktu w pomieszczeniu, w ktérym $pig niemowleta lub dzieci.

 Nie przenos robota za gérng pokrywe magnetyczng, ramie robotyczne, zaczep elektryczny, szczotke boczng lub zderzak. Nie przenos stacji
dokujagcej poprzez podnoszenie bazy stacji dokujacej, uchwytéw zbiornika wody ani pokrywy pojemnika na kurz.

 Nie uzywaj stacji dokujgcej do zbierania kamieni, Scinkéw papieru lub innych przedmiotdéw, ktére mogg zablokowac kanat zasysajacy.

¢ Nie uzywaj robota do czyszczenia, ramienia robotycznego do zabierania lub stacji dokujgcej do odkurzania palacych sie lub dymigcych
przedmiotéw, takich jak papierosy, zapatki lub goragcy popidt, a takze przedmiotéw tatwopalnych lub wybuchowych, takich jak zapalniczka,
benzyna i toner stosowany w drukarkach badz kopiarkach.

* Umies¢ stacje dokujgca na twardej, ptaskiej podtodze. Trzymaj stacje dokujacg, robota i przewdd zasilajacy z dala od ognia i Zrédet ciepta,
takich jak grzejniki. Unikaj wilgotnych i waskich przestrzeni lub miejsc, w ktérych robot moze by¢ zawieszony w powietrzu.

* Nie umieszczaj zadnych przedmiotéw na gérze robota lub stacji dokujacej w poblizu wlotu ssania stacji dokujacej i nie zastaniaj urzadzenia
zadnymi przedmiotami (w tym pokrywg pytoszczelng).
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 Nie uzywaj bez worka na kurz.

® Zawsze uzywaj urzadzenia w dobrze wentylowanych obszarach, aby unika¢ przegrzewania.

¢ Roborock zrzeka sie wszelkiej odpowiedzialnosci za posrednie, podlegajace karze, przypadkowe lub wynikowe uszkodzenia, spowodowane
uzytkowaniem, niewfasciwym uzytkowanie lub brakiem mozliwosci uzytkowania produktu. Niniejsze zrzeczenie nie wptywa na prawa
statutowe, ktérych nie mozna sie zrzec na mocy obowigzujacego prawa.

* Nie przeptukuj robota ani stacji dokujacej.

» Nie poruszaj ramienia robotycznego sitowo, chyba ze wystepuje sytuacja awaryjna, poniewaz robot moze ulec uszkodzeniu.

» Nie demontuj ramienia robotycznego, chyba ze takie instrukcje przekazat nasz dziat obstugi klienta, poniewaz robot moze ulec uszkodzeniu.

* Aby unikngc¢ Scisniecia, rece, ciato, zwierzeta domowe lub inne przedmioty nie mogg znajdowac sie w poblizu pokrywy elektrycznej w trakcie
jej otwierania lub zamykania.

* Nie otwieraj sitowo zaczepu elektrycznego ani nie zamykaj go, poniewaz moze to spowodowac uszkodzenia.

¢ A\ - aby unikng¢ poparzenia, nie nalezy dotyka¢ dozownikéw czystej wody lub wylotéw powietrza suszgcego.

Akumulator i tadowanie
OSTRZEZENIE

¢ Aby zminimalizowac ryzyko porazenia pradem, nalezy zawsze korzystac z poprawnie uziemionego gniazdka elektrycznego. Jesli takie
gniazdko nie jest dostepne, skonsultuj sie z elektrykiem, by dowiedziec sie, jak postepowac w takim przypadku.

* Upewnij sie, ze napiecie zasilajgce jest zgodne z wymaganiami podanymi na stacji dokujacej.

* Aby zapobiec ewentualnemu dymowi, wysokiej temperaturze lub pozarowi, nalezy uzywac wytgcznie akumulatora, tadowarki, przewodu
zasilajgcego stacji dokujgcej i innych akcesoriéw dostarczonych z produktem.

¢ Nie uzywaj produktu z zadnymi zasilaczami, poniewaz moze to spowodowac niebezpieczenistwo i utrate gwarancji.

* Nie wyrzucaj zuzytych akumulatoréw. Przekaz je profesjonalnej firmie recyklingowe;j.

e Jezeli stacja dokujaca znajduje sie w miejscu narazonym na burze lub z niestabilnym napieciem, nalezy zastosowac srodki ochrony.

o Jedli produkt nie bedzie uzywany przez dtuzszy okres, nalezy przechowywac go w chfodnym i suchym miejscu, po petnym natadowaniu,
odfgczeniu i wytgczeniu. Aby zapobiec nadmiernemu roztadowaniu akumulatora, nalezy tadowac go co najmniej raz na trzy miesiace.

 Przed transportem produktu nalezy sie upewnic, ze odtgczono stacje dokujaca, wytgczono robota oraz oprézniono zbiorniki na wode.
Dodatkowo nalezy osuszy¢ i wyptukac wktad na roztwdr myjacy, pozostawi¢ do wyschniecia, a nastepnie zainstalowa¢ ponownie. Zaleca sie
uzycie oryginalnego opakowania.

Objasnienie symboli miedzynarodowych
@ - Symbol UZIEMIENIA [symbol IEC 60417-5019 (2009-02)]
¢ - Tylko do zastosowania we wnetrzach.
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@ Opis produktu
Robot (widok z géry)

oA

— Przycisk zatrzymania awaryjnego

¢ Ramie robotyczne do komory:
nacisnij i przytrzymaj przyciski
O oraz A, aby aktywowac/
dezaktywowac funkcje ramienia
robotycznego.

Uwaga: nalezy uzy¢ funkcji wysuwanego

ramienia dostepnej za posrednictwem

aplikacji Roborock.

¢ Ramie robotyczne z komory:
nacisnij przycisk &, aby zatrzymac
robota niezwtocznie / nacisnij i
przytrzymaj przyciski O i &, aby
zresetowac ramie robotyczne.

—Kontrolka statusu ramienia

robotycznego

 Pulsowanie: ramie robotyczne
wysuniete/cofnigte/zresetowane

« Swiecenie ciggte: ramie robotyczne
oczekuje

¢ Miganie powoli: ramie robotyczne
w statusie zatrzymania awaryjnego

¢ Miganie szybkie: ramie robotyczne
pracuje

® Zgaszona: ramie robotyczne w
komorze

@® - Kontrolka statusu robota

¢ Przyciemnianie: funkcja ramienia
robotycznego dezaktywowana
e Jasne: funkcja ramienia robotycznego

aktywowana

« Swiecenie ciggte: WiFi podiagczone

* Pulsowanie powoli: asystent
gfosowy sie uruchamia

* Pulsowanie szybkie: asystent
gtosowy dziata

* Miganie powoli: oczekiwanie na
potaczenie

* Miganie szybko: faczenie

e Zgaszona: tadowanie / mycie
mopa / opréznianie / uspienie /
zamkniecie itd.

Zasilanie/odkurzanie

¢ Nacisnij i przytrzymaj, aby wigczy¢
lub wytgczyc robota

e Nacisnij, aby rozpocza¢ sprzatanie

Swiatto wskaznika zasilania

e Biate: poziom natadowania
baterii = 15%

e Czerwone: poziom natadowania
baterii < 15%

 Miga: tadowanie lub uruchamianie
w toku

* Miga szybko na czerwono: bfad

* Migajgce na przemian na czerwono
i na biato: zdalny podglad lub
podrézowanie

@ () —Stacja dokujaca

 Robot nie znajduje sie w stadji
dokujacej: nacisnij, aby rozpoczac
dokowanie / nacisnij i przytrzymaj,
aby rozpoczac czyszczenie punktowe

 Robot nie znajduje sie w stadji
dokujacej: nacisnij, aby rozpoczac
oproéznianie / nacisnij i przytrzymaj,
aby umyc sciereczki mopa

092

Uwaga: Nacisnij (U lub (3, aby zatrzymac prace robota.

A1-1—G6érny czujnik powierzchni

A1-2—Czujnik $ciany

A1-3—Mikrofony

Al1-4—Zderzak

A1-5—Przedni czujnik nawigacyjny

A1-6—Swiatto wypetniajace LED

A1-7—Ramie robotyczne

A1-8—Czujnik wsuwania ramienia
robotycznego

A1-9—Zatrzask elektryczny

A1-10—Komora ramienia robotycznego

A1-11—Czujnik zapobiegajacy Sciskaniu

A1-12—Wytgcznik ci$nieniowy

A1-13—Chwytak

A1-13-1—Kamera chwytaka

A1-13-2—Swiatto wypetniajace kamery

Robot (widok z dotu)

A2-1—Czujnik dywanu

A2-2—Szczotka boczna

A2-3—Pokrywa szczotki gtéwnej
A2-4—Czujniki krawedzi

A2-5—Kotko wielokierunkowe
A2-6—Szczotka gtéwna

A2-7—Zatrzaski pokrywy szczotki gtéwnej
A2-8—Kotka gtéwne

A2-9—Sciereczki mopa

Robot (gérna pokrywa zdjeta)
A3-1—Magnetyczna gérna pokrywa
A3-2—Pojemnik na kurz

A3-3—WIlot ssania

A3-4—Tylny czujnik nawigacyjny



A3-5—Przycisk resetowania

A3-6—Styki tadujace

A3-7—Wyloty powietrza

A3-8—Czujnik komunikacji

A3-9—Port samouzupetniajacy

A3-10—Moduly automatycznego
podnoszenia i obracania mopa

@ Pojemnik na kurz
A4-1—Zatrzask filtra

A4-2—WIlot ssania

A4-3—Pokrywa pojemnika na kurz
A4-4—Filtr zmywalny
A4-5—Zatrzask pojemnika na kurz
A4-6—Wlot powietrza

Mocowanie Sciereczki mopa
A5-1—Sciereczki z rzepami

A5-2—0$ mopa

Uwaga: Przymocuj Sciereczki mopa na ptasko.

@ Sciereczka mopa
Podstawa stacji dokujacej
@ Przewdd zasilajacy
@ Jednorazowy worek na kurz
Stacja dokujaca z funkcja
oprézniania, mycia
i napetniania

A10-1—R3aczka zbiornika na wode
A10-2—Zbiornik na brudng wode

A10-3—Filtr
A10-4—Wktad roztworu myjgcego
A10-5—Podstawa stacji dokujacej
A10-6—Zbiornik na czystg wode
A10-7—Zatrzask zbiornika wody
A10-8—Kontrolka stanu
¢ Miga: opréznianie / mycie mopa
» Czerwona: btad stacji dokujacej
* Wylgczona: zasilanie wytgczone /
tadowanie
A10-9—Szczelina na worek na kurz
A10-10—Pokrywa zbiornika na kurz
A10-11—Styki tadujgce
A10-12—Port spustowy
A10-13—Filtr tacy czyszczacej
A10-14—Wyloty powietrza suszgcego
A10-15—Nadajnik lokalizacyjny stacji
dokujacej
A10-16—WiIot ssania
A10-17—Port napetniania robota
A10-18—Modut tacy czyszczacej
A10-19—Ptywak poziomu wody
A10-20—Dozowniki czystej wody

Stacja dokujaca z funkcjg
oproézniania, mycia i
napetniania (widok z tytu)

A11-1—Port zasilania

A11-2—Szczelina schowka przewodu

zasilajgcego

A11-3—Wyloty przewodu
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O Instalacja

@ Wazne informacje

B1-1— Usun przewody, twarde lub ostre
przedmioty (np. gwozdzie i szkto) oraz
luZzne elementy z podtogi. Przenie$
elementy niestabilne, delikatne, cenne
lub niebezpieczne (np. kulki, nozyczki,
noze, urzgdzenia elektryczne, leki,
substandje toksyczne, szkto, porcelane,
pojemniki z ciecza i zapalone Swiece),
aby nie dopuscic¢ do obrazen ciafta
lub uszkodzer z powodu zaplatania
przedmiotéw, potkniecia, pociggniecia,
uderzenia, zabrania lub upuszczenia
po zabraniu przez robota.

B1-2— Podczas uzywania robota w obszarze
podwyzszonym (np. w mieszkaniu
dwupoziomowym) zawsze
nalezy stosowac fizyczng bariere
bezpieczenstwa, aby nie dopuscic¢
do obrazen ciata lub uszkodzenia
mienia z powodu przypadkowego
upadku robota lub zabrania
przedmiotu przez ramie robotyczne.

Uwagi:

* Przy pierwszym uzyciu robota nalezy sledzi¢ go na
catej trasie odkurzania i zwraca¢ uwage na potencjalne
problemy. Robot bedzie w stanie samodzielnie
odkurzac po kolejnym uruchomieniu

* Aby zapobiec nadmiernemu nagromadzeniu sie
brudu na éciereczkach mopa, podtogi powinny by¢

odkurzone co najmniej trzy razy przed pierwszym
cyklem mopowania.



Montaz

B2-1—Dotacz podstawe stacji dokujacej
poprzez wcisniecie w dét obu bokéw
podstawy, a nastepnie zdecydowane
nacisniecie taczacej je czesci az do
ustyszenia klikniecia.

Uwaga: Podczas przenoszenia stacji dokujacej zabezpiecz
zbiorniki na wode, aby zapobiec ich odpadnieciu.

B2-2—Podtacz przewdd zasilajacy z tytu
stacji dokujgcej i wyprowadz go
przez lewy lub prawy otwér szczeliny
na przewdd.

B2-3— Dopasuj i zainstaluj osie mopa
robota w odpowiednim miejscu, az
ustyszysz klikniecie.

@ Ustawianie stacji dokujacej
Umiesc stacje dokujacg na twardej i ptaskiej
podtodze (drewno/ptytki/beton itd.), przy
Scianie, i zapewnij miejsce co najmniej

0,75 m (2,46 ft) wysokosci, 0,4 m (1,31 ft)

szerokosci oraz 1,2 m (3,94 ft) gtebokosdi.

Upewnij sie, ze dana lokalizacja ma dobry

zasieg WiFi, aby zapewnic sobie lepszg obstuge

aplikacji mobilnej. Podtacz urzadzenie i upewnij
sie, ze kontrolka statusu jest wigczona.

B3-1—Ponad 1,2 m (3,94 ft)

B3-2—Ponad 0,75 m (2,46 ft)

B3-3—Ponad 0,4 m (1,31 ft)

Uwagi:

* Jesli przewdd zasilajgcy bedzie zwisat pionowo do podtogi,
moze zosta¢ chwycony przez robota, co spowoduje
przesuniecie lub odfgczenie stacji dokujacej.

« Kontrolka statusu jest wigczona, gdy stacja dokujaca
jest zasilana, a wyfgczona, gdy robot jest tadowany.

 Kontrolka stanu zmieni kolor na czerwony, jesli wystapi btad.
* Umies¢ stacje dokujacg na twardej, ptaskiej podtodze
z daleka od ognia, wysokiej temperatury i wody. Unikaj
waskich przestrzeni lub miejsc, w ktérych robot moze
by¢ zawieszony w powietrzu.

Umieszczenie stacji dokujgcej na miekkiej powierzchni
(dywan/mata) moze spowodowac jej przechylenie

i doprowad?zi¢ do probleméw z wyjazdem.

Trzymaj stacje dokujacq z daleka od bezposredniego
nastonecznienia lub miejsc, ktére mogg blokowac
nadajnik lokalizacyjny stacji dokujacej, w przeciwnym
razie robot moze do niej nie wrdcic.

Nie uzywaj stacji dokujacej bez zbiornika na czystg
wode, zbiornika na brudng wode, pokrywki na pojemnik
na kurz, wymienianego worka na kurz, wktadu roztworu
myjacego ani modutu tacy czyszczacej.

Konserwuj stacje dokujgca zgodnie z instrukcja
konserwacji rutynowej. Nie czys¢ przewodu zasilajgcego
ani stykéw tadujacych przewodu zasilajgcego stacji
dokujgcej mokra szmatkg lub chusteczka.

Wszystkie stacje dokujgce sq poddawane testom

z wykorzystaniem wody, zanim opuszczg fabryke. Jest
to normalne, ze mata ilos¢ wody pozostanie w kanaliku
stacji dokujgcej.

@ Uruchamianie i tadowanie
Naciénij i przytrzymaj O, aby wiaczy¢ robota.
Poczekaj, az kontrolka zasilania zacznie Swieci¢
statym Swiattem, a nastepnie umies¢ robota
przed stacjg dokujaca. Upewnij sie, ze stacja
dokujaca jest podfgczona. Nastepnie nacisnij
(3 aby robot automatycznie powrécit do stagji
dokujgcej w celu natadowania. Robot jest
wyposazony we wbudowang, wysokowydajng
baterie litowo-jonowa. Aby utrzymac wysoka
wydajnos¢ akumulatora, nalezy utrzymywac
robota w stanie natadowania.
B4-1—Kontrolka stanu stacji dokujacej jest
wyfgczona, kontrolka stanu zasilania
robota pulsuje: fadowanie.
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Uwaga: Robot moze sie nie wigczy¢, jesli poziom
natadowania baterii jest niski. W takim przypadku nalezy
umiesci¢ robota w stacji dokujgcej w celu natadowania.

taczenie sie z aplikacjg

1. Pobierz aplikacje

Wyszukaj zwrot ,Roborock” w App Store lub
Google Play lub zeskanuj ponizszy kod QR,
aby pobrac i zainstalowac aplikacje.

2. Resetowanie WiFi
Nacisnij i przytrzymaj jednoczesnie O i, az
ustyszysz komunikat gtosowy ,Resetowanie
WIiFi". Reset jest zakoriczony, gdy kontrolka
statusu robota miga powoli. Robot bedzie
wtedy czekat na nawigzanie potgczenia.
Uwagi:
« Jesli nie mozesz potaczyc sie z robotem z powodu
konfiguracji routera, zapomnianego hasta lub
z jakiegokolwiek innego powodu, zresetuj WiFi i dodaj
swojego robota jako nowe urzadzenie.
* Aby sprawdzic status obecnego pofgczenia WiFi, nacisnij
przyciski Ui Q) jednoczesnie.

3. Dodaj urzadzenie
Otworz aplikacje Roborock, dotknij
przycisku ,Dodaj urzadzenie” lub ,+" i dodaj



swoje urzadzenie, postepujgc zgodnie

z poleceniami w aplikacji.

Uwagi:

* Rzeczywisty proces moze sie réznic¢ z powodu
trwajacych aktualizacji aplikacji. Postepuj zgodnie
z przewodnikiem dostepnym w aplikacji.

« Obstugiwana jest tylko sie¢ WiFi 2,4 GHz.

@ Instrukcja
uzytkowania

Napetnianie zbiornika na

czystg wode

Unies$ zbiornik na czysta wode, otwérz

pokrywe i napenij zbiornik wodg z kranu.

Po napetnieniu zamknij pokrywe, zablokuj

zatrzask, a nastepnie umies¢ zbiornik na

czysta wode w stacji dokujacej.

Uwagi:

* Uzywaj tylko zimnej wody, aby unikna¢ odksztatcen.

« Jesli na zewnatrz zbiornika na wode pozostata woda,
wytrzyj jg migkka, suchg sciereczkg przed wtozeniem
zbiornika.

* Aby zapobiec uszkodzeniom, nie dodawaj Srodkéw do
dezynfekgji do zbiornika na czystg wode. Aby zapobiec
wysokiemu stezeniu roztworu myjacego, dodaj
roztwér tylko do wkfadu.

Dodawanie roztworu
myjacego
1. Zdejmij pokrywe zbiornika na kurz,

wyciagnij caty wktad na roztwor myjacy,
pociggajac za dolny uchwyt, a nastepnie

umies¢ go na pfaskiej, twardej powierzchni.

Uwaga: Aby pokrywa zbiornika na kurz nie spadta i nie

uderzyta robota, zdejmuj jg obiema rekami, trzymajac
po obu stronach.

2. Otworz pokrywe kasety i dodaj roztwdr myjacy.

3. Zamknij pokrywe i wiéz wktad z powrotem do
stacji dokujacej. Nacisnij kasete, az ustyszysz
klikniecie oznaczajgce jej zablokowanie.

4. Zainstaluj pokrywe zbiornika na kurz, aby
mie¢ pewnos¢, ze pojemnik na kurz jest
szczelnie zamkniety.

Uwagi:

* Przed dodaniem roztworu myjgcego nalezy sie upewnic,

Ze wkfad na roztwdr myjacy zostat catkowicie wyjety.

* Aby zapobiec uszkodzeniom, nie nalezy uzywac srodkéw
do dezynfekdji i stosowac we wkiadzie wytgcznie roztwor
myjacy zalecany przez firme Roborock.

* Po dodaniu robot automatycznie doda roztwér myjacy
do wody podczas mopowania i napetniania zbiornika
zgodnie z ustawiong iloscia, aby zapewni¢ optymalne
mopowanie.

* Zestaw nie zawiera roztworu myjgcego. W razie potrzeby
nalezy go kupic.

« Jedli roztwér do mycia podtdg nie jest uzywany kazdego
dnia, mozna pomingc ten krok lub wytaczy¢ funkcje
LInteligentne uzupetnianie roztworu czyszczacego”

w aplikagji.

Wiaczanie/wytgczanie

Nacisnij i przytrzymaj (b, aby wigczy¢ robota.
Wiaczy sie kontrolka zasilania, a robot przejdzie
w tryb gotowosci.

Nacisnij i przytrzymaj przycisk (), aby wytgczy¢
robota i zakoniczy¢ cykl sprzatania.

Uwaga: Robota nie mozna wytaczy¢ podczas tadowania.

Aktywowanie funkcji ramienia
robotycznego

Kiedy ramie robotyczne jest w komorze:
nacisnij i przytrzymaj przyciski () oraz &,
aby aktywowac lub dezaktywowac funkcje
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ramienia robotycznego. Nalezy uzy¢
funkcji wysuwanego ramienia dostepnej za
posrednictwem aplikacji Roborock.

Uwaga: Kiedy ramie robotyczne zatrzyma sie lub
wstrzyma dziatanie w trybie awaryjnym, nacisnij i
przytrzymaj przyciski (U oraz A, aby zresetowac ramie
robotyczne.

Rozpoczecie odkurzania

Nacisnij (U, aby rozpocza¢ sprzatanie.
Robot zaplanuje trase sprzatania w kazdym
pomieszczeniu. Na poczatku narysuje
krawedzie, a nastepnie wypetni pokdj
wzorem zygzaka. W ten sposéb robot
czysci wszystkie pokoje po kolei, efektywnie
sprzatajac pomieszczenia.

Uwagi:

* Aby umozliwi¢ robotowi automatyczne dokowanie,
uruchom robota z poziomu stacji dokujgcej i nie
przenos stadji dokujgcej podczas sprzatania.

* Odkurzanie nie moze zostac rozpoczete, jesli poziom
natadowania akumulatora jest zbyt niski. Przed
rozpoczeciem sprzatania nalezy natadowac robota.

* Przed sprzataniem usuri przewody (wigczajac w to
przewdd zasilajgcy stacji dokujgcej) oraz wartosciowe
przedmioty z podfogi. Luzno pozostawione
przedmioty mogg zostac¢ pociagniete przez robota, co
moze skutkowac roztgczeniem urzadzen elektrycznych
lub uszkodzeniem przewoddw i mienia.

« Jedli sprzatanie zostanie zakoriczone w czasie krétszym
niz 10 minut, obszar sprzgtania zostanie wyczyszczony
dwukrotnie.

« Jedli podczas sprzatania bateria sie roztaduje, robot
automatycznie powrdéci do stacji dokujacej. Po
natadowaniu baterii robot bedzie kontynuowat prace
od miejsca, w ktérym jg przerwat.

* Robot cofnie mocowanie $ciereczki mopa podczas
sprzatania dywanu. Aby unikng¢ wjezdzania robota na
dywan, mozesz réwniez oznaczy¢ go w aplikadji jako
strefe zakazana.

* Przed rozpoczeciem pracy z mopem upewnij sie, ze
Sciereczki mopa sa poprawnie zatozone.



Odkurzanie punktowe

Aby rozpoczac czyszczenie punktowe, nacisnij
i przytrzymaj przycisk Q.

Zakres odkurzania: robot odkurza kwadratowy
obszar o wymiarach 1,5 m (4,9 stopy) x

1,5m (4,9 stopy).

Uwaga: Po odkurzaniu punktowym robot
automatycznie powréci do punktu poczatkowego
i przejdzie w tryb gotowosci.

Pauza

Kiedy robot dziata, nacisnij () lub O, aby

go zatrzymac. Nacisnij (b, aby wznowic¢
sprzatanie. Nacisnij O przy zatrzymanym
robocie, aby odesta¢ go do stacji dokujacej.

Uwaga: Umieszczenie robota w trybie wstrzymania
w stacji dokujacej koriczy aktualny cykl czyszczenia.

Zatrzymanie awaryjne i reset
Jesli sytuacja awaryjna wystapi podczas
pracy ramienia robotycznego, nacisnij
przycisk A, aby niezwtocznie zatrzymac
wszystkie dziatania robota. Kiedy robot
zatrzyma sie w trybie awaryjnym, nacisnij

i przytrzymaj przyciski ) oraz A, aby
zresetowac ramie robotyczne. Jesli ramie
robotyczne zabrato przedmiot, powoli

go opusci, a nastepnie wsunie sie do
komory. Jesli ramie robotyczne nie zabrato
przedmiotu, otworzy chwytak, a nastepnie
zamknie go podczas wsuwania do komory,
aby zakonczy¢ dziatanie resetowania.

Uwaga: Jesli ramie robotyczne nie wykonuje dziatania
resetowania dtuzej niz przez 10 minut po przejsciu do

stanu zatrzymania awaryjnego, zostanie automatycznie
zresetowane i robot przejdzie w stan uspienia.

Czuwanie

Jesli praca robota zostanie wstrzymana

na ponad 10 minut, przejdzie on w tryb
czuwania, a jego kontrolka zasilania bedzie
migac co kilka sekund. Nacisnij przycisk ()
lub O, aby uaktywni¢ robota.

Uwagi:
* Robot nie przejdzie w stan spania, kiedy jest fadowany.
* Robot wytgczy sie automatycznie, jesli zostanie
pozostawiony w trybie czuwania przez dtuzej niz
12 godzin.

Tryb DND

Domyslny czas uruchomienia trybu Nie
przeszkadzac (ang. Do Not Disturb, DND)
to okres pomiedzy godzing 22.00 a 8.00.
Mozna uzy¢ aplikacji, aby zablokowac tryb
DND lub zmieni¢ okres DND albo ustawic,
czy wiaczy¢ automatyczne napetnianie,
opréznianie i osuszanie, przyciemnianie
kontrolek i ciszanie komunikatu gtosowego
w okresie DND.

Blokada przed dzie¢mi

Nacisnij i przytrzymaj przyciski A i Q3, aby
wigczy¢ lub wytgczy¢ blokade przed dzie¢mi.
Opcje te mozna takze ustawi¢ za pomoca
aplikacji. Po jej uruchomieniu robot nie
bedzie reagowat na naciskanie zadnych
przyciskéw, gdy nie pracuje.
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Mycie mopa

W trakcie czyszczenia robot automatycznie

okresla, kiedy powinien wrécic¢ do stadcji

dokujacej w celu umycia mopa i napetnienia
zbiornika na wode dla maksymalizacji
wydajnosci mopowania. Aby recznie uruchomic
zmywanie, dotknij odpowiedniego przycisku

w aplikacji. Naci$nij dowolny przycisk, aby

zatrzymac mycie.

Uwagi:

* Aby upewnic sie, ze robot automatycznie myje
Sciereczki mopa, uruchom go z poziomu stacji
dokujacej i unikaj przemieszczania stacji dokujacej
podczas sprzatania.

* Aby unikna¢ poparzenia gorgcg woda, nie nalezy
dotykac¢ dozownikéw czystej wody.

 Czas lub tryb mycia mopa mozna zmodyfikowac
w aplikadji.

Oproéznianie

Po czyszczeniu robot powrdci do stacji
dokujagcej i w zaleznosci od potrzeby
rozpocznie sie opréznianie automatyczne.
Aby recznie rozpoczg¢ opréznianie,
nacisnij O na robocie podtgczonym do
stacji dokujacej lub dotknij odpowiedniego
przycisku w aplikacji. Nacisnij dowolny
przycisk, aby zatrzymac opréznianie.

Uwagi:

« Jesli opréznianie bedzie nieuzywane przez dtuzszy
okres, opréznij pojemnik na kurz recznie i upewnij sie,
Ze wlot powietrza jest czysty, aby zapewni¢ optymalng
wydajno$¢ oprdzniania.

* Automatyczne opréznianie moze by¢ wytgczone za
pomocg aplikacji.

* Unikaj czgstego oprdzniania recznego.

* Nie uzywaj bez pojemnika na kurz, pokrywy
pojemnika na kurz lub jednorazowego worka na kurz
zamontowanego na miejscu.



Osuszanie

Po umyciu lub wyczyszczeniu mopa
suszenie rozpocznie sie wedtug potrzeby.
Aby recznie uruchomi¢ lub zatrzymac
osuszanie, dotknij odpowiedniego przycisku
w aplikadji.

Uwagi:

 Czas osuszania mozna zmodyfikowac w aplikacji.

* Automatyczne osuszanie mozna wytaczy¢ w aplikacji.

* Nie stdj blisko wylotéw powietrza podczas osuszania.

tadowanie

Po odkurzeniu robot automatycznie powrdci
do stacji dokujacej w celu natadowania
baterii. Nacisnij (), aby wysta¢ zatrzymanego
robota z powrotem do stacji dokujacej.
Kontrolka zasilania bedzie pulsowac
podczas tadowania robota.

Uwaga: Jesli robot nie bedzie mégt znalez¢ stacji
dokujacej, automatycznie powrdci do miejsca, w ktérym

zostat wigczony. Umies¢ robota w stacji dokujacej
recznie, aby go natadowac.

Btad

Jesli wystapi btad, kontrolka zasilania bedzie

migac¢ na czerwono lub kontrolka statusu

bedzie Swiecic¢ statym, czerwonym Swiattem.

Pojawi sie powiadomienie w aplikacji i moze

wybrzmiec alarm gtosowy.

Uwagi:

* Robot automatycznie wejdzie w tryb uspienia, jesli
pozostanie w stanie btedu przez ponad 10 minut.

* Umieszczenie btednie dziatajgcego robota w stadji
dokujacej zakoriczy biezace sprzatanie.

Resetowanie systemu

Jesli robot nie reaguje na nacisniecie
przycisku lub nie mozna go wytaczy¢,
zresetuj system, zdejmujac magnetyczng
pokrywe goérna i wciskajac przycisk Reset.
Uwaga: Po zresetowaniu istniejgce ustawienia systemu,

takie jak zaplanowane cykle odkurzania WiFi itp.,
zostang przywrécone do ustawieri fabrycznych.

Dezaktywowanie WiFi

Aby odfgczy¢ robota od WiFi, nacisnij
przycisk Reset, az ustyszysz komunikat
gtosowy. Nastepnie odczekaj 5 minut, a WiFi
zostanie automatycznie deaktywowane.
Jesli chcesz ponownie nawigzac potaczenie,
postepuj zgodnie z odpowiednimi
instrukcjami.

Przywracanie ustawien
fabrycznych

Jesli robot nie dziata poprawnie po
zresetowaniu systemu, wigcz go. Nacisnij

i przytrzymaj przycisk O, a jednoczesnie
naciskaj przycisk Reset, az ustyszysz
komunikat gtosowy ,Przywracanie ustawieri
fabrycznych. Potrwa to okofo 5 minut”.
Robot zostanie nastepnie przywrécony do
ustawien fabrycznych.
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©® Rutynowa
konserwacja

Uwagi:

« Stacja dokujgca musi by¢ odtgczona, a robot
musi zosta¢ wytgczony z ramieniem robotycznym
wsunietym do komory przed sprzataniem lub
konserwacjg stacji robotycznej i robota.

* Czestotliwos¢ wymiany moze sie rézni¢ w zaleznosci
od sytuacji. Jesli pojawi sie nietypowe zuzycie,
natychmiast wymien dang czesc.

@D Szczotka gtéwna

+ Czys¢ co 2 tygodnie i wymieniaj co 6-12 miesiecy.

D1-1—Pokrywa szczotki gtéwnej

D1-2—Zatrzaski pokrywy szczotki gtéwnej

D1-3—Szczotka gtéwna

D1-4—Szczeliny

D1-5—0dwrdé¢ robota i weisnij dwa zatrzaski
do $rodka, aby zdja¢ pokrywe szczotki
gtéwnej.

D1-6—Podnies szczotke gtéwng i wyciagnij
ja, usun wszystkie wplatane wiosy
badZ brud na obu koricach szczotki
gtéwnej.

D1-7—Zainstaluj szczotke gtéwna ponownie.

D1-8— Zainstaluj pokrywe szczotki gtéwnej
ponownie. Upewnij sie, ze cztery
zeby znajduja sie w gniazdach,

i nacisnij pokrywe szczotki gtéwnej
tak, aby ustyszec klikniecie.

Uwagi:

 Zaleca sie wytrzec szczotke gtéwna wilgotng
Sciereczka. Jesli szczotka gtéwna jest mokra, wysusz jg
na powietrzu z dala od $wiatfa stonecznego.

* Do czyszczenia szczotki gtéwnej nie nalezy uzywac
zracych detergentéw ani srodkéw dezynfekeyjnych.



Szczotka boczna

* Czys$¢ co miesigc i wymieniaj co 3-6 miesiecy.
Odkrec srube szczotki bocznej. Wyjmij

i oczys¢ szczotke boczna. Nastepnie
dopasuj centralne rowki w uniesionej pozycji
i dokrec Srube oraz ponownie zainstaluj
szczotke boczng.

Kétko wielokierunkowe

* Czy$¢ wedle potrzeby.

D3-1—Uzyj narzedzia, np. matego srubokreta,
aby podwazy¢ osie i wyjac kétko.

Uwaga: Wspornika kdtka wielokierunkowego nie mozna
zdejmowac.

D3-2—Wyptucz kétko i 08, aby usunac
wszelkie wiosy i zabrudzenia.
Pozostaw do wyschniecia, zamontuj
ponownie, a nastepnie wcisnij kotko
i 0$ z powrotem na ich miejsce.

@D Kétka gtéwne

* Czy$¢ wedle potrzeby.

Kotka gtéwne czys¢ za pomocag miekkiej,
suchej szmatki.

@D Pojemnik na kurz

* Czy$¢ wedle potrzeby.

D5-1—Zdejmij magnetyczna gérng pokrywe
robota i nacisnij zatrzask pojemnika
na $mieci, aby go wyjac.

D5-2—Zdejmij pokrywe pojemnika na kurz,
wcisnij zatrzask filtra, aby odinstalowac
filtr zmywalny, a nastepnie opréznij
pojemnik na kurz.

D5-3—Napetnij pojemnik na kurz czysta
wodg i ponownie zamontuj
zmywalny filtr oraz pokrywe
pojemnika na kurz. Delikatnie
potrzasaj pojemnikiem na kurz,

a nastepnie wylej brudng wode.

Uwaga: Aby zapobiec zatkaniu, nalezy uzywac wytgcznie

czystej wody bez ptynu do mycia

D5-4—Zaczekaj co najmniej 24 godziny,
aby pojemnik na kurz, jego pokrywa
i filtr doktadnie wyschty, a nastepnie
zainstaluj je ponownie.

@D Filtr zmywalny
* Czysc co 2 tygodnie i wymieniaj co 6-12 miesiecy.
D6-1—Usun pokrywe pojemnika na kurz
i filtr zmywalny.
D6-2—Kilkakrotnie przeptucz i postukaj
w filtr, aby usunac jak najwiecej
zanieczyszczen.

Uwaga: Nie dotykaj powierzchni filtra rekami,
szczotkami ani ostrymi przedmiotami, aby uniknac
potencjalnych uszkodzer.

D6-3—Przed ponownym zainstalowaniem
filtra odczekaj co najmniej
24 godziny az do catkowitego
wyschniecia.

Sciereczki mopa

* Czys¢ wedle potrzeby i wymieniaj co 1-3 miesigce.

D7-1—Sciggnij éciereczki mopa z uchwytéw.
Oczys¢ Sciereczki mopa i wysusz na
powietrzu.

098

Uwaga: Brudna Sciereczka mopa pogarsza jakos¢

czyszczenia. Przed uzyciem wyptucz ja.

D7-2—Przymocuj $ciereczki mopa ptasko
do uchwytéw.

@D Czujniki robota

+ Czy$¢ wedle potrzeby.

Uzyj miekkiej, suchej szmatki, aby wytrzec¢
i wyczysci¢ wszystkie czujniki, w tym:
D8-1—G6rny czujnik powierzchni
D8-2—Przedni czujnik nawigacyjny
D8-3—Czujnik $ciany
D8-4—Czujnik komunikacji
D8-5—Tylny czujnik nawigacyjny
D8-6—Czujniki krawedzi
D8-7—Czujnik dywanu

€D Przenoszenie stacji dokujgcej
Aby przeniesc stacje dokujaca, chwy¢ jedna
reka za szczeline na przewdd zasilajacy z tytu
urzadzenia, a drugg reka za wewnetrzng
czes¢ z przodu. Nie podno$ podstawy stacji
dokujacej za uchwyty zbiornika wody ani
pokrywe pojemnika na kurz; pozwoli to
zapobiec odpadnieciu stacji dokujacej.

@D Zbiornik na brudng wode

* Czy$¢ wedle potrzeby.

Otworz pokrywe zbiornika na brudng wode
i wylej z niego brudna wode. Napenij
zbiornik czystg woda, zamknij pokrywe,
zablokuj zatrzask i wstrzasnij. Wylej brudng
wode. Zablokuj pokrywe, a nastepnie
ponownie zamontuj zbiornik.



Uwagi:

* Uzywaj tylko zimnej wody, aby uniknag¢ odksztatceri.

* Jedli na zewnatrz zbiornika na wode pozostata woda,
wytrzyj ja miekka, suchg sciereczkg przed wtozeniem
zbiornika.

@D Styki tadujgce
* Czy$¢ wedle potrzeby.
Uzyj miekkiej, suchej szmatki do wytarcia

stykow tadowania w robocie i stacji dokujacej.

@B Wymiana workéw na kurz
* Wymieniaj wedle potrzeby.
D12-1— Zdejmij pokrywe zbiornika na kurz.

Uwaga: Aby pokrywa zbiornika na kurz nie spadta i nie

uderzyta robota, zdejmuj jg obiema rekami, trzymajac
po obu stronach.

D12-2— Wyjmij jednorazowy worek na kurz
i wyrzuc go.

Uwagi:

« Uchwyt worka na kurz uszczelnia go podczas
wyjmowania, aby zapobiec wyciekom.

* Nalezy zawsze zaktada¢ worek na kurz przed wtozeniem
gornej pokrywy pojemnika na kurz, aby unikng¢
automatycznego opréznienia bez worka. Automatyczne
opréznianie mozna réwniez wytgczy¢ w aplikacji.

D12-3— Wyczysc filtr sucha Sciereczka, wioz

nowy jednorazowy worek na kurz
w szczeline na catej szerokosci
i roztéz go réwnomiernie.

Uwaga: Upewnij sig, ze jednorazowy worek na kurz jest

poprawnie zamontowany, aby unikna¢ zanieczyszczer

i uszkodzenia stacji dokujgcej.

D12-4—Zainstaluj ponownie pokrywe
zbiornika na kurz, aby miec¢
pewnos¢, ze pojemnik na kurz jest
szczelnie zamkniety.

Modut tacy czyszczacej

* Czys$c wedle potrzeby.

D13-1—Wyjmij modut tacy czyszczacej.

D13-2—Wyciggnij tace czyszczaca i filtr
z modutu, a nastepnie przeptucz
je woda.

D13-3—Ponownie zamontuj filtr i tace
czyszczaca. Nastepnie ponownie
zamontuj modut tacy czyszczacej.

Podstawowe parametry
Robot

Model RREORS50
Akumulator litowo-

Akumulator jonowy 14,4V /
6400 mAh (TYP)

Zasﬂa.nle 20VDC25A

znamionowe

Obcigzenie

znamionowe 03 kg

ramienia

robotycznego

Uwaga: Numer seryjny znajduje sie na naklejce na
spodniej stronie robota.

099

Stacja dokujaca z funkcja
oprézniania, mycia i napetniania

Model EWFD28HRR

Znamionowe

o . 220-240V AC
napiecie wejsciowe

Czestotliwos¢

. 50-60 Hz
znamionowa

Zasilanie
znamionowe 3A
(zbieranie kurzu)

Zasilanie
znamionowe
(Mopowanie gorgcg
woda)

6A

Zasilanie
znamionowe
(tadowanie

i osuszanie)

Znamionowe
parametry
wyjsciowe

20VDC25A




DEKLARACJA
ZGODNOSCI

Nazwa biznesowa producenta: Beijing
Roborock Technology Co., Ltd.

Petny adres producenta: Room 1001,
Floor 10, Building 3, Yard 17, Anju Road,
Changping District, Beijing, P.R. China

Imie i nazwisko oraz adres osoby
(znajdujacej sie we wspdlnocie)
opracowujgcej dokumentacje techniczna:
UE:

Odpowiedzialny operator ekonomiczny:
Roborock Germany GmbH

Adres: Peter-MUller-StraRRe 16/16a, 40468
Dusseldorf

Oswiadczamy, ze maszyna

nazwa produktu: robot odkurzajacy
nazwa komercyjna: Saros Z70

funkcja: przeznaczenie do sprzatania
podtdég w pomieszczeniach

model: RREOR50

Numer seryjny:
RAHEER40100001-RAHEER85299999
RAHEBR40100001-RAHEBR85299999
RAHMER40100001-RAHMER85299999
RAHMBR40100001-RAHMBR85299999

spetnia wszystkie wiasciwe wymagania
dyrektyw
2006/42/WE

zostata przetestowana zgodnie z ponizszymi

normami:

EN 60335-1:2012+A11+AT3+AT+A14+A2+
A15+A16;

EN IEC 60335-2-2:2023+A11

ENISO 12100:2010

EN 62233:2008

Miejscowosc i data deklaracji:
Pekin, 2025-01-13
podpis osoby: Mj Hu,

Unijna deklaracja
zgodnosci

Niniejszym firma Beijing Roborock
Technology Co., Ltd. oswiadcza, ze sprzet
radiowy typu RREORS0 jest zgodny z
dyrektywa 2014/53/UE. Petny tekst unijnej
deklaracji zgodnosci jest dostepny pod
nastepujgcym adresem internetowym:
https://global.roborock.com/pages/
compliance

100

Typowe problemy

Zeskanuj ponizszy kod QR, aby zobaczy¢
typowe problemy.




