Roborock Q Revo
Manuel d'utilisation de I'aspirateur robot

Lisez attentivement ce manuel d'utilisation et ses schémas avant d'utiliser le produit et
rangez-les soigneusement pour référence future.
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Informations de sécurité
AVERTISSEMENT

e Uniquement prévu pour une utilisation avec une station Roborock EWFD11LRR ou EWFD12LRR.

e Placez les cables des autres appareils hors de la zone a nettoyer.

* Ne faites pas fonctionner l'aspirateur dans une piéce ou un nourrisson ou un enfant dort.

* Ne faites pas fonctionner l'aspirateur dans une zone ou il y a des bougies allumées ou des objets fragiles sur le sol a nettoyer.

* Ne faites pas fonctionner l'aspirateur dans une piéce ou il y a des bougies allumées sur un meuble que l'aspirateur
pourrait heurter ou cogner accidentellement.

* N'autorisez pas d'enfants a s'asseoir sur l'aspirateur.

e Ne transportez pas le robot a laide de son pare-chocs vertical, de son capot supérieur ou de son pare-chocs. Ne déplacez
pas la station en soulevant sa base, les poignées des réservoirs d'eau ou le couvercle du conteneur de poussiere.

* Placez la station sur un sol plat a 'écart du feu, de la chaleur et de I'eau. Evitez les espaces ou lieux étroits ot le robot
risque d'étre suspendu dans lair.

e e produit doit étre éteint et sa fiche doit étre débranchée de la prise électrique avant de le nettoyer ou de l'entretenir.

e Ce produit peut étre utilisé par des enfants agés de 8 ans ou plus et par des personnes dont les capacités physiques,
sensorielles ou mentales sont réduites ou qui manquent d'expérience et de connaissances si elles sont surveillées ou ont
recu des instructions sur lutilisation sécurisée du produit et comprennent les risques impliqués. Les enfants ne doivent pas
jouer avec ce produit. Le nettoyage et l'entretien utilisateur ne doivent pas étre effectués par des enfants sans surveillance.

* Ne démontez pas, réparez pas ou modifiez pas la batterie ou la station de chargement.

e Si la station est placée dans une zone susceptible d'étre sujette a des orages ou a une tension instable, prenez des
mesures de protection.



Informations de sécurité
Batterie et rechargement

e Pour réduire le risque de choc électrique, cet appareil est équipé d'une fiche polarisée (une broche est plus large que
lautre). Cette fiche n'entrera dans une prise polarisée que dans un seul sens. Si la fiche n'entre pas complétement dans
la prise, changez-la de sens. Si elle n'entre toujours pas, contactez un électricien qualifié pour qu'il installe une prise
appropriée. Ne changez en aucune fagon la fiche.

e Gardez la station de chargement a I'écart de la chaleur (notamment des radiateurs).

e N'essuyez pas les contacts de rechargement avec un chiffon humide ou vos mains mouillées.

* Eteignez le robot et utilisez son emballage d'origine pour son expédition.

e Sivous rangez le robot, rechargez-le completement et éteignez-le avant de le placer dans un endroit frais et
sec. Rechargez-le au moins tous les trois mois pour éviter que sa batterie ne se décharge trop.

e N'utilisez pas le produit lorsque la température est supérieure a 40 °C (104 °F) ou inférieure a 4 °C (39 °F), ou encore dans
une zone ou il y a du liquide ou une substance collante sur le sol.

Explication des symboles internationaux

~: symbole de COURANT ALTERNATIF [symbole IEC 60417-5032 (02/2009)]
= symbole de COURANT CONTINU [symbole IEC 60417-5031 (02/2009)]



Déclaration FCC/IC

Informations de conformité

Nom du produit

Robot aspirateur-laveur avec station de chargement

Modeéle du
produit

Modele du robot aspirateur : QXOPEA
Station de vidage, lavage et remplissage : EWFD11LRR ou EWFD12LRR

Déclaration de conformité

Cet appareil est conforme a l'article 15 de la réglementation de la FCC.

Son utilisation est soumise aux deux conditions suivantes :

(1) cet appareil ne doit pas causer d'interférences nuisibles, et

(2) cet appareil doit accepter toute interférence recue, y compris toute interférence
susceptible d'occasionner un fonctionnement non souhaité.

Le ou les émetteurs/récepteurs exempts de licence contenu dans le présent appareil
sont conformes aux CNR d'Innovation, Sciences et Développement économique
Canada applicables aux appareils radio exempts de licence.

Lexploitation est autorisée aux deux conditions suivantes :

(1) Lappareil ne doit pas produire de brouillage ;

(2) Lappareil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi, méme si le brouillage
est susceptible den compromettre le fonctionnement.

Coordonnées de la partie responsable aux USA

Société Roborock Technology Co.
Adresse ROOM 1227, 12TH FLOOR, 1000 N. WEST STREET, WILMINGTON, DE 19801
E-mail support@roborock.com




O Présentation du
produit

Robot (vue de dessus)

() —Marche/Arrét/Nettoyage
* Appuyez sur ce bouton et maintenez-
le enfoncé pour allumer ou éteindre
le robot
* Appuyez sur ce bouton pour
démarrer un nettoyage

Voyant d'alimentation

¢ Blanc : niveau de batterie = 20 %

* Rouge : niveau de batterie < 20 %

* Pulsation : rechargement ou démarrage
 Clignotement rouge : erreur

() —Station
* Appuyez sur ce bouton pour faire revenir
le robot a la station/démarrer le vidage
* Appuyez sur ce bouton et maintenez-
le enfoncé pour démarrer un
nettoyage localisé/laver les serpillieres
Remarque : Appuyez sur n'\’mporte que\ bouton pour
arréter le robot lorsqu'il nettoie ou revient a la station.
A1-1—Localisateur de station
A1-2—Capteur d'évitement d'obstacles
Reactive Tech

Robot (vue de dessous)

A2-1—Capteur de murs
A2-2—Roulette omnidirectionnelle
A2-3—Capteur de tapis

A2-4—Brosse latérale

A2-5—Roulette principale

A2-6—Brosse principale

A2-7—Loquets du cache de la brosse
principale

A2-8—Serpillieres

A2-9—Capteurs de vide

@3 Robot (capot supérieur ouvert)

A3-1—Pare-chocs vertical
A3-2—Capteur LiDAR
A3-3—Voyant WiFi
o Eteint : WiFi désactivé
e Lent clignotement : en attente de
connexion
e Clignotement rapide : connexion
e Fixe : WiFi connecté

A3-4—Bouton Réinitialiser

A3-5—Bac a poussiére

A3-6—Contacts de rechargement

A3-7—Capteur de lavage des serpillieres

A3-8—Bouton de positionnement

A3-9—Orifice de remplissage automatique

A3-10—Modules d'élévation et de rotation
automatiques des serpillieres

A3-11—Sortie dair

A3-12—Pare-chocs

@ Support de serpilliere

A4-1—Blocs auto-agrippants
A4-2—Axe de serpilliere

Remarque : Fixez les serpillieres en place.
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@ Serpilliére

@M Bac a poussiére

A6-1—Loquet du bac a poussiere
A6-2—Entrée d'aspiration
A6-3—Filtre lavable
A6-4—Entrée d'air

Base de la station
€ Cable d'alimentation
@ Sac a poussiere jetable

@D Station

A10-1—Poignée du réservoir d'eau
A10-2—Loquet du réservoir d'eau
A10-3—Réservoir d'eau sale
A10-4—Couvercle du conteneur de poussiere
A10-5—Contacts de rechargement
A10-6—Orifice de remplissage automatique
A10-7—Entrée d'aspiration
A10-8—Réservoir d’eau propre
A10-9—Voyant d'état

e Pulsation : vidage/lavage des

serpillieres
¢ Rouge : erreur de la station
* Voyant éteint : éteint/en charge

A10-10—Sortie d'eau
A10-11—Sortie d'air
A10-12—Base de la station
A10-13—Filtre



A10-14—Fente pour le sac a poussiere
A10-15—Balise de localisation de la station
A10-16—Flotteur de niveau d’eau
A10-17—Filtre du bac de nettoyage
A10-18—Bac de nettoyage

@D Rangement du cable
d'alimentation

A11-1—Sorties du cable
A11-2—Port d'alimentation
A11-3—Fente de rangement du cable

O Installation

@D Informations importantes

B1-1—Rangez les cables, objets durs ou
pointus/tranchants (tels que des
clous ou du verre) et objets détachés
présents au sol et déplacez tout
objet instable, fragile, précieux
ou dangereux afin déviter toute
blessure et tout dommage matériel
dus a des objets qui seraient happés,
heurtés ou renversés par le robot.

B1-2—Lorsque vous utilisez ce robot dans
une zone surélevée, utilisez toujours
une barriere de sécurité physique pour
empécher les chutes accidentelles qui
pourraient entrainer des blessures ou
des dommages matériels.

Remarque : Lorsque vous utilisez votre robot pour

la premiére fois, suivez-le attentivement tout au long

de son parcours de nettoyage en prenant garde aux
problemes potentiels. Le robot pourra nettoyer seul lors
des prochaines utilisations.

@ Assemblage

B2-1—Placez la station sur un sol dur et plat.
Fixez la base en appuyant fermement
sur ses deux cOtés puis en appuyant
sur la piece de raccordement qui se
situe au milieu jusqua ce que vous
entendiez un déclic.

Remarque : Lorsque vous déplacez la station, fixez les

réservoirs d'eau pour éviter qu'ils ne tombent.

B2-2—Connectez le cable d'alimentation a
Iarriere de la station et laissez I'exces
de cable dans la fente de rangement.

Remarque : Le cable dalimentation peut sortir des

deux cotés.

B2-3—Installez les axes de serpilliere en
place dans le robot jusqua ce que
vous entendiez un « déclic ».

B2-4—Déclic

@D Placement de la station

Gardez un espace denviron 1 m (3,3 pi) de

hauteur, 0,46 m (1,5 pi) de longueur et 1,2 m
(3,9 pi) de largeur. Placez la station sur un sol
dur et plat (bois/carrelage/béton, etc.), a plat
contre un mur. Assurez-vous que le lieu offre
une bonne connexion WiFi pour bénéficier

dune meilleure expérience avec lapplication
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mobile, puis branchez la station et assurez-
VOus que son voyant détat est allumé.

B3-1—Environ 1 m (3,3 pi)
B3-2—Environ 0,46 m (1,5 pi)
B3-3—Environ 1,2 m (3,9 pi)

Remarques :

« Si le cable dalimentation pend a la verticale vers le sol,
il risque détre happé par le robot, ce qui peut entrainer
un déplacement ou un débranchement de la station.

 Le voyant détat de la station est allumé lorsquelle est
sous tension et éteint lorsque le robot est en charge.

* Le voyant d'état de la station devient rouge si une
erreur survient.

* Placez la station sur un sol plat a ['écart du feu, de la
chaleur et de 'eau. Evitez les espaces ou lieux étroits
ou le robot risque d*étre suspendu dans lair.

* Placer la station sur une surface molle (moquette/
tapis) peut entrainer son inclinaison et des problemes
de départ et de retour a la station du robot.

 Gardez la station a l'écart de la lumiére directe du
soleil et de tout ce qui pourrait bloquer la balise de
localisation de la station, sinon, le robot risque de ne
pas parvenir ay revenir.

« N'utilisez pas la station sans réservoir d'eau propre,
réservoir deau sale, couvercle du conteneur de
poussiére, sac a poussiére jetable ou bac de nettoyage.

¢ Entretenez la station conformément aux consignes
dentretien. Ne nettoyez pas la station avec un chiffon
ou un tissu humide.

« Toutes les stations sont soumises a des tests a leau avant
de quitter lusine. Il est normal quune petite quantité deau
subsiste dans le passage deau de la station.

@ Allumage et rechargement
du robot

Appuyez sur le bouton () et maintenez-le
enfoncé pour allumer le robot. Patientez
jusqua ce que le voyant d'alimentation soit
fixe, puis placez le robot sur la station pour
le recharger. Le robot intégre une batterie



lithium-ion rechargeable tres performante.
Dans le cadre d'une utilisation normale,
gardez le robot chargé pour préserver les
performances de la batterie.

B4-1—Le voyant d'état de la station s'éteint et le

voyant d'alimentation du robot présente une
pulsation : en charge

Remarque : Il est possible que le robot ne sallume pas
lorsque la batterie est faible. Dans ce cas, connectez le
robot a la station

Connexion a l'application

Ce robot prend a la fois en charge les
applications Roborock et Mi Home. Choisissez
celle qui correspond le mieux a vos besoins.

@ Téléchargement de l'application

Option 1 : recherchez « Roborock » sur 'App
Store ou sur Google Play ou scannez le code
QR pour télécharger et installer I'application.

Option 2 : recherchez « Mi Home » sur 'App
Store ou sur Google Play ou scannez le code
QR pour télécharger et installer I'application.

@ Réinitialisation du WiFi
1. Ouvrez le capot supérieur et recherchez
le voyant WiFi.

2. Appuyez sur les boutons (U et N et
maintenez-les enfoncés jusqu'a ce que vous
entendiez l'alerte vocale « Réinitialisation

du WiFi ». La réinitialisation est terminée
lorsque le voyant WiFi clignote lentement.
Le robot sera alors en attente de connexion.
Remarque : Sivous ne parvenez pas a vous connecter au
robot en raison de la configuration de votre routeur, dun

mot de passe oublié ou de toute autre raison, réinitialisez
le WiFi et ajoutez votre robot comme nouvel appareil.

© Ajout d’'un appareil

Ouvrez l'application Roborock ou Mi Home,
appuyez sur le « + » et ajoutez lappareil en
suivant les instructions de l'application.

Remarques :

 Le véritable processus peut varier en raison des mises
a jour continues de 'application. Suivez les instructions
fournies dans l'application.

* Seul le WiFi 2,4 GHz est pris en charge.

« Sile robot est en attente d'une connexion pendant
plus de 30 minutes, le WiFi sera automatiquement
désactivé. Si vous voulez vous reconnecter, réinitialisez
le WiFi avant de poursuivre.
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@ Instructions
d'utilisation
Marche/Arrét

Appuyez sur le bouton (U et maintenez-le
enfoncé pour allumer le robot. Le voyant
dalimentation sallumera et le robot entrera
en mode Veille.

Appuyez sur le bouton (U et maintenez-le
enfoncé pour éteindre le robot et mettre fin
au cycle de nettoyage.

Remarque : Le robot ne peut pas étre éteint lorsqu'il
est en charge.

Remplissage du réservoir d'eau

Retirez le réservoir d'eau propre, puis
ouvrez-le et remplissez-le d'eau. Refermez le
couvercle, verrouillez le loquet et réinstallez
le réservoir en place.

Remarques :

 Pour éviter toute corrosion ou tout dommage,
n'utilisez que du nettoyant pour sols de marque
Roborock dans le réservoir deau.

* Najoutez pas trop de liquide de nettoyage pour éviter
tout fonctionnement incorrect lié a un glissement du
robot.

 Pour éviter toute déformation du réservoir deau, n'y
placez pas deau chaude,

« Si des traces d'eau subsistent sur le réservoir deau,
essuyez-les avant de le réinstaller.



@ Démarrage du nettoyage

Appuyez sur le bouton () pour démarrer un
nettoyage. Le robot planifiera son parcours
de nettoyage en fonction de son analyse

de la piece. Il divise la piéce en zones,
commence par nettoyer les bords dune
zone puis la compleéte en zigzag. Ce faisant,
il nettoie toutes les zones une par une,
nettoyant ainsi efficacement votre logement.

C2-1—Zone 1 - Nettoyée
C2-2—Zone 2 - Nettoyée
C2-3—Zone 3 - En cours
C2-4—Zone 4 - Zone suivante

Remarques :

* Pour permettre au robot daspirer et de revenir
automatiquement a la station, mettez-le en marche
depuis la station. Ne déplacez pas la station durant le
nettoyage.

* Le nettoyage ne peut pas démarrer si le niveau de la
batterie est trop faible. Laissez le robot se recharger
avant de démarrer le nettoyage.

* Si le nettoyage est terminé en moins de 10 minutes, la
zone sera nettoyée deux fois.

* Si le niveau de la batterie devient insuffisant
durant le cycle de nettoyage, le robot reviendra
automatiquement a la station. Apres sétre rechargé,
le robot reprendra la ou il s'est arrété.

* Le robot rétractera son support de serpilliere lorsqu'il
nettoiera un tapis. Vous pouvez également définir le
tapis en tant que zone interdite dans l'application pour
léviter.

* Avant le démarrage de chaque tache de nettoyage a
la serpilliere, assurez-vous que les serpilliéres ont été
correctement installées.

Nettoyage localisé

En mode Pause, appuyez sur le bouton O
et maintenez-le enfoncé pour démarrer un
nettoyage localisé.

Zone couverte par le nettoyage : le robot
nettoie une zone carrée de 1,5 m (4,9 pi) x
1,5 m (4,9 pi) autour de lui.

Remarque : Aprés le nettoyage localisé, le robot

reviendra automatiquement a son point de départ et
entrera en mode Veille.

Pause

Lorsque le robot est en marche, appuyez
sur n'importe quel bouton pour le mettre en
pause, puis appuyez sur le bouton () pour
reprendre le nettoyage ou appuyez sur le
bouton O pour le renvoyer a la station.

Remarque : Sivous placez manuellement le robot en
pause sur sa station, cela mettra fin au nettoyage en cours.

Veille

Si le robot est en pause pendant plus de
10 minutes, il se mettra en veille et son
voyant d'alimentation clignotera toutes les
quelques secondes. Appuyez sur n'importe
quel bouton pour le sortir de veille.
Remarques:
* Le robot ne se mettra pas en veille lorsqu'il sera en
charge.

* Le robot s'éteindra automatiquement s'il reste en
mode Veille pendant plus de 12 heures.

23

Mode NPD

La période par défaut du mode Ne pas
déranger (NPD) est de 22 h 00 a 08 h 00.
Vous pouvez utiliser lapplication pour le
désactiver ou changer sa période. Lorsque le
mode NPD sera activé, le robot ne reprendra
pas automatiquement le nettoyage, la
luminosité du voyant character space of this
zone seems different from the above.

Lavage des serpilliéres

Durant le nettoyage, le robot détermine
automatiquement a quel moment il doit
revenir a la station pour laver les serpillieres

et remplir le réservoir deau afin de maximiser
ses performances de nettoyage a la serpilliere.
Durant un nettoyage, appuyez sur le bouton
Station de lapplication pour renvoyer le robot
a sa station afin qu'il lave les serpillieres.
Lorsque le robot est en charge, appuyez sur le
bouton (Y du robot et maintenez-le enfoncé ou
appuyez sur le bouton Laver dans lapplication
pour démarrer manuellement un lavage des
serpilliéres. Appuyez sur nimporte quel bouton
pour arréter le lavage des serpillieres.
Remarque : Pour permettre au robot de laver

automatiquement ses serpilliéres, démarrez-le depuis la
station et ne déplacez pas la station durant le nettoyage.



Vidage
Le vidage automatique commencera
automatiquement lorsque le robot reviendra
a la station apres le nettoyage. Pour
démarrer manuellement le vidage, appuyez
sur le bouton O du robot tandis qu'il est sur
sa station ou appuyez sur le bouton Vider
dans lapplication. Appuyez sur n'importe
quel bouton pour arréter le vidage.
Remarques B
« Lorsque le vidage automatique n‘a pas été utilisé
depuis longtemps, videz le bac a poussiere
manuellement et assurez-vous que l'entrée dair
ne présente aucune obstruction pour que les
performances de vidage restent optimales.
« Le vidage automatique peut étre désactivé par le biais

de l'application.
* Evitez de déclencher fréquemment le vidage manuellement.

Séchage

Le séchage démarre automatiquement une

fois que le lavage des serpilliéres ou que le

nettoyage est terminé. Appuyez sur le bouton

Séchage de lapplication pour démarrer ou

arréter manuellement le séchage.

Remarques :

* La durée du séchage peut étre modifiée dans
l'application.

¢ Le séchage automatique peut étre désactivé par le
biais de l'application.

Rechargement

Une fois le nettoyage terminé, le robot
reviendra automatiquement a la station pour
se recharger. En mode Pause, appuyez sur le

bouton (3 pour renvoyer le robot a la station.
Lorsque le robot sera en charge, le voyant
dalimentation présentera un effet de pulsation.
Remarque : Le robot reviendra automatiquement a

son point de départ s'il ne parvient pas a retrouver sa

station. Placez manuellement le robot sur sa station
pour le recharger.

Réinitialisation systéme

Si le robot ne répond pas a la pression sur un
bouton ou ne peut pas étre éteint, réinitialisez
le systeme. Appuyez sur le bouton Réinitialiser
et le robot se réinitialisera automatiquement.
Remarque : Une fois le systeme réinitialisé, les

parametres d'usine des nettoyages planifiés, du WiFi,
etc. seront rétablis.

Restauration des paramétres
d'usine

Si le robot ne fonctionne pas correctement
apres une réinitialisation systeme, allumez-
le. Appuyez sur le bouton (3, maintenez-le
enfoncé, et dans le méme temps, appuyez
sur le bouton Réinitialiser jusqua ce que vous
entendiez l'annonce vocale « Restauration
des parametres d'usine ». Les parametres
dusine du robot seront alors restaurés.

Erreur du robot

Le voyant d'alimentation du robot clignotera
en rouge et une alerte vocale se fera
entendre. Suivez les annonces et instructions
vocales de l'application pour le dépannage.
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Remarques :

 Le robot se mettra automatiquement en veille s'il
reste sur un dysfonctionnement pendant plus de
10 minutes.

« Sivous placez manuellement le robot sur sa station
alors qu'il présente un dysfonctionnement, cela mettra
fin au nettoyage en cours.

Erreur de la station

Le voyant d'état de la station restera fixe en
rouge. Suivez les annonces et instructions
vocales de 'application pour le dépannage.

@ Entretien de routine

@D Brosse principale

+ Nettoyer toutes les 2 semaines et remplacer tous les 6 &
12 mois

D1-1—Cache de la brosse principale
D1-2—Loquets

D1-3—Brosse principale
D1-4—Capuchons de la brosse principale
D1-5—Roulement de la brosse principale

D1-6—Retournez le robot et appuyez sur
les loquets pour retirer le cache de la
brosse principale.

D1-7—Tirez sur la brosse principale pour
la sortir et retirez son roulement.
Tournez les capuchons de la
brosse principale dans le sens de
déverrouillage indiqué pour les retirer,
puis retirez tous les poils et toutes
les saletés enchevétrés aux deux
extrémités de la brosse principale.



D1-8—Réinstallez la brosse principale.

D1-9—Réinstallez le cache de la brosse
principale. Assurez-vous que les quatre
dents sont entierement placées dans
la fente, puis pressez le cache de la
brosse principale pour le verrouiller.

Remarques :

 \ous devez nettoyer la brosse principale a laide d'un

chiffon humide et |a laisser sécher a Iécart de la
lumiere directe du soleil.

» Nutilisez pas de liquides nettoyants corrosifs ou de
désinfectants pour nettoyer la brosse principale.

@D Brosse latérale

* Nettoyer tous les mois et remplacer tous les 3 a 6 mois
1. Retirez la vis de la brosse latérale.

2. Retirez et nettoyez la brosse latérale.
Réinstallez la brosse latérale et serrez la vis.

Roulette omnidirectionnelle

* Nettoyer si nécessaire

D3-1—Utilisez un outil, tel qu'un petit
tournevis, pour déloger l'axe et
extraire la roulette.

Remarque : Le support de la roulette omnidirectionnelle

ne peut pas étre retiré.

D3-2—Rincez la roulette et son axe a l'eau
pour retirer tout poil et toute saleté.
Laissez sécher et réinstallez la roulette
en appuyant fermement dessus pour
quelle se mette en place.

@D Roulette principale

* Nettoyer tous les mois

Nettoyez la roulette principale avec un chiffon
doux sec.

€D Bac a poussiére

* Nettoyer si nécessaire

D5-1—0Ouvrez le capot supérieur du robot
et appuyez sur le loquet du bac a

poussiere pour sortir le bac a poussiére.

D5-2—OQuvrez le filtre lavable et videz le bac
a poussiere.

D5-3—Remplissez le bac a poussiere deau
propre et réinstallez le filtre lavable.
Secouez délicatement le bac a
poussiére, puis évacuez l'eau sale.

Remarque : Nutilisez que de 'eau propre sans liquide

nettoyant pour éviter toute obstruction.

D5-4—Laissez sécher le bac a poussiere et
le filtre lavable.

@D Filtre lavable

+* Nettoyer toutes les deux semaines et remplacer le filtre
tous les 6 a 12 mois

D6-1—Retirez le filtre.

D6-2—Rincez le filtre a plusieurs reprises et
tapotez-le pour éliminer autant de
saleté que possible.

Remarque : Ne touchez pas la surface du filtre avec vos

mains, une brosse ou des objets durs pour éviter tout
risque de lendommager.
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D6-3—Laissez le filtre sécher completement
pendant 24 heures, puis réinstallez-le.

€D Serpilliéres

+ Nettoyer si nécessaire et remplacer tous les 1 & 3 mois

D7-1—Retirez la serpilliere de son support.
Nettoyez la serpilliere et laissez-la
sécher a lair libre.

Remarque : Une serpilliere sale nuira aux performances

de nettoyage. Nettoyez-la avant utilisation.

D7-2—Faites fermement adhérer la serpilliere
en place sur son support.

€D Capteurs du robot

* Nettoyer tous les mois

Utilisez un chiffon doux sec pour essuyer et

nettoyer tous les capteurs, notamment les

suivants :

D8-1—Localisateur de station

D8-2—Capteur dévitement d'obstacles
Reactive Tech

D8-3—Capteur de murs

D8-4—Capteur de lavage des serpillieres

D8-5—Capteur de tapis

D8-6—Quatre capteurs de vide

@ Déplacement de la station

Soulevez et déplacez la station. Ne déplacez
pas la station en la soulevant directement
par sa base, les poignées des réservoirs deau
ou le couvercle du conteneur de poussiere
afin d'éviter que la station ne tombe.



@D Réservoir d'eau sale

* Nettoyer si nécessaire

QOuvrez le couvercle du réservoir deau sale

et évacuez l'eau sale. Remplissez le réservoir
deau propre, refermez le couvercle, puis
agitez-le. Evacuez ensuite leau sale. Refermez
le couvercle puis réinstallez le réservoir.

@D Zones de contact de
rechargement

* Nettoyer tous les mois

Utilisez un chiffon doux sec pour essuyer

les contacts de rechargement de la station

et du robot.

Remplacement du sac a
poussiére jetable
* Remplacer si nécessaire
D12-1—Retirez le couvercle du conteneur
de poussiere.

D12-2—Retirez le sac a poussiére jetable
dans le sens indiqué par la fleche,
puis mettez-le au rebut.

Remarques :

* La poignée du sac a poussiére le referme une fois qu'il
est retiré pour éviter toute perte.

« Installez toujours un sac a poussiere avant de refermer
le couvercle du conteneur de poussiere pour éviter tout
vidage automatique sans sac. Vous pouvez également
désactiver le vidage automatique dans lapplication.

D12-3—Nettoyez autour du filtre a laide d'un
chiffon sec. Installez un nouveau sac a
poussiere jetable en place le long de

la fente et dépliez-le pour maximiser
les performances du vidage.

D12-4—Refermez le couvercle du conteneur
de poussiere et assurez-vous qu'il
est bien fermé.

@B Bac de nettoyage

* Nettoyer si nécessaire
D13-1—Retirez le bac de nettoyage.

D13-2—Rincez le bac de nettoyage et son
filtre a l'eau.

D13-3—Réinstallez le bac de nettoyage.

Parameétres de base
Robot

Modele QXOPEA

. 14,4 V/5 200 mAh (TYP)
Batterie Batterie lithium-ion
Entree 20VCC, 1,5A
nominale
Durée de Environ 4 heures
rechargement

Remarque : Le numéro de série figure sur un autocollant
apposeé sous le robot.
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Station de vidage, lavage et

remplissage

N EWFD11LRR ou
Modéle EWFD12LRR
T/en5|o,n nominale 120V~
dentrée
Fréquence nominale 60 Hz
Entrée nominale
(recueil de la 75A
poussiere)
Entreg nominale R 10A
(recueil sans poussiere)
Sortie nominale 20VCC, 1,5A

Batterie

14,4 V/5 200 mAh
(TYP) Batterie
lithium-ion

Description de
la protection de
I'environnement
Retrait de la batterie

* Les informations suivantes ne s'appliquent que lorsque
vous mettez le robot au rebut et ne doivent pas étre
prises en compte pour l'utilisation quotidienne

Les substances chimiques contenues
dans la batterie lithium-ion intégrée a ce
produit peuvent entrainer une pollution
environnementale. Retirez la batterie de
ce produit avant de le mettre au rebut. La



batterie doit ensuite étre correctement
recyclée, soit par lintermédiaire des
autorités locales, soit en la remettant a un
centre de recyclage de batteries.

Comment retirer la batterie :

1. Faites fonctionner le robot sans le
connecter a la station jusqua ce que sa
batterie soit épuisée.

2. Eteignez le robot.

3. Dévissez le cache de la batterie.

4. Retirez le cache de la batterie.

5. Appuyez sur le loquet pour dégager le
connecteur de la batterie, puis retirez la
batterie.

Remarques :

« Avant de retirer la batterie, assurez-vous qu'elle est
entierement épuisée et que le robot est déconnecté
de sa station.

* Retirez lensemble du bloc-batterie. Veillez a ne
pas endommager le boitier du bloc-batterie pour
éviter tout court-circuit ou toute fuite de substances
dangereuses.

 En cas de contact accidentel avec le liquide de la
batterie, rincez abondamment a l'eau et consultez
immédiatement un médecin.

Problémes courants

Scannez le code QR ci-dessous pour consulter
les problemes courants.
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