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Informatii pentru siguranta

Restrictii
AVERTISMENT

¢ Pentru reincarcarea bateriei, utilizati numai statia de andocare detasabild Roborock EWFD49HRR, furnizata impreund cu acest produs.

¢ Produsul trebuie sa fie oprit si stecherul trebuie scos din priza inainte de curatarea sau intretinerea produsului.

¢ Pentru a evita un pericol cauzat de reinitializarea involuntard a intreruperii termice, acest aparat nu trebuie alimentat printr-un dispozitiv de
comutare extern, cum ar fi un temporizator, sau bransat la un circuit care este pornit si oprit Tn mod regulat de cdtre furnizorul de utilitati.

* Statia de andocare poate fi utilizata numai pentru incdrcarea aspiratorului robot prevdzut cu o baterie litiu-ion de 14,4 V/6400 mAh (TYP).

ATENTIE

e Utilizati produsul numai in conformitate cu manualul de utilizare. Orice pierdere sau deteriorare cauzata de utilizarea necorespunzdtoare va
fi suportata de cdtre utilizator.

* Nu permiteti utilizarea acestuia ca jucdrie. Este necesara o atentie deosebitd atunci cand este utilizat de copii sau In apropierea acestora.

 Asigurati-va ca sunt instalate la locul lor Tnainte de curatare rezervorul de praf, filtrul lavabil, sacul de gunoi, peria laterald, lavetele pentru
mop, periile principale si capacul periei principale.

¢ Nu utilizati produsul pentru a curata obiecte dure sau ascutite (cum ar fi deseuri decorative, sticla si cuie) pentru a evita zgarierea robotului,
a statiei de andocare sau a podelei.

* Nu va asezati pe robot sau pe statia de andocare.

* Pentru a preveni coroziunea sau deteriorarea, nu utilizati niciun dezinfectant si folositi numai solutia de curatare recomandatd de Roborock.

« Nu asezati obiecte joase (cum ar fi pantofi, covorase) in apropierea zonelor inaltate, cum ar fi scarile. in caz contrar, robotul ar putea cidea
din cauza senzorilor defecti.

¢ Pentru a preveni deteriorarea, asigurati-va ca pe podeaua pe care functioneaza robotul nu exista apa.

* Nu utilizati acest produs pe suprafete inaltate fara bariere, cum ar fi podeaua unui pod, a unei terase deschise, a unui tobogan sau partea
superioara a mobilierului.

e Feriti parul, hainele largi, degetele si toate partile corpului ale persoanelor si animalelor de companie de imbindrile, deschiderile si partile
mobile ale produsului pentru a evita o posibila ranire.

* Nu utilizati produsul intr-o camera in care doarme un bebelus sau un copil.

¢ Nu transportati robotul tinandu-I de bara de protectie verticala, de capacul superior magnetic, de peria laterald sau de bara de protectie. Nu
deplasati statia ridicand baza de andocare.

* Nu utilizati statia de andocare pentru a ridica pietre, resturi de hartie sau alte obiecte care pot bloca conducta de aer.

» Nu utilizati robotul sau statia de andocare pentru a aspira obiecte care ard sau scot fum, cum ar fi tigari, chibrituri, cenusa fierbinte sau
obiecte inflamabile sau explozive, cum ar fi brichete, benzina sau toner utilizat in imprimante sau copiatoare.

¢ Asezati statia de andocare pe o podea tare si plana. Feriti statia de andocare, robotul si cablul de alimentare de foc si de surse de caldura,
cum ar fi un radiator de incalzire. Evitati spatiile umede si inguste sau locurile Tn care robotul poate fi suspendat in aer.
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* Nu asezati niciun obiect deasupra robotului sau a statiei de andocare, in apropierea orificiului de aspiratie al statiei de andocare si nu le
acoperiti cu niciun articol (inclusiv cu un capac rezistent la praf).

* Nu utilizati robotul fara sac de praf.

¢ Nu utilizati produsul daca acesta a fost deteriorat in vreun fel. Contactati serviciul clienti pentru ajutor.

e Utilizati intotdeauna dispozitivul in zone bine ventilate pentru a preveni supraincalzirea.

* Roborock si distribuitorii sdi nu-si asuma nicio raspundere pentru daunele indirecte, punitive, accidentale sau consecutive rezultate din
utilizarea necorespunzatoare sau incapacitatea de a utiliza acest produs. Prezenta clauza de exonerare de raspundere nu afecteaza niciun
drept legal care nu poate fi exonerat in temeiul legislatiei aplicabile.

¢ Nu clatiti robotul si statia de andocare.

o A\ - Atentie! Suprafata incinsa! Nu atingeti dozatoarele de apa curata sau orificiile pentru uscare.

Baterie si incarcare
AVERTISMENT

o Utilizati intotdeauna o priza cu impdmantare corespunzatoare pentru a reduce la minimum riscul de electrocutare. Daca o astfel de priza nu
este disponibild, consultati un electrician pentru a obtine o priza disponibila.

¢ Asigurati-va ca tensiunea de alimentare indeplineste cerintele enumerate pe statia de andocare.

* Pentru a preveni fumul, cdldura sau incendiile potentiale, utilizati numai bateria, Incarcatorul, cablul de alimentare, statia de andocare si alte
accesorii furnizate cu produsul.

» Nu utilizati produsul cu orice tip de adaptor de alimentare, deoarece acest lucru poate cauza pericol si poate anula garantia.

¢ Nu aruncati bateriile uzate. Predati-le unei organizatii specializate in reciclare.

¢ Daca statia de andocare este amplasata intr-o zona predispusa la furtuni sau cu tensiune instabild, luati mdsuri de protectie.

» Daca produsul este Idsat nefolosit o perioadd indelungatd, depozitati-l intr-un loc rdcoros si uscat dupa ce a fost incdrcat complet, scos din
priza si oprit. Reincdrcati-l cel putin o data la trei luni pentru a evita supradescdrcarea bateriei.

* Pentru a transporta produsul, asigurati-va ca deconectati statia de andocare, opriti robotul si goliti rezervoarele de apa. Se recomanda
utilizarea ambalajului original.

Explicatie privind simbolurile internationale

@ - Simbolul IMPAMANTARII (impamantare)
¢ - Numai pentru utilizare in interior.

Specificatia RF

Service Protocol Intervalul de frecventa Puterea maxima de iesire
WiFi 802.11b/g/n 2400-2483,5 MHz <20dBm
Bluetooth BLE 4.1 2400-2483,5 MHz <10 dBm
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@ Prezentare generala
a produsului

Robot (Vizualizare de sus)

() —Pornit/Curatare

* Apasati si mentineti apdsat pentru
a porni sau opri robotul

e Apdsati pentru a incepe curdtarea

Indicator luminos de alimentare

¢ Alb: Nivelul bateriei = 15%

e Rosu: Nivelul bateriei < 15%

« Palpaie: Incarcare sau pornire

® Rosu intermitent: Eroare

e Palpaie albastru: Vizualizare de la
distanta

e Lumina albastra clipeste lent: Se
asteaptd conexiunea WiFi

e Lumina albastra clipeste rapid:
Conectare

e Albastru continuu: Asistent vocal
activat/conectat la WiFi

() —Statia de andocare

e Robotul nu este pe statia de
andocare: Apasati pentru a incepe
andocarea/Apasati si tineti apdsat
pentru a incepe curatarea petelor

* Robotul este pe statia de
andocare: Apasati pentru a incepe
golirea/Apadsati si tineti apasat
pentru a spala lavetele pentru
mop

Nota: Apasati orice buton pentru a intrerupe un robot
n functiune.

A1-1—Bara de protectie verticald
A1-2—Senzor LiDAR
A1-3—Microfoane
A1-4—Senzorul superior
A1-5—Localizator statie de andocare
A1-6—Senzor de recunoastere a
obstacolelor cu Reactive Al
A1-7—Lumina de umplere LED
A1-8—Senzor de perete
A1-9—Difuzor

Robot (Vizualizare de jos)

A2-1—Senzori de muchii
A2-2—Senzor de covor
A2-3—Perie laterala
A2-4—Capacul periei principale
A2-5—Roata omnidirectionala
A2-6—Periile principale
A2-7—Incuietorile capacului periei
principale
A2-8—Roti principale
A2-9—Lavete pentru mop

Robot (Dupa inlaturarea
capacului de sus)
A3-1—Capac superior magnetic
A3-2—Buton de reinitializare
A3-3—Bara de protectie
A3-4—Orrificiu de aspiratie
A3-5—Module automate de ridicare si
rotire a mopului
A3-6—Rezervor de praf
A3-7—Contacte de incarcare
A3-8—Senzor de comunicare
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A3-9—Port de autoumplere

@ Suportul lavetei pentru mop
A4-1—Carlig si tampoane bucla
A4-2—Axul mopului

Nota: Pozitionati lavetele pentru mop.
@3 Laveta pentru mop
@O Rezervor de praf

A6-1—Incuietoarea capacului
rezervorului de praf

A6-2—Capacul rezervorului de praf

A6-3—Incuietoarea rezervorului de praf

A6-4—Filtru lavabil

A6-5—Orrificiu de aspiratie

A6-6—Orrificiu de aer

Cablu de alimentare

@ Statie de andocare pentru
golire, spalare si umplere
(Vedere din spate)

A8-1—Port de alimentare

@ Sac de praf de unica
folosinta

@D Statie de andocare pentru
golire, spalare si umplere

A10-1—Capacul statiei de andocare

A10-2—Capacul rezervorului de praf

A10-3—Rezervor de apa murdara

A10-4—Incuietoarea de la rezervorul de
apa



A10-5—Manerul rezervorului de apa
A10-6—Filtru
A10-7—Fanta pentru sacul de praf
A10-8—Rezervor de apa curata
A10-9—Indicator luminos de stare
e Palpaie: Golire/Spalare mop
* Rosu: Eroare la statia de andocare
 Oprit: Oprirea curentului/
incarcare

A10-10—Baza de andocare
A10-11—Contacte de incdrcare
A10-12—Port de scurgere
A10-13—Filtrul tavii de curatare
A10-14—Iesire aer pentru uscare
A10-15—Baliza de localizare a statiei de
incdrcare
A10-16—Oirrificiu de aspiratie
A10-17—Port de reumplere robot
A10-18—Tava de curatare
A10-19—Flotor pentru nivelul de apa
A10-20—Dispensere de apa curata
Nota: Pentru reducerea deranjamentului, indicatorul

luminos de stare se va stinge sau va lumina slab in
modul ,Nu deranjati”.

@ Instalare

@ Informatii importante

B1-1—Aranjati cablurile, obiectele dure
sau ascutite (cum ar fi cuiele si
sticla) si obiectele libere de pe sol
si mutati orice articole instabile,
fragile, pretioase sau periculoase
pentru a evita vatamarile corporale
sau daunele materiale cauzate de
obiecte care se Tncurca, sunt lovite
sau rasturnate de robot.

B1-2—Atunci cand utilizati robotul intr-o
zona indltata (cum ar fi intr-un
apartament duplex), utilizati
intotdeauna o bariera de securitate
fizica pentru a preveni caderile
accidentale care pot cauza vatamari
corporale sau daune materiale.

Note:

* Atunci cand utilizati robotul pentru prima data,
urmariti-l pe parcursul intregului sau traseu de
curatare si observati eventualele probleme. Robotul va
fi capabil sa curete singur pe viitor.

* Pentru a preveni acumularea excesiva de murdarie
pe lavetele pentru mop, podelele trebuie aspirate
de cel putin trei ori inainte de primul ciclu de spélare
cu mopul.

Montaj

Aliniati si pozitionati axele mopului in robot
pand cand auziti un clic.
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Pozitionarea statiei de
andocare

Asezati statia de andocare pe o podea tare
si pland (din lemn/gresie/beton etc.) astfel
ncat sa fie lipitd de un perete si rezervati
un spatiu cu fnaltimea de cel putin 0,9

m (2,96 ft), latimea de 0,46 m (1,51 ft) si
adancimea de 1,2 m (3,94 ft). Asigurati-va
ca locatia are o acoperire WiFi bund pentru
a avea o experienta mai buna cu aplicatia
mobila. Conectati robotul si asigurati-vd cd
indicatorul luminos de stare este aprins.

B3-1—Mai mult de 1,2 m (3,94 ft)
B3-2—Mai mult de 0,9 m (2,96 ft)
B3-3—Mai mult de 0,46 m (1,51 ft)

Note:

« In cazul in care cablul de alimentare atarna vertical la
sol, acesta poate fi prins de robot si va face ca statia
de andocare sé fie deplasata sau deconectata.

« Indicatorul luminos de stare este aprins atunci cand
statia de andocare este pornita si stins atunci cand
robotul se incarca.

« Indicatorul luminos de stare devine rosu daca apare
o eroare.

* Asezati statia de andocare pe o podea tare si pland,
ferita de foc, cdldura si apa. Evitati spatiile inguste sau
locatiile in care robotul poate ramane suspendat.

* Amplasarea statiei de andocare pe o suprafata
moale (covor/mat) poate duce la inclinarea statiei de
andocare si la aparitia unor probleme in momentul
andocadrii si plecarii robotului.

* Feriti statia de andocare de lumina directd a soarelui
sau de orice altceva care ar putea bloca baliza de
localizare a statiei de andocare.
in caz contrar, robotul ar putea sa nu se Intoarca la
statie.

* Nu utilizati statia de andocare fara rezervorul de apa
curata, fara rezervorul de apa murdara, fara capacul
rezervorului de praf, fara sacul de praf de unica
folosinta sau fard tava de curatare.



« Intretineti statia de andocare in conformitate cu
intretinerea de rutina. Nu curatati cablul de alimentare
de la statia de andocare si contactele de incarcare cu
o carpa sau un servetel umed.

* Toate statiile de andocare sunt supuse unor teste pe
baza de apa inainte de a parasi fabrica. Este normal sa
ramand o mica cantitate de apa in calea navigabila a
statiei de andocare.

@ Pornire si incarcare

Apasati si tineti apasat ) pentru a porni
robotul. Asteptati panad cand indicatorul
luminos de alimentare se aprinde si apoi
asezati robotul in fata statiei de andocare.
Asigurati-va ca statia de andocare este
conectata. Apoi, apasati O si robotul se

va intoarce automat la statia de andocare
pentru incarcare. Robotul este prevazut cu
un pachet de baterii reincarcabile litiu-ion
de Tnalta performantd. Pentru a mentine
performanta bateriei, tineti robotul incdrcat.

B4-1—Lumina indicatorului de stare a
statiei de andocare este stinsa,
indicatorul luminos de alimentare
palpaie: Incarcare.

Nota: Robotul nu poate fi pornit atunci cand bateria

este descarcata. In acest caz, asezati robotul la statia de
andocare pentru fncarcare.

Conectarea aplicatie
1. Descarcati aplicatia

Cdutati ,Roborock”in
App Store sau Google
Play sau scanati codul
QR pentru a descdrca si
instala aplicatia.

2. Resetati WiFi

Apasati si tineti apasate () si O simultan
pana cand auziti mesajul vocal ,Se reseteaza
WiFi". Reinitializarea este finalizatd cand
indicatorul luminos de alimentare clipeste
albastru lent. Robotul va astepta apoi
conexiunea.

Nota: Daca nu va puteti conecta la robot din cauza
configuratiei routerului, a unei parole uitate sau din

orice alt motiv, reinitializati WiFi-ul si addugati robotul
ca dispozitiv nou.

3. Adaugare dispozitiv

Deschideti aplicatia Roborock, atingeti
butonul ,Adaugati dispozitivul” sau butonul
,+"si addugati dispozitivul dvs. urmand
instructiunile din aplicatie.

Note:

* Procesul real poate varia in functie de actualizarile
aplicatiei. Urmati instructiunile din aplicatie.
* Se accepta numai WiFi de 2,4 GHz.
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@ Instructiuni de
utilizare

@ Umplerea rezervorului de
apa curata

Deschideti capacul statiei de andocare,
ridicati rezervorul de apa curatd, deschideti
capacul si apoi umpleti rezervorul cu apa
de la robinet. Dupa umplere, inchideti
capacul, blocati incuietoarea si apoi puneti
rezervorul de apa curata inapoi in statia de
andocare.

Note:

* Pentru a preveni deteriorarea, nu utilizati niciun
dezinfectant si folositi numai solutia de curatare
recomandatd de Roborock.

* Nu adaugati prea multa solutie de curatare intrucat
robotul poate aluneca, impiedicand astfel buna
functionare a acestuia.

* Pentru a evita deformarea, utilizati numai apa rece.

* Dacd raman pete de apa pe partea exterioara a
rezervorului de apa, stergeti-le cu o carpa moale si
uscatd inainte de a reinstala rezervorul.

Pornire/oprire

Apasati si tineti apasat (U pentru a porni
robotul. Indicatorul luminos de alimentare
se va aprinde, iar robotul va astepta
comenzile.

Apasati si tineti apasat (U pentru a opri
robotul si a finaliza ciclul de curatare.

Nota: Robotul nu poate fi oprit atunci cand este la
ncarcat.



inceperea curateniei

Apasati (U pentru a incepe curatenia.
Robotul isi va planifica traseul de curatare
si, In fiecare camerd, mai intdi traseaza
marginile si apoi umple camera intr-un
model in zigzag. Astfel, robotul curata toate
camerele una cate una, temeinic si eficient.

Note:

* Pentru a va asigura ca robotul revine automat la statia
de andocare, porniti robotul de la statie si nu miscati
statia in timpul curatarii.

¢ Curatarea nu poate incepe daca nivelul bateriei este
prea scazut. Lasati robotul s se incarce Tnainte de a
ncepe curatarea.

« fnainte de curatare, punetiin ordine cablurile
(inclusiv cablul de alimentare al statiei de andocare) si
obiectele de valoare de pe podea. Articolele libere pot
fi tarate de robot, ducand la deconectarea aparatelor
electrice sau la deteriorarea cablurilor si a bunurilor.

 Daca curatenia este finalizata in mai putin de 10
minute, robotul va curata zona de doua ori.

 Daca bateria se descarca in timpul unui ciclu de
curatare, robotul se va intoarce automat la statia de
andocare. Dupa incarcare, robotul va reveni de unde
aramas.

* Robotul va retracta suporturile lavetei pentru mop
pentru a curata covorul. De asemenea, puteti seta
covorul ca zona interzisd Tn aplicatie pentru a-l ocoli.

« Inainte de a incepe fiecare activitate de curatare,
asigurati-va ca lavetele pentru mop au fost instalate
corect.

Curatarea petelor

Apadsati si tineti apdsat O pentru a incepe
curdtarea petelor.

Zona de curatare: Robotul curdta o zona
patrata de 1,5m (4,9 ft) x 1,5 m (4,9 ft) in
jurul sau.

Not&: Dupa curatarea petelor, robotul se va intoarce
automat la punctul de plecare si va astepta comenzi.

Pauza

Cand robotul este Tn functiune, apasati orice
buton pentru a-I pune pe pauzd. Pentru
reluarea curateniei, apasati (). Daca robotul
este pe pauzd, apdsati QO pentru a-l trimite
fnapoi la statia de andocare.

Nota: Prin asezarea manuala a unui robot pus n pauza
pe statia de andocare se va incheia curatarea in curs.

Adormire

Dacd robotul este pus pe pauza timp de
peste 10 minute, acesta va adormi, iar
indicatorul luminos de alimentare va clipi o
datd la cateva secunde. Apasati orice buton
pentru a trezi robotul.

Note:

* Robotul nu va adormi atunci cand se incarca.

* Robotul se va opri automat dacd este lasat sa doarma
mai mult de 12 ore.

Modul ,,Nu deranjati”

Perioada ,Nu deranjati” implicitd este de

la 22:00 la 08:00. Puteti utiliza aplicatia
pentru a dezactiva modul ,Nu deranjati” sau
pentru a modifica perioada ,Nu deranjati”.
De asemenea, puteti seta sa se activeze
ncdrcarea, golirea si uscarea automatd,
puteti diminua luminile indicatoare sau
puteti reduce volumul mesajului vocal in
timpul perioadei ,Nu deranjati”.
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Spalarea mopului

in timpul curatarii, robotul determing
automat cand trebuie sa se intoarca

la statia de andocare penru spalarea
mopului si reumplerea rezervorului de
apa, maximizandu-si astfel performanta de
spalare cu mopul. Pentru a porni manual
spalarea, atingeti butonul corespunzator
din aplicatie. Apasati orice buton pentru a
opri spalarea.

Note:

* Pentru a va asigura ca robotul spald automat lavetele
pentru mop, porniti robotul de la statia de andocare.

* Asigurati-vd ca tava de curatare a fost instalata corect.
Nu miscati robotul sau statia in timpul sesiunii de
curdtare cu mopul.

* Pentru a evita arsurile provocate de apa fierbinte, nu
atingeti distribuitoarele de apa curata.

 Frecventa si modul de spalare cu mop pot fi
modificate din aplicatie.

Golire

Dupa curdtare, robotul se va intoarce la
statia de andocare si va incepe golirea
automatd dupa cum este necesar. Pentru a
ncepe manual golirea, apdsati O pe robotul
andocat sau atingeti butonul corespunzator
din aplicatie. Apasati orice buton pentru a
opri golirea.

Note:

* Atunci cand rezervorul nu a mai fost golit de mult, goliti
rezervorul de praf manual si asigurati-va ca orificiul de
aer este liber pentru o golire optima.

* Golirea automata poate fi dezactivata din aplicatie.

« Evitati golirea manuala frecventa.

* Nu utilizati robotul daca nu au fost instalate capacul
rezervorului de praf sau sacul de praf de unica folosinta.



Uscare

Dupa spdlarea mopului sau dupa curdtare,
uscarea va incepe dupa cum este necesar.
Pentru a porni sau a opri uscarea manual,
atingeti butonul corespunzator din aplicatie.
Note:

« Durata uscarii poate fi modificata din aplicatie.

* Uscarea automatd poate fi dezactivatd din aplicatie.
« Feriti-va de orificiile de aer in timpul uscarii.

incarcare

Dupa curatare, robotul se va intoarce
automat la statia de andocare pentru

a se incdrca. Apasati O pentru a trimite
robotul pus pe pauzd la statia de andocare.
Indicatorul luminos de alimentare va palpai
cat timp robotul se incarca.

Nota: Daca robotul nu reuseste sa gaseasca statia

de andocare, acesta se va intoarce automat la pozitia

initiala. Asezati robotul pe statia de andocare pentru
refncarcare.

Eroare

Daca apare o eroare, indicatorul luminos

de alimentare va clipi rosu sau indicatorul

luminos de stare va fi rosu constant. Vd va

aparea in aplicatie o notificare pop-up si

este posibil sa sune o alertd vocala.

Note:

¢ Robotul va adormi automat daca este |asat intr-o stare
de functionare defectuoasa timp de peste 10 minute.

 Daca robotul este ulterior asezat manual pe statia de
andocare, se va incheia sesiunea de curatare in curs.

Resetarea sistemului

Daca robotul nu raspunde atunci cand
este apdsat un buton sau nu poate fi
oprit, resetati sistemul prin indepadrtarea
capacului magnetic superior si apdsarea
butonului de resetare.

Nota: Dupa resetarea sistemului, setarile existente,

cum ar fi curatarea programata si WiFi, vor fi readuse la
setdrile din fabrica.

Dezactivarea WiFi

Pentru a deconecta robotul de la WiFi,
apasati butonul de resetare pana cand
auziti un mesaj vocal. Apoi asteptati 5
minute si WiFi-ul va fi dezactivat automat.
Dacd doriti sd vd reconectati, va rugdm sa
urmati instructiunile de conectare aferente.

Restaurarea setarilor din
fabrica

Dacd robotul nu functioneaza corect dupa
resetarea sistemului, porniti-l. Apasati si
tineti apasat OTn timp ce apasati si butonul
de resetare pana cand auziti mesajul vocal
,Se restabilesc setdrile din fabrica. Aceasta
operatie va dura circa 5 minute.”. Robotul va
fi apoi readus la setdrile din fabrica.
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@ intretinerea de rutina

Note:

* Produsul trebuie sd fie oprit si stecherul trebuie
scos din priza inainte de curdtarea sau intretinerea
produsului.

 Frecventa Tnlocuirii poate varia in functie de situatia
reald. Daca apare o uzura anormald, Tnlocuiti imediat
piesele.

@D Periile principale
* Curatati o datéd la 2 sdptamani si inlocuiti o data
la 6-12 luni.

D1-1—Capacul periei principale

D1-2—Incuietorile capacului periei
principale

D1-3—Periile principale

D1-4—Rulmentii periei principale

D1-5—Inel de protectie

D1-6—Intoarceti robotul si apasati cele
doua incuietori spre interior pentru a
scoate capacul periei principale.

D1-7—Ridicati periile principale si trageti-le
afara, scoateti rulmentii si indepartati
parul incurcat sau murddria de la
ambele capete ale periilor principale
si ale rulmentilor.

Nota: Daca inelele de protectie se murdaresc, rotiti-le

si indepartati-le pentru a le curata, dupa cum este
necesar.

D1-8—Reinstalati rulmentii periei principale.
Apoi, reinstalati periile principale si
asigurati-va cd respectati culoarea
de pe peria principald, rulment si
sageata de pe robot.



D1-9—Reinstalati capacul periei principale.
Asigurati-va ca cei patru dinti sunt
complet asezati in fante si apasati
capacul periei principale pana se
blocheaza si auziti un clic.

Note:

 Se recomanda stergerea periilor principale cu o carpa

umeda. Dacd periile principale sunt ude, uscati-le la
aer, ferite de lumina directa a soarelui.

« Nu utilizati lichid de curatare coroziv sau dezinfectant
pentru a curata periile principale.

€D Perie laterala

* Curatati lunar si inlocuiti o data la 3-6 luni.

D2-1—Intoarceti robotul, desfaceti peria
laterald, apoi scoateti-o si curdtati-o.

D2-2—Aliniati canelura centrald cu robotul
si strangeti surubul pentru a
reinstala peria laterala.

Roata omnidirectionala

* Curatati dupd cum este necesar.

D3-1—Introduceti o unealtd, cum ar fi o
surubelnita mica, in partea stanga
sau dreaptad a rotii omnidirectionale
si desprindeti-o treptat.

Nota: Suportul rotii omnidirectionale nu poate fi

indepartat.

D3-2—Clatiti roata si axul cu apa pentru a
indeparta pdrul si murddria. Uscati la
aer, reinstalati si puneti la loc
roata si axul.

@D Roti principale

* Curatati dupad cum este necesar.

Curatati rotile principale cu o laveta moale
Si uscata.

€D Rezervor de praf

* Curatati dupa cum este necesar.

D5-1—indepartati capacul magnetic
superior al robotului si apdsati
ncuietoarea rezervorului de praf
pentru a scoate rezervorul de praf.

D5-2—Prindeti incuietoarea de la capacul
rezervorului de praf pentru a-|
deschide si scoateti filtrul lavabil,
apoi goliti rezervorul de praf.

D5-3—Umpleti rezervorul de praf cu apa
curata, reinstalati filtrul lavabil si
nchideti capacul rezervorului de
praf. Scuturati usor rezervorul de
praf si apoi vdrsati apa murdara.

Nota: Pentru a preveni blocarea, utilizati numai apa
curata, fara niciun lichid de curatare.

D5-4—Ldsati la uscat rezervorul de praf

sifiltrul lavabil cel putin 24 de ore
fnainte de a le reinstala.

€D Filtru lavabil

* Curatati o datd la 2 saptamani si inlocuiti o data
la 6-12 luni.

D6-1—Apasati pe incuietoarea de pe
capacul rezervorului de praf pentru
a deschide capacul si pentru a
scoate filtrul.
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D6-2—Clatiti filtrul In mod repetat si bateti-I
pentru a indepdrta cat mai multa
murdarie posibil.

Nota: Nu atingeti suprafata filtrului cu mainile, perii sau

obiecte dure pentru a evita eventualele deteriorari.

D6-3—Lasati cel putin 24 de ore pentru ca
filtrul sa se usuce bine Tnainte de a-|
reinstala.

€D Lavete pentru mop

+ Curatati dupd cum este necesar si inlocuiti o data la
1-3 luni.

D7-1—Scoateti lavetele pentru mop din
suporturi. Curatati lavetele pentru
mop si ldsati-le sa se usuce la aer.

Nota: Lavetele murdare afecteaza performanta

mopului. Curatati-o inainte de utilizare.

D7-2—Plasati lavetele pentru mop pe
suporturiin pozitie plata.

€D Senzorii robotului

+ Curdtati dupd cum este necesar.

Utilizati o laveta moale si uscata pentru a

sterge si curdta toti senzorii, inclusiv:

D8-1—Senzorul superior

D8-2—Localizator statie de andocare

D8-3—Senzorul de recunoastere a
obstacolelor cu Reactive Al

D8-4—Senzor de perete

D8-5—Senzor de comunicare

D8-6—Senzori de muchii

D8-7—Senzor de covor



@ Mutarea statiei de andocare

Pentru a muta statia de andocare, prindeti
cu 0 mana partea din spate si cu cealalta
mana partea interioara a pldcii frontale. Nu
ridicati direct baza de andocare sau capacul
bazei pentru a preveni cadderea statiei de
andocare.

@D Rezervor de apa murdara

* Curatati dupd cum este necesar.

Deschideti capacul rezervorului de apd
murdara si varsati apa murdara. Umpleti
rezervorul cu apa curatd, inchideti capacul,
blocati incuietoarea si agitati. Varsati apa
murdara. Blocati capacul si reinstalati
rezervorul.

Note:

 Pentru a evita deformarea, utilizati numai apa rece.

¢ Daca raman pete de apa pe partea exterioara a
rezervorului de apd, stergeti-le cu o carpa moale si
uscata inainte de a reinstala rezervorul.

@D Contacte de incarcare

* Curatati dupd cum este necesar.

Utilizati o carpa moale si uscatd pentru a
sterge contactele de incarcare de pe robot
si de pe statia de andocare.

@B Inlocuirea sacului de praf de
unica folosinta
* Inlocuiti dupa cum este necesar.
D12-1—Deschideti capacul statiei de
andocare si scoateti capacul
rezervorului de praf.

D12-2—Scoateti sacul de praf de unica

folosintd si aruncati-1.

Note:

* Manerul sacului de praf sigileaza sacul la scoatere
pentru a preveni scurgerile.

« Instalati intotdeauna un sac de praf inainte de a
pune la loc capacul rezervorului de praf pentru a
evita golirea automata fara sac. De asemenea, puteti
dezactiva golirea automata din aplicatie.

D12-3—Curatati filtrul cu o carpa uscata,

introduceti in fanta un sac de praf
nou si intindeti-l uniform.

Nota: Asigurati-va ca sacul de praf de unica folosinta
este instalat corect pentru a evita scurgerea deseurilor
si avarierea statiei de andocare.

D12-4—Puneti la loc capacul rezervorului
de praf siinchideti capacul statiei
pentru a va asigura ca rezervorul
de praf este etansat.

@B Tava de curatare

* Curatati dupa cum este necesar.
D13-1—Scoateti tava de curatare.

D13-2—Clatiti cu apd tava de curdtare si
filtrul.
D13-3—Reinstalati tava de curatare.
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Parametri de baza

Statie de andocare pentru

golire, spalare si umplere
Robot
Model EWFD49HRR
Model RREOVSP
Tensiunea puterii
Baterie litiu-ion de nominale 220-240V CA
Baterie 14,4 V/6400 mAh
(TYP) Frecventa nominald 50-60 Hz
Putere nominala Putere nominala de
de intrare 20VCCT5A intrare (colectarea 3 A
prafului)
Nota: Numadrul de serie se afld pe un autocolant de pe o
partea inferioara a robotului. Putere nominala
de |ntralre (Spalarea 57A
mopului cu apa
calda)
Putere nominala de
intrare (incarcaresi 0,6 A
uscare)
Putere nominala de 20VCC15A

iesire

137

Declaratia de
conformitate UE

Prin prezenta, Beijing Roborock Technology
Co., Ltd. declara ca echipamentul radio

de tip RREOVSP este In conformitate cu
Directiva 2014/53/UE. Textul complet

al declaratiei de conformitate UE este
disponibil la urmatoarea adresd de internet:
https://global.roborock.com/pages/
compliance

Accesati urmdtorul link pentru a vedea
interfetele de retea expuse de produs,
serviciile expuse prin interfetele de retea si
informatiile despre senzorii externi.
https://global.roborock.com/pages/
compliance

Defectiuni frecvente

Scanati codul QR de mai jos pentru a vedea
,Defectiuni frecvente”.




