Roborock Q7
Instrukcja obstugi robota odkurzajgcego i mopa

Przed uzyciem produktu nalezy uwaznie przeczytac te instrukcje z diagramami
i przechowywac jg odpowiednio do péZniejszego uzycia.

Spis tresci
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Ograniczenia
OSTRZEZENIE

¢ Do tadowania akumulatora nalezy uzywac wytgcznie odfgczanego zasilacza Roborock CDZ11RR, CDZ12RR, AEDO3HRR lub AEDO4HRR,
dostarczanego z tym produktem.

¢ Nie nalezy uzywac tego produktu na podwyzszonych powierzchniach bez barier, takich jak podtoga na strychu, odkryty taras czy gérna
powierzchnia mebli.

¢ Aby unikng¢ zablokowania produktu i uszkodzenia wartosciowych przedmiotéw, przed rozpoczeciem odkurzania nalezy usunac z podtogi
lekkie rzeczy (takie jak plastikowe torby) i delikatne przedmioty (takie jak wazony).

* Nie nalezy umieszczac na produkcie zadnych obiektéw (w tym dzieci i zwierzat domowych), niezaleznie od tego, czy jest on uzywany czy nie.

¢ Nie nalezy uzywac produktu na palacych sie przedmiotach (np. niedopatkach papieroséw).

¢ Nie nalezy uzywac produktu do odkurzania twardych lub ostrych przedmiotéw (takich jak odpady dekoracyjne, szkto i gwoZzdzie).

¢ Przed przystgpieniem do czyszczenia lub konserwacji produktu nalezy go wytgczy¢ i wyja¢ wtyczke z gniazdka.

* W przypadku przechowywania robota nalezy go catkowicie natadowac i wytgczy¢, a nastepnie umiesci¢ go w chtodnym i suchym miejscu.
Aby zapobiec nadmiernemu roztadowaniu akumulatora, nalezy go tadowac co najmniej co trzy miesigce.

Objasnienie symboli miedzynarodowych

~ - Symbol PRADU PRZEMIENNEGO [symbol IEC 60417-5032 (2009-02)]
= - Symbol PRADU STALEGO [symbol IEC 60417-5031 (2009-02)]
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@ Opis produktu
Robot (widok z géry)

() r zasilanie/odkurzanie
* Nacisnij i przytrzymaj, aby wigczy¢ lub
wyltgczy¢ robota
» Nacisnij, aby rozpoczg¢ sprzatanie
Kontrolka zasilania
e Biata: poziom baterii 220%
e Czerwona: poziom baterii <20%
¢ Pulsujgca: tadowanie lub
uruchamianie
* Migajaca czerwona: btad
1) - Dokowanie / odkurzanie punktowe
¢ Nacisnij, aby powrdcic¢ do stadji
dokujacej
e Nacisnij i przytrzymaj, aby rozpoczac
odkurzanie punktowe
Uwaga: nacisnij dowolny przycisk, aby zatrzymac robota
podczas odkurzania lub dokowania.
A1-1 - Zderzak
A1-2 - Czujnik LiDAR
A1-3 - Otwieracz pokrywy
A1-4 - Lokalizator stacji dokujgcej

M Robot (widok z dotu)

A2-1 - Czujnik $ciany

A2-2 - Czujniki krawedzi

A2-3 - Kétko wielokierunkowe
A2-4 - Styki tadujgce

A2-5 - Szczotka boczna

A2-6 - Kétko gtéwne

A2-7 - Szczotka gtéwna
A2-8 - Zatrzask pokrywy szczotki gtéwnej

Robot (gérna pokrywa otwarta)
A3-1 - Kontrolka WiFi
* Wyt WiFi wytgczone
* Miga powoli: oczekiwanie na potaczenie
* Miga szybko: fgczenie
e Swieci: potgczono
A3-2 - Przycisk resetowania
A3-3 - Wylot powietrza

Pojemnik na Smieci

A4-1 - Zatrzask pojemnika na Smieci
A4-2 - Filtr zmywalny

Stacja dokujaca
A5-1 - Wskaznik zasilania
A5-2 - Nadajnik lokalizacyjny
A5-3 - Styki tadujgce

A5-4 - Port zasilania

A5-5 - Szczotki elektrodowe

Przewéd zasilajgcy

Zbiornik wody z mozliwoscig
regulacji

A7-1 - Ogranicznik zbiornika na wode

A7-2 - Elementy filtra

A7-3 - Zbiornik na wode

A7-4 - Zatrzask zbiornika na wode

A7-5 - Sterowanie przeptywem
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@ Mop

A8-1 - Mop
A8-2 - Sciereczki z rzepami

Mata wodoodporna

@ Instalacja

Wazne informacje
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1. Usun z podtogi przewody i luzne
przedmioty oraz przenie$ wszelkie niestabilne,
delikatne, cenne lub niebezpieczne rzeczy, aby
zapobiec obrazeniom ciata lub uszkodzeniu
mienia w wyniku wciggniecia, uderzenia lub
przewrdcenia przez robota.

2. W przypadku korzystania z tego robota
na uniesionym obszarze nalezy zawsze
uzywac bezpiecznej bariery fizycznej, aby
zapobiec przypadkowym upadkom, ktére
mogtyby skutkowac obrazeniami ciata lub
uszkodzeniem mienia.

Uwaga: przy pierwszym uzyciu robota nalezy podazac za
nim na catej jego trasie odkurzania i zwraca¢ uwage na
potencjalne problemy. Robot bedzie w stanie samodzielnie
odkurzac w przysztych uzyciach.

Ustaw stacje dokujaca

Ustaw stacje dokujacg na réwnej
powierzchni, tak by przylegata do Sciany.
Podtacz jg do zasilania.

B1-1 Ponad 0,5 m (1,6 ft)
B1-2 Ponad 1,5 m (4,9 ft)

Uwagi:

* Pozostaw ponad 0,5 m (1,6 ft) odstepu z kazdej strony oraz
1,5m (4,9 ft) z przodu stacji dokujgcej.

« Jedli przewdd zasilajgcy bedzie zwisat pionowo do
podtogi, moze zostac ztapany przez robota, co spowoduje
przesuniecie lub odtgczenie stacji dokujacej.

« Kontrolka stacji dokujgcej jest wigczona, gdy wigczone jest
zasilanie stacji dokujacej, a wytaczona, gdy robot jest fadowany.

* Trzymaj stacje dokujacg z daleka od bezposredniego
nastonecznienia lub miejsc, ktére moga blokowac nadajnik
lokalizacyjny stacji dokujacej; w przeciwnym razie robot
moze do niej nie wrdcic.

* Aby zapewnic lepszg obstuge aplikacji mobilnej, umies¢
stacje dokujacg w miejscu o dobrym zasiegu WiFi

G Mocowanie stacji dokujacej

Do ustawienia stacji dokujgcej wybierz
ptaska powierzchnie podtogi i przetrzyj

ja suchg szmatka. Nastepnie ustaw

stacje dokujgca na wybranej powierzchni
przy Scianie. Uzyj dwustronnej tasmy
samoprzylepnej do lepszego zamocowania
stacji dokujacej.

B2-1 - Dwustronna tasma samoprzylepna

Uwagi:

« Uzycie dwustronnej tasmy samoprzylepnej do zamocowania
stacji dokujacej jest opcjonalne.

* W razie potrzeby usuwaj dwustronng tasme samoprzylepna
powoli, tak aby unikng¢ pozostawienia resztek kleju

Mocowanie maty wodoodpornej

Po zamocowaniu stacji suchg sciereczkg
przetrzyj powierzchnie, na ktérej ma zostac
umieszczona mata wodoodporna. Odklej
dwustronng tasme samoprzylepng ze spodu
maty wodoodpornej i przyklej mate do podtogi.
Uwagi:
* Na podtogach drewnianych nalezy zawsze ktas¢ mate
wodoodporng.

* Mate wodoodporng najlepiej umieszczac na gtadkich
powierzchniach.

Zasilanie i tadowanie

Nacisnij i przytrzymaj przycisk (b, aby wigczyc
robota. Odczekaj, az lampka zasilania bedzie
Swiecic ciggle, a nastepnie podtgcz robota
do stacji dokujgcej w celu natadowania.
Robot jest wyposazony we wbudowany,
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wysokowydajny akumulator litowo-

jonowy. Aby utrzymac wysoka wydajnosc
akumulatora, podczas normalnego
uzytkowania nalezy utrzymywac robot

w stanie natadowania.

Uwaga: robot moze sie nie wigczy¢, gdy poziom natadowania

akumulatora jest niski. W takim przypadku nalezy umiesci¢
robota bezposrednio w stacji dokujgcej w celu natadowania.

Korzystanie z modutu
mopujgcego

B5-1 - Regulacja przeptywu wody

Przesun przetacznik w dét, aby zwiekszyc

przeptyw wody, lub w gére, aby go

zmniejszyc.

B5-2 - Napetnianie zbiornika na wode

Wyjmij korek zbiornika na wode, napetnij
zbiornik i zamknij go.

B5-3 - Instalacja mopa

Zwilz mopa, a nastepnie wyzymaj go do
momentu, az przestanie z niego kapac

woda. Wsur go w szczeline do gniazda
mocowania i mocno docisnij.

B5-4 - Instalacja modutu mopujacego

Wsur modut mopujacy z tytu robota zgodnie
ze wskazaniem strzatki. Klikniecie oznacza, ze
uchwyt zostat zablokowany na miejscu.

Uwagi:

* Aby zapobiec nadmiernemu gromadzeniu sie brudu
podczas pierwszego uzycia, podtogi powinny zosta¢
odkurzone co najmniej trzy razy przed pierwszym cyklem
mopowania.



* W przypadku dywanu oznacz strefy zakazane lub wirtualne Sciany,
aby zapobiec wjechaniu robota na dywan lub zrolowaniu go.

* Aby zapobiec korozji zbiornika na wode, nie stosuj ptynéw
do mycia ani $rodkéw dezynfekujacych.

* Mop nalezy czysci¢ po 60 minutach mopowania, aby
zapewnic przeptyw wody i skutecznos¢ czyszczenia.

€D Wyjmowanie modutu mopu-
jacego

Po zakoriczonym cyklu odkurzania, gdy

robot powrdci juz do stacji dokujacej,

nacisnij zatrzaski po obu jego stronach

i wysuri modut myjacy.

Uwagi:

* Po kazdym uzyciu wyptucz $ciereczke do mopa i regularnie
oprézniaj zbiornik z niewykorzystanej wody, aby unikng¢

nieprzyjemnego zapachu.
* Zdejmuj modut mopujacy, kiedy robot nie pracuje.

taczenie sie z aplikacja
Robot obstuguje aplikacje Roborock i Xiaomi

Home. Wybierz te, ktéra najlepiej odpowiada
Twoim potrzebom.

@ Pobieranie aplikacji

Opdja 1. Wyszukaj ,Roborock” w sklepie App
Store lub Google Play badz zeskanuj kod
QR, aby pobra¢ i zainstalowac aplikacje.

Opdja 2. Wyszukaj zwrot ,Xiaomi Home" w
App Store lub Google Play albo zeskanuj
ponizszy kod QR, aby pobrac

i zainstalowac aplikacje.

@ Resetowanie WiFi
1.0twdrz gérng pokrywe i znajdz kontrolke WiFi.

2. Nacisnij i przytrzymaj przyciski O i 0, az
ustyszysz ostrzezenie gtosowe ,Resetowanie
WIF". Reset jest zakoriczony, gdy kontrolka

WiFi zacznie powoli miga¢. Robot bedzie wtedy
czekac na potgczenie.

Uwaga: jesli nie mozesz potgczyc sie z robotem z powodu
konfiguracji routera, zapomnianego hasta lub z jakiegokolwiek

innego powodu, zresetuj WiFi i dodaj swojego robota jako
nowe urzadzenie.

© Dodawanie urzadzenia

Otworz aplikacje Roborock, wybierz
przycisk ,Wyszukaj urzgdzenie” lub otwérz
aplikacje Xiaomi Home, dotknij ,+"
w prawym gérnym rogu i dodaj urzgdzenie
zgodnie z instrukcjami w aplikacji.
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Uwagi:

* Rzeczywisty proces moze sie réznic¢ z powodu biezgcych
aktualizacji aplikacji. Postepuj zgodnie z instrukcjami
podawanymi w aplikacji.

* Obstugiwana jest tylko sie¢ WiFi 2,4 GHz.

« Jesli robot czeka dtuzej niz 1 godzine na potgczenie,

WiFi zostanie automatycznie wylaczone. W przypadku
koniecznosci ponownego potgczenia nalezy zresetowac WiFi
przed kontynuowaniem.

Instrukcje uzytkowania

Wiaczanie/wytaczanie

Nacisnij i przytrzymaj przycisk (b, aby wigczyc
robota. Wtgczy sie kontrolka zasilania,
a robot przejdzie w tryb gotowosci.
Nacisnij i przytrzymaj przycisk (b, aby
wyltgczyc robota i zakoriczy¢ cykl odkurzania.

Uwaga: robota nie mozna wytgczy¢ podczas tadowania.

Rozpoczecie odkurzania

Aby rozpocza¢ odkurzanie, nacisnij

przycisk (), Robot zaplanuje swoja trase na
podstawie skanu pomieszczenia. Dzieli on
pomieszczenie na strefy, przemieszczajac
sie najpierw po jej krawedziach, a nastepnie
zygzakiem wewnatrz niej. W ten sposéb
robot czysci wszystkie strefy po kolei,
efektywnie sprzatajac dom.



Strefa 1 - odkurzona , Strefa 2 - odkurzona
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Strefa 4 - nastepna Strefa 3 - w toku

strefa

Uwagi:

* Odkurzanie nie moze zostac rozpoczete, jesli poziom
natadowania akumulatora jest zbyt niski. Przed
rozpoczeciem sprzatania nalezy natadowac robota.

« Jedli sprzatanie zostanie zakoriczone w ciggu 10 minut,
obszar zostanie posprzatany dwukrotnie.

« Jesli podczas odkurzania akumulator roztaduije sie, robot
automatycznie powrdci do stacji dokujgcej. Po natadowaniu
robot bedzie kontynuowat mopowanie od miejsca, w ktérym
przerwat prace.

* Aby robot automatycznie odkurzyt pomieszczenie i powrdcit
do stacji dokujacej, nalezy go uruchomi¢ w stacji dokujacej.
Nie nalezy przemieszczac stacji podczas sprzatania.

Wstrzymanie

Nacisnij dowolny przycisk, aby zatrzymac
robot podczas pracy. Aby wznowic
sprzatanie, nacisnij przycisk (). Nacisnij
przycisk {3, aby odestac robota z powrotem
do stacji dokujacej i zakonczy¢ biezace
sprzatanie.

Uwaga: umieszczenie wstrzymanego robota w stacji
dokujacej zakoniczy biezace sprzatanie.

Uspienie

Jesli praca robota zostanie wstrzymana na
ponad 10 minut, przejdzie w tryb uspienia,
a jego kontrolka zasilania bedzie migac

co kilka sekund. Aby go wybudzi¢, nalezy
nacisna¢ dowolny przycisk.

Uwagi:

* Robot nie przejdzie w stan uspienia podczas tadowania.

* Robot wylaczy sie automatycznie, jesli zostanie pozostawiony
w trybie udpienia na dtuzej niz 12 godzin.

tadowanie

Automatyczne: po zakoriczeniu
odkurzania robot automatycznie powrdci
do stacji dokujacej w celu natadowania.
Reczne: w trybie wstrzymania nacisnij
przycisk ¥, aby wysta¢ robota z powrotem
do stacji dokujacej.

Podczas tadowania kontrolka zasilania miga.
Uwaga: jesli robot nie bedzie mégt znalez¢ stacji dokujacej,
automatycznie powrdci on do ostatniego miejsca

poczatkowego. Umiesc robota w stacji dokujacej recznie, aby
go natadowac.

Btad

Jesli podczas odkurzania wystapi btad,

kontrolka zasilania bedzie miga¢ na

czerwono i rozlegnie sie alarm gtosowy.

Rozwigzania mozna znalez¢ w czesci ,Btedy”.

Uwagi:

* Robot automatycznie wejdzie w tryb uspienia, jesli
pozostanie w stanie btedu przez ponad 10 minut.

* Umieszczenie robota w stanie btedu w stacji dokujgcej
spowoduje zatrzymanie biezgcego sprzatania.
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Odkurzanie punktowe

Nacisnij i przytrzymaj przycisk 13, aby
rozpoczac odkurzanie punktowe. Zakres
odkurzania:robot odkurza kwadratowy
obszar o wymiarach 1,5m (4,9 ft) x 1,5 m
(4,9 ft).

Uwaga: po odkurzaniu punktowym robot automatycznie

powréci do punktu poczatkowego i przejdzie w tryb
gotowosci.

Resetowanie

Jesli robot nie reaguje na nacisniecie
przycisku lub nie mozna go wytaczy¢,
zresetuj system. Nacisnij przycisk resetu,
aby automatycznie zresetowac robota.

Uwaga: po zakoriczeniu resetowania zostang przywrécone
domyslne ustawienia fabryczne WiFi i innych ustawiert

Przywracanie ustawien fabrycznych

Jesli robot nie dziata poprawnie po
zresetowaniu systemu, wytacz go,

a nastepnie nacisnij i przytrzymaj przyciski
) oraz Reset, az ustyszysz alarm gtosowy
,Przewracanie ustawienl fabrycznych. Zajmie
to okoto 5 minut”. Nastepnie robot zostanie
przywrécony do ustawien fabrycznych.



Tryb Nie przeszkadza¢ (DND; Do
Not Disturb)

Domysliny czas uruchomienia trybu Nie
przeszkadzac (ang. Do Not Disturb, DND) to
okres pomiedzy godzing 22.00 a 8.00. Aby
zablokowac lub zmodyfikowac funkcje trybu
DND, uzyj aplikacji. Kiedy tryb DND jest
aktywny, robot nie bedzie automatycznie
wznawiat czyszczenia, wskaznik zasilania
bedzie przyciemniony, a gtosnos¢
komunikatéw gtosowych bedzie nizsza.

Napetnianie zbiornika na wode
lub mycie mopa

W celu napetnienia zbiornika lub mycia
mopa nacisnij dowolny przycisk, aby
zatrzymac robota i wyja¢ modut mopujacy.
Po napetnieniu zbiornika lub wyczyszczeniu
mopa zainstaluj modut mopujacy i wcisnij O
aby kontynuowac.

Funkcje aplikacji

Mapa sprzatania

e Zarzadzanie wieloma mapami

e Droga odkurzacza i mopa w czasie
rzeczywistym

e Podziat mapy na strefy

* Edycja mapy

Niestandardowe tryby sprzatania

¢ Zaplanowane odkurzanie

e Selektywne odkurzanie pomieszczen
e Odkurzanie stref

o Strefy zakazane i wirtualna $ciana

e Tryby niestandardowe

* Wieksza sita ssania na dywanie

Przetacznik trybéw sprzatania
® 4-poziomowa mMoc ssania

Informacje na temat robota

e Historia odkurzania

 Poziom natadowania

* Pielegnacja i konserwacja

Wiecej funkcji

» Aktualizacja oprogramowania uktadowego
¢ Regulacja gtosnosci

e Tryb DND

¢ Inteligentne sterowanie gtosowe

Uwaga: funkcje i szczeg6ly aplikacji moga réznic sie
nieznacznie z powodu jej statego rozwoju i aktualizacji
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@ Rutynowa konserwacja

Szczotka gtéwna

* Czy$¢ co 2 tygodnie i wymieniaj co 6-12 miesiecy.

C1-1 - Pokrywa szczotki gtéwnej

C1-2 - Zatrzask

C1-3 - Szczotka gtéwna

C1-4 - Nakrywka szczotki gtéwnej

C1-5 - Lozysko szczotki gtéwnej

C1-6 - Odwrdc robota i nacisnij zatrzaski,
aby zdja¢ pokrywe szczotki gtéwnej.

C1-7 - Wyjmij gtéwna szczotke, a nastepnie
tozysko szczotki gtéwnej.

C1-8 - Obroc¢ nakrywki szczotki gtdwnej
w kierunku odblokowania i zdejmij je.

C1-9 - Po usunieciu zaplatanych wtoséw
lub brudu na obu koncach szczotki
gtéwnej zainstaluj jg ponownie.
Nacisnij pokrywe szczotki gtéwnej,
aby zablokowac ja na miejscu.
Upewnij sie, ze pokrywa szczotki
gtéwnej jest zainstalowana
poprawnie. Jesli tak, wszystkie cztery
zapiecia powinny by¢ niewidoczne.

Uwagi:

* Szczotke gtéwng nalezy przetrze¢ mokrg szmatkg

i pozostawi¢ do wyschniecia z dala od bezposredniego
dziatania promieni stonecznych.

Do czyszczenia szczotki gtéwnej nie nalezy uzywac zracych
detergentéw ani $rodkéw dezynfekujgcych.



Szczotka boczna
* Czys¢ co miesigc i wymieniaj co 3-6 miesiecy.
1. Odkrec Srube szczotki bocznej.

2. Wyjmij i oczys¢ szczotke boczng. Ponownie
zainstaluj szczotke i dokrec Srube.

Kétka wielokierunkowe

* Wyczys¢ w razie potrzeby.

C3-1 - Uzyj narzedzia, np. matego $rubokreta,
aby podwazyc osie i wyjac kotko.

Uwaga: obejmy kétka wielokierunkowego nie mozna
zdemontowac.

C3-2 - Wyptucz kétko i 08, aby usunac
wszelkie wtosy i zabrudzenia. Wysusz
na powietrzu, zainstaluj ponownie
i wcisnij kétko i 0$ z powrotem na
miejsce.

Kétka gtéwne
* Czys¢ co miesigc.

Czysc kotko gtéwne za pomocg miekkiej
suchej szmatki.

Pojemnik na Smieci
i filtr zmywalny
* Czys¢ co tydzien, a filtr wymieniaj co 6-12 miesiecy.
C5-1 - Otwdérz gérng pokrywe robota
i wyjmij pojemnik na $mieci.

C5-2 - Otworz pokrywe i oproznij pojemnik
na smieci.

C5-3 - Napetnij pojemnik na $mieci
czysta wodg. Delikatnie potrzasaj
pojemnikiem na $mieci, a nastepnie
wylej brudng wode.

Uwaga: aby zapobiec zatkaniu, nalezy uzywac wylacznie

czystej wody bez ptynu do mycia.

C5-4 - Kilkakrotnie przeptucz i postukaj
w filtr, aby usunac jak najwiecej
zanieczyszczen.

Uwaga: nie dotykaj powierzchni filtra rekami, szczotka
ani twardymi przedmiotami, aby unikng¢ potencjalnych
uszkodzen

C5-5 - Pozostaw pojemnik na $mieci oraz
zmywalny filtr do wyschniecia,
a nastepnie zainstaluj je ponownie.

@ Czujniki robota

* Czys¢ co miesigc.

Uzyj miekkiej, suchej szmatki, aby wytrzec
wszystkie czujniki, w tym:

C6-1 - Lokalizator stacji dokujacej.

C6-2 - Czujnik Sciany.

C6-3 - Cztery czujniki krawedzi.

Mop

* Czy$¢ po kazdym uzyciu i wymieniaj co 3-6 miesiecy.

C7-1 - Wyjmij mop z modutu myjgcego.
Umyj i wysusz mop na powietrzu.
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Uwagi:

* Po czyszczeniu zawsze wyjmuj Sciereczke mopa, aby zapobiec
powrotowi brudnej wody do zbiornika na czysta wode.

* Brudny mop wptywa na skutecznos¢ mycia. Przed uzyciem
wyptucz go.

Komponenty filtra

* Wymieniaj je co 1-3 miesigce.
C8-1 - Szczelina do mocowania mopa

1. Przesuri palcem po nacieciu, aby wyjac
kazdy filtr.

2. Wi6z nowe komponenty filtra i upewnij
sie, ze sg poprawnie zainstalowane.
Uwaga: aby zapewni¢ skuteczno$¢ odkurzania, wymieniaj

komponenty filtra co 1-3 miesiagce, w zaleznosci od jakosci
wody i czestosci stosowania robota.

@ Obszary stykéw tadujacych
* Czy$¢ co miesigc.

Wyczys¢ styki tadujgce stacji dokujacej
i robota miekkg, suchg szmatka.

Akumulator

Robot jest wyposazony we wbudowany,
wysokowydajny akumulator litowo-jonowy.
Aby utrzymac wysokg wydajnos¢ akumulatora,
podczas normalnego uzytkowania nalezy
utrzymywac robot w stanie natadowania.
Uwaga: jesli robot nie bedzie uzywany przez diuzszy czas, nalezy

go wytgczy¢ i dotadowywac co najmniej co trzy miesigce, aby
unikngc uszkodzenia w wyniku nadmiernego roztadowania.



Podstawowe parametry

Robot
Model Q400RR
Akumulator litowo-jonowy
Akumulator 14,4/ / 5200 mAh
Masa ok.3,2 kg
Zasilanie znamionowe 20V=12A
Czas tadowania <6 godz.

Uwaga: numer seryjny znajduje sie na naklejce na spodniej
stronie robota.

Stacja dokujaca

Model CDZ11RR lub CDZ12RR
Moc znamionowa 28 W

Zasilanie znamionowe 100-240 V~
Znamionowe 20V=12A

parametry wyjsciowe

Czestotliwo$¢ znamionowa 50-60 Hz

Akumulator litowo-
jonowy 14,4V /
5200 mAh

Akumulator

Btedy i typowe problemy

Zeskanuj ponizszy kod QR, aby wyswietli¢
btedy i czeste problemy w jezyku francuskim,
niemieckim, wtoskim, hiszparnskim, polskim,
norweskim oraz szwedzkim.

Aby uzyskac wsparcie serwisowe,
zapraszamy do kontaktu przez e-mail:
Serwis w Europie:
support@roborock-eu.com

Serwis w Australii:
service@roborock.com.au
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